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Informacion importante para el usuario

Las caracteristicas de funcionamiento de los equipos de estado sélido son diferentes de las de los equipos electromecanicos.
El documento Safety Guidelines for the Application, Installation and Maintenance of Solid State Controls

(publicacién SGI-1.1, disponible en la oficina local de ventas de Rockwell Automation® o en linea en
http://www.rockwellautomation.com/literature/), describe algunas diferencias importantes entre los equipos de estado
solido y los dispositivos electromecanicos cableados. Debido a esta diferencia, y también a la gran diversidad de usos de los
equipos de estado sélido, todas las personas responsables de aplicar este equipo deben asegurarse de la idoneidad de cada
una de las aplicaciones concebidas para estos equipos.

Bajo ninguna circunstancia Rockwell Automation, Inc. serd responsable por danos indirectos o consecuentes, resultantes
del uso o de la aplicacion de estos equipos.

Los ejemplos y los diagramas que aparecen en este manual se incluyen tinicamente con fines ilustrativos. Debido a las
muchas variables y a los muchos requisitos asociados con cada instalacién en particular, Rockwell Automation, Inc. no

puede asumir responsabilidad alguna por el uso real basado en ejemplos y diagramas.

Rockwell Automation, Inc. no asume ninguna responsabilidad de patente con respecto al uso de informacién, circuitos,
equipos o software descritos en este manual.

Se prohibe la reproduccion total o parcial del contenido de este manual sin la autorizacién por escrito de
Rockwell Automation, Inc.

Este manual contiene notas de seguridad en cada circunstancia en que se estimen necesarias.

ADVERTENCIA: Identifica informacién acerca de practicas o circunstancias que pueden causar una explosion en un ambiente
peligroso, lo que puede ocasionar lesiones personales o la muerte, dafios materiales o pérdidas econdmicas.

ATENCION: Identifica informacién sobre précticas y circunstancias que puede provocar una lesion personal o la muerte, dafios
materiales o pérdidas econdmicas. Los mensajes de Atencion le ayudan a identificar el peligro y a reconocer las consecuencias.

PELIGRO DE CHOQUE: Puede haber etiquetas en el exterior o en el interior del equipo (por ejemplo, en un variador o en un
motor) para advertir sobre la posible presencia de voltaje peligroso.

PELIGRO DE QUEMADURA: En el equipo o dentro del mismo puede haber etiquetas (por ejemplo, en un variador o en un
motor) a fin de advertir sobre superficies que pueden alcanzar temperaturas peligrosas.

PELIGRO DE ARCO ELECTRICO: Puede haber etiquetas sobre, 0 a los lados, del equipo, por ejemplo en un centro de control de
motores, para alertar al personal respecto a un potencial arco eléctrico. Los arcos eléctricos causan lesiones graves o la muerte.
Use el equipo de proteccién personal (PPE) apropiado. Siga TODOS los requisitos normativos en lo que respecta a las prcticas
de trabajo sequras y el equipo de proteccion personal (PPE).

B> D> >

IMPORTANTE Identifica informacién esencial para usar el producto y comprender su funcionamiento.

Allen-Bradley, Rockwell Software, Rockwell Automation y TechConnect son marcas comerciales de Rockwell Automation, Inc.

Las marcas comerciales que no pertenecen a Rockwell Automation son propiedad de sus respectivas empresas.


http://literature.rockwellautomation.com/idc/groups/literature/documents/in/sgi-in001_-en-p.pdf
http://www.rockwellautomation.com/literature/
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Prefacio

A quién esta dirigido este
manual

Recursos adicionales

Descripcion general

Este manual fue preparado para proporcionar la informacion basica necesaria
para instalar, poner en marcha y solucionar problemas del variador de CA de
frecuencia ajustable PowerFlex® serie 527.

Para obtener informacion sobre. .. Veala pagina...

A quién estd dirigido este manual

Recursos adicionales

Convenciones del manual

Tamanos de estructura del variador

Precauciones generales
Explicacién de nimeros de catdlogo

oo |IN|IoN | IV I

Este manual estd dirigido a personal calificado. Debe poder programar y operar
los dispositivos de variador CA de frecuencia ajustable. Ademds, debe
comprender el funcionamiento y poder trabajar con Control Logix/Studio 5000
y CIP Motion.

Si no cuenta con conocimientos basicos de los variadores PowerFlex 527,
comuniquese con su agente de ventas local de Rockwell Automation para obtener
informacion sobre los cursos de capacitacién disponibles.

Los documentos que se indican a continuacién incluyen informacién adicional
sobre productos de Rockwell Automation relacionados.

Titulo Publicacion
GuardLogix 5570 Controllers User Manual 1756-UM022
GuardLogix 5570 Controller Systems Safety Reference Manual 1756-RM099
CompactLogix 5370 Controllers User Manual 1769-UM021
Wiring and Grounding Guidelines for Pulse Width Modulated (PWM) AC Drives DRIVES-IN0O1
Preventive Maintenance of Industrial Control and Drive System Equipment DRIVES-TD001
Integrated Motion on the EtherNet/IP Network Configuration and Startup User Manual MOTION-UM003
Integrated Motion on the EtherNet/IP Network MOTION-RM003
PowerFlex DB (Dynamic Braking) Resistor Calculator PFLEX-AT001
Safety Guidelines for the Application, Installation and Maintenance of Solid State Control SGl-1.1
Guarding Against Electrostatic Damage 8000-4.5.2

Se pueden ver o descargar publicaciones en

heep:/www.rockwellautomation.com/literature/. Para solicitar copias

impresas de documentacién técnica, comuniquese con el distribuidor local de
Allen-Bradley o representante de ventas de Rockwell Automation.
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Prefacio Descripcién general

Convenciones del manual

En este manual hacemos referencia al variador de CA de frecuencia
ajustable PowerFlex 527 como: variador, PowerFlex 527, variador
PowerFlex 527 o variador de CA PowerFlex 527.

Se puede hacer referencia a los variadores especificos dentro de

PowerFlex serie 520:

— PowerFlex 523, variador PowerFlex 523 o variador de CA

PowerFlex 523.

— PowerFlex 525, variador PowerFlex 525 o variador de CA

PowerFlex 525.

— PowerFlex 527, variador PowerFlex 527 o variador de CA PowerFlex 527

Las siguientes palabras se utilizan en todo el manual para describir
instrucciones:

Palabras Significado

Puede Posible, capaz de hacer algo

No puede No es posible, no es capaz de hacer algo
Podria Permitido, aceptable

Debe Inevitable, hay que hacerlo

Debera Requisito necesario

Deberia Recomendado

No deberia No recomendado

Studio 5000 Automation Engineering and Design Environment™
(anteriormente denominado RSLogix 5000) combina elementos de disefio
y de ingenieria en un marco de trabajo estindar que permite optimizar la
productividad y reduce el tiempo de puesta en servicio. Como parte del
entorno Studio 5000, los controladores programables de automatizacion
Logix utilizan Logix Designer™ como herramienta para sistemas de
procesos, por lotes, discretos, de variadores, de seguridad y basados en
movimiento. El entorno Studio 5000 es la base para sus herramientas de
disefio de ingenieria de sistemas y nuevas capacidades: una tinica
herramienta para que los ingenieros disefien y desarrollen todos los
elementos de sus sistemas de control.

Se utilizan las siguientes convenciones en este manual:

o Las listas con vifietas como esta proporcionan informacién, no pasos de

ningtn procedimiento.

o Las listas numeradas ofrecen pasos secuenciales o informacién jerarquica.
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Descripcién general ~ Prefacio

Tamaios de estructura del
variador

Informacion
medioambiental del
producto

El variador de CA PowerFlex 527 pertenece a la nueva generacién de variadores
PowerFlex serie 520, también formada por los variadores PowerFlex 523 y
PowerFlex 525.

Los tamafios de estructura similares a los PowerFlex serie 520 se agrupan en varios
tamafios de estructura para simplificar el pedido de piezas de repuesto, el
dimensionado, etc. En el documento Apéndice B puede encontrar referencias
cruzadas entre los nimeros de catédlogo de los variadores y sus tamafios de
estructura.

Rockwell Automation ofrece informaciéon medioambiental actualizada sobre
productos en su sitio web en

http://www.rockwellautomation.com/rockwellautomation/about-us/

sustainability-ethics/product-environmental-compliance.page
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Prefacio Descripcién general

Precauciones generales

ATENCION: El variador contiene condensadores de alto voltaje, los cuales
demoran algun tiempo en descargarse después de desconectarse el suministro
eléctrico. Antes de trabajar con el variador, asegurese de aislar |a alimentacion
eléctrica de las lineas de entrada [R, S, T (L1, L2, L3)]. Espere tres minutos para
que se descarguen los condensadores a niveles sequros de voltaje (el voltaje de
bus de (C debe ser inferior a 50 VCC). No observar estas indicaciones puede
ocasionar lesiones personales o la muerte.

Los indicadores LED apagados no constituyen una indicacién de que los
condensadores se hayan descargado hasta niveles de voltaje inocuos.

ATENCION: La planificacin, la instalacién, la puesta en marchay el
mantenimiento del sistema debe estar a cargo Gnicamente del personal
calificado y familiarizado con los variadores de frecuencia ajustable de CAy las
maquinarias asociadas. El incumplimiento de estas indicaciones podria provocar
lesiones personales y/o dafios al equipo.

ATENCION: Este variador tiene componentes y ensamblajes sensibles a
descargas electrostaticas (ESD). Se deben tomar precauciones para el control de
la electricidad estdtica al instalar, probar, realizar mantenimiento o reparar este
ensamblaje. Si no se siguen los procedimientos de control de electricidad
estatica los componentes podrian suftir dafios. Si no esta familiarizado con los
procedimientos de control de estatica, consulte la publicacion 8000-4.5.2 de
A-B titulada “Guarding Against Electrostatic Damage” o cualquier otro manual
apropiado sobre proteccion contra descargas electrostaticas.

ATENCION: La instalacion o aplicacién incorrecta de un variador puede dafiar
los componentes o acortar la vida (til del producto. Los errores de cableado o
aplicacién, como un motor de tamafio insuficiente, un suministro de CA
incorrecto o inadecuado o una excesiva temperatura ambiente, pueden
provocar mal funcionamiento del sistema.

ATENCION: La funcion requladora del bus es extremadamente iitil para evitar
fallos inoportunos por sobrevoltaje, resultantes de desaceleracion agresiva,
cargas excesivas y cargas excéntricas. Sin embargo, también pueden provocar
ese efecto cualquiera de las dos condiciones siguientes.

1. Los cambios positivos y rapidos en el voltaje de entrada o los voltajes de

entrada desequilibrados pueden provocar cambios no solicitados en la
velocidad.

2. Los tiempos de desaceleracién pueden ser mayores que los tiempos de
desaceleracién ordenados.

No obstante, se genera un error “Decel Override” si el variador continda a esa
velocidad durante un minuto. Si no es posible aceptar esta condicion, es necesario
desactivar el requlador del bus al establecer el valor apropiado de Bus Regulator
Action en Logix Designer. Ademas, la instalacién de una resistencia de freno
dindmico debidamente dimensionada proporciona un rendimiento equivalente o
superior en la mayoria de los casos. Consulte el documento Resistencias de freno
dindmico en la pagina 144 para seleccionar una resistencia apropiada para la
clasificacion del variador.

ATENCION: Existe el riesgo de lesiones personales o dafios al equipo. El variador
no contiene componentes que requieren servicio por parte del usuario. No
desarme el chasis del variador.
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Descripcién general ~ Prefacio

Explicacion de nimeros de

catalogo
1-3 4 5 6-8 9 10 " 12 13 14
25(C - B 2P3 N 1 1 4 - -
Variador | Guion | Clasificacion de voltaje | Clasificacion |  Envolvente Reservado (lase de emision Reservado Guion Guidn

4 Estandar
25C PowerFlex 527

0 Sin filtro
1 Filtro

v 120VCA |1 1 Estandar
A 240VCA 1

B 240VCA |3 -

D 80VEA 13 N IP20 NEMA/abierto

E 600VCA |3

5 |25 A 05 |04 |05 o4 P4 14 A 05 |04 |05 o4
a8 |48 B 10 lo7s [10 [o75 223 |23 A 10 (075 [1.0 [075
60 [6.0 B 15 [ s |1 40 (40 A 20 [15 [20 |15
6P0 (6.0 A 30 [22 [30 |22
010 [105 [B 50 [40 [50 [40
03 [130 ¢ 75 |55 |75 |55
o L L R
M A W0_j075 |10 j075 030 3010 D 20:0 15:0 15:0 11:0
80 [8.0 B 20 |15
TR Ty a—T 0 2 370 |E 250 [185 [200 [15.0
80t 300 220 [250 [185
5 |25 A 05 |04
50 [5.0 A 10 fo5s [0 Jors |0 A 05 J04 05 |04
w0 Tao . 0 5 0 Tis w7 17 A 10 lo7s |10 [o75
o (1o A 30 [22 [30 |22 300 |30 A 20 15 |20 |19
07 [175  [B 50 (40 [50 [40 2 |42 A 30 22 30 |22
04 |40 ¢ 75 |55 |75 |55 6 |66 B 50 40 50 |40
032 [322 [p 100 |75 [100 |75 |99 ¢ L I L
048V [483 [E 150 [11.0 [100 [75 o2 10 ¢ 100 |75 1100 |75
o T e 200 50 Ts0 g~ 0 [0 150 [11.0 [150 [11.0
022" (20 o 200 [150 [150 [110
027 270 e 250 (185 [200 [15.0
032" (320 e 300 (220 [250 [185
M Para este variador estan disponibles las clasificaciones normal y de aplicacion severa.
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Prefacio Descripcién general

Notas:
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Capitulo 1

Consideraciones de montaje

Instalacion y cableado

Este capitulo presenta informacién sobre el montaje y el cableado de variadores
PowerFlex Serie 527.

Para obtener informacion sobre. .. Veala pdgina...
Consideraciones de montaje n
Consideraciones sobre fuentes de alimentacién de CA 15
Requisitos generales de conexidn a tierra 16
Fusibles y disyuntores 18
Médulo de alimentacidn eléctrica y de control 23
Cubierta del mddulo de control 26
Guarda de terminales del médulo de alimentacion eléctrica 26
(ableado de alimentacion eléctrica 2
Bloque de terminales de alimentacion eléctrica 30
(ableado de E/S 31
Bloque de terminales de E/S de control 32
Conformidad CE 34

La mayoria de las dificultades de puesta en marcha son el resultado de cableado
incorrecto. Se deben tomar todas las precauciones para asegurarse de que el
cableado se realice de acuerdo a las instrucciones. Es necesario leer y entender
todos los items antes de comenzar la instalacién propiamente dicha.

instalacion de manera adecuada. Rockwell Automation no puede asumir
responsabilidad por el cumplimiento o la falta de cumplimiento de cédigos,
sean nacionales, locales o de otro tipo, relacionados con la correcta instalacién
de este variador o equipo asociado. Si se ignoran los c6digos durante la
instalacion, existe peligro de ocasionar lesiones al personal o dafios al equipo.

c ATENCION: La siguiente informacién es solamente una guia para realizar la

o Instale el variador en posicion vertical sobre una superficie plana, vertical y

nivelada.

Estructura |Tamaiio de tornillos | Par de apriete de tornillos

A M5 (#10...24) 1.56...1.96 Nm (14...17 Ib-pulg.)
B M5 (#10...24) 1.56...1.96 Nm (14.. .17 Ib-pulg.)
C M5 (#10...24) 1.56...1.96 Nm (14...17 Ib-pulg.)
D M5 (#10...24) 2.45...2.94Nm (22...26 Ib-pulg.)
E M8 (5/16 pulg.) 6.0...7.4Nm (53...65 Ib-pulg.)

o Evite el polvo y las particulas metélicas para proteger el ventilador de
enfriamiento.

e No lo exponga a atmdsferas corrosivas.

e Protejala unidad contra la humedad y la luz solar directa.

Publicacién de Rockwell Automation 520-UM002A-ES-E — Mayo 2015
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Capitulo1 Instalaciény cableado

Espacio libre minimo de montaje

Consulte el Apéndice B para obtener las dimensiones de montaje.

Vertical Vertical, Zero Stacking Vertical con kit de ventilador de Vertical, Zero Stacking con
Sin espacio libre entre variadores. médulo de control kit de ventilador de médulo de control
Sin espacio libre entre variadores.

—~—
—~
—

—~—
—~
——

0mm
(2.0in.)" ‘

‘ 50mm
(2.0in.)

b 4

‘ 50 mm
(2.0in.)

Horizontal con kit de ventilador Horizontal, Zero Stacking con
de médulo de control kit de ventilador de médulo de control
Sin espacio libre entre variadores.

(1) Enestructura E con kit de ventilador de mddulo de control, se requiere un espacio libre de 95 mm (3.7 pulg.).
(2) Enestructura E con kit de ventilador de mddulo de control, se requiere un espacio libre de 12 mm (0.5 pulg.).
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Instalacion y cableado  Capitulo 1

Temperatura ambiente de funcionamiento

Vea los kits opcionales en el Apéndice B.

Montaje (lasificacion de Temperatura ambiente
envolventes Minima Maxima (s/reduccion | Maxima (c/reduccion | Maxima con kit de ventilador de médulo
rég. nominal) rég. nominal) de control (¢/reduccion rég. nominal)m(s)
Vertical IP 20/tipo abierto 50°C(122°F) - 70°C(158 °F)
IP30/NEMA 1/UL Tipo 1 45°C(113°F) 55°C(131°F) -
Vertical, Zero Stacking IP 20/tipo abierto 45°C(13°F) - 65°C(149°F)
Horizontal con kit de ventilador de | IP 20/tipo abierto (—2[(‘)°Fc) 50°C(122°F) - 70°C(158 °F)
médulo de control® -
Horizontal, Zero Stacking IP 20/tipo abierto 65 °C (149 °F)
con kit de ventilador de mddulo de 45°C(113°F) -
control

1

(1) Ladasificacion IP 30/NEMA 1/UL Tipo 1 requiere la instalacion del kit de opcién serie PowerFlex 520 IP 30/NEMA 1/UL Tipo 1, nimero de catdlogo 25-JBAx.
(2) Enlos nimeros de catdlogo 25C-D1PAN104 y 25C-EOPIN104, la temperatura indicada en la columna Maxima (c/reduccién rég. nominal) se reduce en 5 °C(9 °F) en todos los métodos de montaje.
(

3) Enlos ndmeros de catélogo 25B-D1P4N104 y 25B-EOPIN104, la temperatura listada bajo la columna Maxima con juego de ventilador de médulo de control (¢/reduccion rég. nominal) se reduce en

10°C(18 °F) solo en los métodos de montaje vertical y vertical con Zero Stacking.
(4)  Los nimeros de catélogo 25x-D1P4N104 y 25x-EOPIN104 no se pueden montar mediante ninguno de los métodos de montaje horizontal.
(5) Requiere la instalacion del kit de ventilador de médulo de control de la serie PowerFlex 520, nimero de catdlogo 25-FANx-70C.

Curvas de reduccion de régimen nominal de corriente

Montaje vertical
Variador unico

120 1P 30/NEMA 1

100
90
80 \

70 S
60 ™
50

N\

Percentage of Rated Current (%)

N
“«—— IP20/0penType

= = - with Control
110 Module Fan Kit

Percentage of Rated Current (%)

Ambient Temperature (°C)

Montaje horizontal/en el piso
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40 L
30 35 40 45 50 55 60 65 70 75 80

Variador tinico
= 10 === with Control -
£ 110 Module Fan Kit &
g 100 [--r--mm-mmm § g
5 . £
% " % IP20/0pen Ty §
i w 5 penType -
5 70 N £
@ N @
E 60 \ E
§ :
E 40 S

30 35 40 45 50 55 60 65 70 75 80

Ambient Temperature (°C)

Zero Stacking

120 == - with Control

n

0 Module Fan Ki

100 ——
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Pautas de reduccion de régimen nominal en alta altitud

El variador puede usarse sin reduccion de régimen nominal a una altitud méxima
de 1000 m (3300 pies). Si el variador se usa a mas de 1000 m (3300 pies):

¢ Reduzca la méxima temperatura ambiente en 5 °C (9 °F) por cada 1000 m
(3300 pies) adicionales, segun los limites listados en la tabla Limite de
altitud (en base al voltaje) a continuacién.

o bien,

o Reduzca la corriente de salida en 10% por cada 1000 m (3300 pies)
adicionales hasta 3000 m (9900 pies), segtin los limites listados en la tabla

Limite de altitud (en base al voltaje) a continuacidn.

Limite de altitud (en base al voltaje)

Capacidad nominal del variador | Tierra central (neutro en estrella) |Tierra de esquina, tierra de
impedancia y sin conexion a tierra
100...120 V monofésico 6000 m 6000 m
200....240 V monofasico 2000 m 2000 m
200...240V trifésico 6000 m 2000 m
380...480 V trifésico 4000 m 2000 m
525...600 V trifasico 2000 m 2000 m
Alta altitud
120 60
% 110 =
g 100 R
S 9w s
g 80 :g'- 40
E 70 E
g o 2 30
g % E
& 0 0 1000 2000 3000 4000 2 0 1000 2000 3000 4000
Altitude (m) Altitude (m)

Proteccion contra materias residuales

Tome precauciones para evitar que caigan materias residuales a través de las
rendijas de ventilacién del envolvente del variador durante la instalacién.

Almacenamiento

o Almacene a temperaturas dentro del rango de -40...85 (),

o Almacene a humedades relativas dentro del rango de 0...95%, sin

condensacién.

e No lo exponga a atmdsferas corrosivas.

(1) Latemperatura ambiente méxima de almacenamiento de un variador estructura E es 70 °C.
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Consideraciones sobre
fuentes de alimentacion
deCA

Sistemas de distribucion sin conexion a tierra

protectores con referencia a tierra. Estos dispositivos deben desconectarse si el
variador estd instalado en un sistema de distribucion sin conexion a tierra o con
conexion a tierra resistiva.

c ATENCION: Los variadores PowerFlex Serie 527 tienen varistores MOV

ATENCION: Al retirar los varistores MOV de los variadores con filtro incorporado
también se desconecta el condensador del filtro de la tierra fisica.

Desconexion de varistores MOV

A fin de evitar dafnos al variador, los varistores MOV conectados a tierra deben
desconectarse si el variador estd instalado en un sistema de distribucién sin
conexién a tierra (lineas principales IT) en el que los voltajes entre linea y tierra
en cualquier fase puedan superar 125% del nivel de voltaje entre una linea y otra.
Para desconectar estos dispositivos retire el puente que se muestra en los
siguientes diagramas.

1. Gire el tornillo en sentido contrario a las manecillas del reloj para aflojarlo.
2. Extraiga por completo el puente del chasis del variador.

3. Apriete el tornillo para mantenerlo en su lugar.

Ubicacion de puente (tipico)

Maddulo de alimentacion
eléctrica

IMPORTANTE  Apriete el tornillo después de retirar el puente.

Desmontaje de varistores MOV entre fase y tierra

R/L1

Three-Phase
ACInput S/L2
T/L3
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Acondicionamiento de la alimentacion eléctrica de entrada

El variador es apropiado para conexién interna a la alimentacion eléctrica de
entrada dentro de su voltaje nominal (consulte el Especificaciones técnicas en la
pigina 137). En la tabla Condiciones de alimentacién eléctrica de entrada, a
continuacién, se indican ciertas condiciones de alimentacién eléctrica de entrada
que pueden danar o reducir la vida atil del producto. Si se da alguna de estas
condiciones, instale en el lado de linea del variador uno de los dispositivos listados
bajo el encabezado Accidn correctiva.

IMPORTANTE  Solo se requiere un dispositivo por circuito derivado. Debe montarse lo més
cerca posible a la bifurcacién, y dimensionarse para manejar la corriente total
del circuito derivado.

Condiciones de alimentacion eléctrica de entrada

Condicion de la alimentacion eléctrica de entrada Accion correctiva

Baja impedancia de linea (menos del 1% de la reactancia de linea) + Instale un reactor de linea®
Transformador de alimentacion eléctrica mayor de 120 kVA = 0 bien un transformador de aislamiento

Instale un reactor de linea®
0 bien un transformador de aislamiento

La linea tiene condensadores para correccion del factor de potencia
La linea tiene interrupciones frecuentes de alimentacién eléctrica

La linea tiene picos intermitentes de ruido superiores a 6000 V (rayos)

El voltaje entre fase y tierra excede 125% del voltaje normal entre linea y Retire el puente de MOV a tierra.

linea « obieninstale un transformador de

Sistema de distribucion sin conexion a tierra eyslamlento n secqndarlo conectadoa
tierra de ser necesario.

240V en configuracion Delta abierta (rama de extensi(’)n)“) « Instale un reactor de linea®

(1) Envariadores usados en configuracion Delta abierta con sistema de neutro a tierra en fase central, la fase opuesta a la fase con la
toma central al neutro o a la tierra fisica se conoce como “rama de extension”, “rama alta’, “rama roja’; etc. Esta rama debe
identificarse en cada uno de los puntos de conexion del sistema con cinta roja o naranja en el cable. La rama de extension debe
conectarse a la fase B central en el reactor. Vea los nimeros de pieza especificos de los reactores de linea en Reactores de linea en
serie Boletin 1321-3R en la pdgina 149.

(2) Vea el Apéndice B para obtener informacién sobre pedidos de accesorios.

El conductor a tierra de seguridad del variador - @ (PE) debe estar conectado a
la tierra del sistema. La impedancia de la conexion a tierra debe cumplir los
requisitos de los codigos eléctricos y/o de las normativas de seguridad industrial
nacionales y locales. La integridad de todas las conexiones a tierra debe verificarse
periddicamente.

Conexion a tierra tipica
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Monitoreo de fallo de tierra

Si se emplea un monitor de fallo a tierra del sistema (RCD), utilice solamente
dispositivos tipo B (ajustables) para evitar disparos falsos.

Conexion a tierra de seguridad — © (PE)

Es la conexién a tierra de seguridad del variador exigida por el c6digo. Uno de
estos puntos debe conectarse al acero adyacente del edificio (vigas, viguetas), a
una barra de tierra en el suelo 0 a una barra de bus. Los puntos de conexion a tierra
deben cumplir las normativas de seguridad industrial nacionales y locales, y con lo
dispuesto en los c6digos eléctricos.

Tierra del motor

La tierra del motor debe conectarse a uno de los terminales de tierra del variador.

Terminacion de blindaje — SHLD

Cualquiera de los terminales de tierra de seguridad ubicados en el bloque de
terminales de alimentacion eléctrica proporciona un punto de conexi6n a tierra
para el blindaje de cables de motor. El blindaje de cable de motor conectado a
uno de estos terminales (extremo del variador) también debe conectarse a la
estructura del motor (extremo del motor). Se debe utilizar una abrazadera de
terminacién de blindaje o una abrazadera EMI para conectar el blindaje al
terminal de tierra de seguridad. La opcién de placa de conexidn a tierra o de caja
de conductos puede usarse con una abrazadera de cable como punto de conexién
a tierra para el blindaje del cable.

Al usar cable blindado para ¢l cableado de control y de senales, ¢l blindaje debe
conectarse a tierra solo en el extremo surtidor, no en el extremo del variador.

Conexion a tierra de filtro de interferencia de radiofrecuencia RFI

El uso de un variador con filtro puede producir corrientes de fuga a tierra
relativamente altas. Por lo tanto, el filtro debe usarse solamente en
instalaciones que cuenten con sistemas de suministro de CA con conexién a
tierra, debe instalarse de forma permanente y conectarse con firmeza a tierra
(conexidn equipotencial) mediante conexién a tierra del bloque de distribucién
del edificio. Asegurese de que el neutro del suministro eléctrico esté firmemente
conectado (conexidn equipotencial) a la misma conexién a tierra del bloque de
distribucion del edificio. La conexidn a tierra no debe depender de cables
flexibles, ni debe tener conectores ni sockets que pudieran desconectarse
accidentalmente. Algunos cédigos locales pueden requerir conexiones a tierra
redundantes. La integridad de todas las conexiones a tierra debe verificarse
periédicamente.
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Los variadores PowerFlex serie 527 no proporcionan proteccién contra
cortocircuitos de bifurcacion. Este producto debe instalarse con fusibles de
entrada o con un disyuntor de entrada. Es posible que las normativas de seguridad
industrial y/o los cédigos eléctricos nacionales y locales especifiquen requisitos
adicionales para estas instalaciones.

Las tablas de Fusibles y disyuntores para PowerFlex 527 en la pigina 19 presentan
informacion sobre disyuntores y fusibles de entrada de la linea de CA
recomendados. Consulte los requisitos de UL ¢ IEC en las secciones Fusibles y
Disyuntores que aparecen a continuacion. Las capacidades indicadas son las
capacidades recomendadas para 40 °C (104 °F) segtin ¢l N.E.C. de EE.UU. Los

cédigos locales de otros estados o paises podrian necesitar otras diferentes.

Fusibles

Los tipos de fusibles recomendados se indican en las tablas de Fusibles y
disyuntores para PowerFlex 527 en la pagina 19.... Silas capacidades nominales de

corriente disponibles no coinciden con las indicadas en las respectivas tablas,
seleccione la clasificacién superior inmediata.

e Deben observarse las normas IEC — BS88 (norma britdnica)
Partes 1y 2(1), EN 60269-1, Partes 1y 2, tipo GG o equivalente.

o Deben observarse las normas UL — UL Clase CC, T,RK1 o ].

Disyuntores

Los listados “sin fusible” de las tablas de Fusibles y disyuntores para

PowerFlex 527 en la pégina 19 incluyen disyuntores de tiempo inverso,
disyuntores de disparo instantdneo (protectores de circuitos de motor) y
controladores de motor con combinacién autoprotegida 140M. Si se selecciona

uno de estos métodos de proteccion, deben observarse los siguientes requisitos:

o IEC - Ambos tipos de disyuntores y controladores de motor combinados
autoprotegidos 140M son aceptables para instalaciones IEC.

e UL - Solo los disyuntores de tiempo inverso y los controladores de motor
combinados autoprotegidos 140M especificados son aceptables para
instalaciones UL.

Disyuntores Boletin 140M (controlador combinado autoprotegido)/UL489

Al usar disyuntores Boletin 140M o con clasificacion UL489, deben seguirse las
pautas listadas a continuacién a fin de cumplir los requisitos de la normativa
NEC para proteccion de circuitos derivados.

o ElBoletin 140M puede usarse en aplicaciones de un solo motor.

o ElBoletin 140M puede usarse flujo arriba del variador sin necesidad de

fusibles.

Si se utilizan terminales de bus de CC o de freno dindmico, el variador debe estar
instalado en un envolvente y deben utilizarse fusibles para la proteccion de la
entrada (solo para aplicaciones CE). El envolvente ventilado debe contar con
clasificacion IP 20 o superior, y ser de un tamano de al menos 50% superior al del
variador.

(1) Las designaciones tipicas incluyen las siguientes, aunque sin limitarse a ellas;
Partes 1y 2: AC, AD, BC, BD, (D, DD, ED, EFS, EF, FF, FG, GF, GG, GH.
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Instalacion y cableado  Capitulo 1

Modulo de alimentacion Los variadores PowerFlex serie 527 constan de un médulo de alimentacién
léctri d I eléctrica y un médulo de control. Esta seccidn describe como separar ambos
electrica yae contro , . .
modulos y volverlos a conectar, y como obtener acceso a los terminales de
alimentacion eléctrica y alos de control. Se supone que su variador es nuevo y que
todavia no ha sido instalado.

continuar asegurese de que no esté conectado a la alimentacion y que el voltaje

2 ATENCION: Si va a sequir estos pasos en un variador ya instalado, antes de
de bus de CC sea menor a 50 VCC.

Separacion del médulo de alimentacion eléctrica y del modulo de control

1. Presione y mantenga presionado el pestillo a ambos lados de la cubierta de
la estructura, luego tire hacia fuera y girela hacia arriba para retirarla
(estructuras B...E solamente).

=

=

2. Presione hacia abajo y deslice hacia fuera la cubierta superior del médulo
de control para soltarlo del mdédulo de alimentacién eléctrica.
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Capitulo1 Instalaciény cableado

3. Presione con firmeza los lados y la parte superior del médulo de control y
luego tire hacia fuera y sepérelo del médulo de alimentacién eléctrica.

Conexidn del médulo de alimentacion eléctrica y del médulo de control

1. Alinee los conectores del médulo de alimentacién eléctrica y del médulo
de control, y luego presione con firmeza el médulo de control contra el
médulo de alimentacién eléctrica.

24 Publicacién de Rockwell Automation 520-UM002A-ES-E — Mayo 2015



Instalacion y cableado  Capitulo 1

2. Presione la cubierta del médulo de control hacia el médulo de
alimentaci6n eléctrica para unirlos.

3. Inserte el pestillo situado en la parte superior de la cubierta de la estructura
dentro del médulo de alimentacién eléctrica, luego gire la cubierta de la
estructura para encajar los pestillos laterales en dicho mddulo (estructuras
B...E solamente).
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Cubierta del modulo de
control

Guarda de terminales del
moddulo de alimentacion
eléctrica

26

Para obtener acceso a los terminales de control, es necesario retirar la cubierta
frontal de los terminales. Para retirar:

1. Presione y mantenga presionada la flecha en la parte frontal de la cubierta.

2. Deslice la cubierta frontal hacia abajo para retirarla del médulo de control.

i

Cuando haya terminado con el cableado, vuelva a instalar la cubierta frontal.

Para obtener acceso a los terminales de alimentacidn eléctrica, debe retirarse la
guarda de los terminales. Para retirar:

1. Presione y mantenga presionado el pestillo a ambos lados de la cubierta de
la estructura, luego tire hacia fuera y girela hacia arriba para retirarla
(estructuras B...E solamente).

=
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Instalacion y cableado  Capitulo 1

Cableado de alimentacion
eléctrica

2. Presione y mantenga presionada la lengtieta de fijacién en la guarda de
terminales.

3. Deslice la guarda de terminales hacia abajo para retirarla del médulo de
alimentaci6n eléctrica.

g@i'?f
=

= l
=
/=2
=/
OME=TL
yA—

Uk
=y

@

Cuando haya terminado con el cableado, vuelva a instalar la guarda de terminales.

Para obtener acceso a los terminales de alimentaciéon eléctrica de la estructura A,
es necesario separar los médulos de alimentacién eléctrica y de control.
Consulte las instrucciones en Separacion del médulo de alimentacion eléctricay
del médulo de control en la pigina 23.

Para obtener informacién sobre procedimientos generales de conexidn a tierra'y
de cableado, consulte el documento Wiring and Grounding Guide, (PWM) AC
Drives, publicaciéon DRIVES-IN00I.

codigos locales describen los requisitos de instalacion sequra de equipo
eléctrico. La instalacion debe cumplir las especificaciones pertinentes a los tipos
de cables, los calibres de conductores, la proteccion de circuitos derivados y los
dispositivos de desconexidn. El incumplimiento de estas indicaciones puede
ocasionar lesiones personales y/o dafios al equipo.

2 ATENCION: Las normas y los c6digos nacionales (NEC, VDE, BSI, etc.) y los

ATENCION: Para evitar el posible peligro de choque causado por voltajes
inducidos, los cables sin utilizar en el conducto deben conectarse a tierra en
ambos extremos. Por [a misma razdn, si a un variador que comparte un
conducto se le estd dando mantenimiento o estd siendo instalado, se deben
inhabilitar todos los variadores que usen el conducto. Esto ayuda a minimizar el
posible peligro de choque de los terminales de alimentacion eléctrica de
acoplamiento cruzado.
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28

Tipos de cables aceptables para instalaciones de 100...600 volts

Se acepta una diversidad de cables para instalaciones de variadores. En el caso de
muchas instalaciones, los cables sin blindaje son apropiados, siempre y cuando se
mantengan separados de los circuitos sensibles. A modo de guia aproximada, deje
un espacio de 0.3 m (1 pie) por cada 10 m (32.8 pies) de longitud. Siempre se
deben evitar los tramos paralelos largos. No use cable cuyo grosor de aislamiento
sea menor de 15 milésimas de pulgada (0.4 mm/0.015 pulg.). No tienda mas de
tres conjuntos de conductores de motor en una sola canaleta para minimizar la
“comunicacion cruzada’”. Si se requieren més de tres conexiones de variador/
motor por canaleta, debe usarse cable blindado.

Las instalaciones UL por encima de 50 °C de temperatura ambiente deben usar
cables de 600V, 90 °C.

Las instalaciones UL a 50 °C de temperatura ambiente deben usar cables de
600V,75°Co090°C.

Las instalaciones UL a 40 °C de temperatura ambiente deben usar cables de
600V,75°Co090°C.

Siempre se deben usar cables de cobre. Los requisitos y las recomendaciones sobre
el calibre de cable se basan en 75 °C. No reduzca el calibre de cable cuando utilice
cable para temperatura superior.

méxima del cable que se indica en las tablas de restricciones sobre longitud de
cables de motor en el documento “Wiring and Grounding Guide, (PWM) AC
Drives’, publicacién DRIVES-INOO1.

2 ATENCION: La distancia entre el variador y el motor no debe exceder la longitud

Sin blindaje

Los cables THHN, THWN o similares son apropiados para la instalacién de
variadores en ambientes secos, siempre que haya espacio libre adecuado y/o
limites de concentracién de conductores en canaletas. Cualquier cable que se elija
debe tener un espesor de aislamiento minimo de 15 milésimas de pulgada y no
debe tener grandes variaciones de concentricidad en el aislamiento.

ATENCION: No use cables THHN ni cables con revestimientos similares en areas
himedas.

Cables blindados/apantallados

El cable blindado tiene todos los beneficios generales del cable con multiples
conductores, con el beneficio afadido de blindaje de cobre trenzado que puede
contener gran parte del ruido generado por un variador de CA tipico. Se debe
enfatizar el uso de cable blindado en instalaciones con equipos sensibles tales
como bésculas, interruptores de proximidad capacitivos y otros dispositivos que
pudieran resultar afectados por ruido eléctrico en el sistema de distribucion.
Aplicaciones con gran numero de variadores en una ubicacion similar, la
necesidad de cumplir la normativa de compatibilidad electromagnética (EMC) o
un alto grado de comunicaciones/conexiones en red también son buenas razones
para utilizar cables blindados.
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En algunas aplicaciones, el cable blindado también puede ayudar a reducir el
voltaje en el ¢je y las corrientes inducidas en los cojinetes. Ademds, la mayor
impedancia del cable blindado puede permitir aumentar la distancia a la que se
puede ubicar el motor con respecto al variador, sin necesidad de agregar
dispositivos de proteccién de motor tales como redes con terminacién. Consulte
la seccién Reflected Wave en el documento “Wiring and Grounding Guide,

(PWM) AC Drives,” publicacién DRIVES-IN00I.

Se deben tener en cuenta todas las especificaciones generales dictadas por el
entorno de instalacidn, incluidas temperatura, flexibilidad, humedad y resistencia
quimica. Ademas, es necesario que el fabricante del cable incluya y especifique
blindaje trenzado con cobertura minima del 75%. El blindaje adicional con papel
metélico puede mejorar considerablemente la contencién del ruido.

El cable Belden® 295xx es un buen ¢jemplo de cable recomendado (xx determina
el calibre). Este cable tiene cuatro (4) conductores aislados XLPE con 100% de
cobertura de papel metilico y 85% de cobertura de blindaje de cobre trenzado
(con conductor a tierra) revestido con forro de PVC.

Hay otros tipos de cables blindados disponibles, pero pueden limitar la longitud
permitida de cable. Particularmente, algunos de los cables mas nuevos vienen con
4 conductores THHN trenzados y envueltos en blindaje de papel metélico. Este
disefio puede aumentar enormemente la corriente de carga del cable necesaria y
reducir el rendimiento general del variador. A menos que se especifique en las
tablas de distancias individuales previamente comprobadas con el variador, no se
recomienda el uso de estos cables y se desconoce su rendimiento en funcion de los
limites de longitud de cable.

Cable blindado recomendado

Ubicacion (lasificacion/Tipo Descripcion
Estandar (opcion 1) {600V, 90 °C (194 °F) XHHW2/RHW-2 | Cuatro conductores de cobre estafiado con
Anixter B209500-8209507, aislamiento de XLPE.

Belden 29501-29507 o equivalente |« Cable de cobre trenzado/Idmina metélica, blindaje y
cable de tierra de cobre estafiado combinado.
«Forro de cloruro de polivinilo.

Estandar (opcion 2) | Bandeja con clasificacion de 600V, |« Tres conductores de cobre estafiado con aislamiento

90 °C (194 °F) de XLPE.
RHH/RHW-2 Anixter OLF-7xxxxxo |« Envoltura helicoidal sencilla de cinta de cobre de
equivalente 5 milésimas (superposicién minima de 25%) con tres
conductores a tierra de cobre sin forro en contacto con
el blindaje.
« Forro de cloruro de polivinilo.
Class 1y ll; Bandeja con clasificacion de 600V, |« Tres conductores de cobre sin forro con aislamiento
Division l'y Il 90°C(194°F) XLPE y coraza impermeable de aluminio corrugado
RHH/RHW-2 Anixter 7V-7xxxx-3G 0 con soldadura continua.
equivalente « Forro exterior negro de PVCresistente a la luz solar.
« Tres alambres de cobre de conexion a tierra en calibre
10 AWG y menores.

Proteccion contra onda reflejada

El variador debe instalarse lo més cerca posible al motor. Las instalaciones con
cables al motor largos pueden requerir que se afiadan dispositivos externos para
limitar los reflejos de voltaje al motor (fendmenos de onda reflejada). Consulte la
seccién Reflected Wave en el documento “Wiring and Grounding Guide,

(PWM) AC Drives,” publicacién DRIVES-IN00I.
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Bloque de terminales de
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Los datos de las ondas reflejadas se aplican a todas las frecuencias portadoras de
2...8 kHz.

En clasificaciones de 240 V' y menores, no es necesario considerar los efectos de
las ondas reflejadas.

Desconexion de salida

El variador estd disenado para ser controlado por comandos de movimiento que
ponen en marcha y detienen el motor. Para arrancar y parar el motor no debe
utilizarse un dispositivo que, como rutina, desconecte y vuelva a conectar la
alimentacion eléctrica de salida del motor. Si fuera necesario desconectar la
alimentacion eléctrica del motor cuando el variador esté generando potencia,
debe usarse Logix Designer para inhabilitar el variador (fallo aux o paro por
inercia).

Bloque de distribucion

Estructura E
R/LT S22 T3 UM VM W

RILT S/2 TA3 UM VM2 WiT3 R R 5{% 5{% 5{%
I'T W e |
: Kt o i g

1

EstructuraA, B, CyD

® D- D+ BR- @ ® D- D+ BR  ©
BR+ BR+
Terminal Descripcion
R/L1, /12 Conexidn de voltaje de linea de entrada monofdsica

R/L1,S/L2,T/L3 | Conexidn de voltaje de linea de entrada trifasica
U/T1,V/12, W/T3 | Conexidn de fases del = o Cambie cualquier par de conductores
motor @ @@ del motor para cambiar la direccién de
==, avance.
DC+, DC- Conexion de bus de (C
BR-+, BR- Conexion de resistencia de freno dinamico

D

Conexidn a tierra de sequridad — PE

IMPORTANTE

Es posible que los tornillos de los terminales se aflojen durante el transporte.
Asegurese de que todos los tornillos de los terminales estén apretados al par de
apriete recomendado antes de aplicar alimentacién eléctrica al variador.

Especificaciones de cables del bloque de distribucion

Estructura | Calibre maximo de cable”) |Calibre minimo de cable'" |Par

A 5.3 mm? (10 AWG) 0.8 mm? (18 AWG) 1.76...2.16 Nm (15.6....19.1 Ib-pulg.)
B 8.4 mm? (8 AWG) 2.1 mm? (14 AWG) 1.76...2.16 Nm (15.6....19.1 Ib-pulg.)
C 8.4mm? (8 AWG) 2.1 mm? (14 AWG) 1.76...2.16Nm (15.6...19.1 Ib-pulg.)
D 13.3 mm? (6 AWG) 5.3 mm? (10 AWG) 1.76...2.16 Nm (15.6....19.1 Ib-pulg.)
E 26.7 mm? (3 AWG) 8.4mm” (8 AWG) 3.09...3.77Nm (27.3...33.4 b-pulg.)

(1) Didmetros méximos/minimos que acepta el bloque de terminales; estas no son recomendaciones.
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Cableado de E/S

Precauciones sobre arranque/paro del motor

A\

ATENCION: Un contactor u otro dispositivo que sisteméticamente desconecte y
vuelva a conectar la linea de CA al variador para arrancar y detener el motor
puede ocasionar dafios a los componentes del variador. El variador esta
disefiado para usar sefiales de entrada de control para poner en marchay
detener el motor. Si se usa, el dispositivo de entrada no debe exceder una
operacion por minuto, ya que de otra manera el variador podria sufrir dafios.

Puntos importantes que se deben recordar acerca del cableado de E/S:

o Siempre use cable de cobre.

o Serecomienda usar cable con aislamiento con capacidad nominal de 600 V
0 mayor.

o Los cables de control y de sefiales deben estar separados de los cables de
alimentacién por lo menos 0.3 m (1 pie).

IMPORTANTE

Los terminales de E/S con la etiqueta “Common” no tienen referencia al

terminal de conexidn a tierra de sequridad (PE), y estén disefiados para reducir
considerablemente la interferencia del modo comdin.

JAN

ATENCION: Accionar la entrada analdgica de 4-20 mA mediante una fuente de
voltaje podria producir dafios a los componentes. Verifique que la configuracién
sea apropiada antes de aplicar sefiales de entrada.

Tipos de cables para sefiales y control

Son recomendaciones para 50 °C de temperatura ambiente.

El cable de 75 °C debe usarse para temperatura ambiente de 60 °C.
El cable de 90 °C debe usarse para temperatura ambiente de 70 °C.

Cable recomendado para senales

Tipo de sefial/
donde se utiliza

(0 equivalente)

Tipos de cable Belden'

Descripcion

Clasificacion min.
de aislamiento

E/S analégicas 8760/9460 0.750 mm? (18 AWG), par trenzado, 300V,

100% blindado con conductor a tierra 60 °C (140 °F)
Pot. remoto 8770 0.750 mm? (18 AWG), 3 conductores, blindado
Encoder 9728/9730 0.196 mm? (24 AWG), pares con blindaje

individual

(1) Cable trenzado o cable macizo.

(2) Silos cables son cortos y estén dentro de un envolvente sin circuitos sensibles, quiza no sea necesario el uso de cable blindado,
aunque siempre es recomendable usarlo.

Cables de control recomendados para E/S digitales

Tipo

Tipos de cables

Descripcion

Clasificacion min.
de aislamiento

Sin blindaje

Segun el Cdigo Eléctrico |-
Nacional de EE.UU. (NEC) 0
los cddigos nacionales o
locales aplicables

Blindados

(able blindado con

midiltiples conductores,

tal como Belden 8770

(0 equivalente)

0.750 mm? (18 AWG), 3 conductores, blindado.

300V,
60 °C (140 °F)
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Bloque de terminales de E/S
de control

32

Recomendaciones respecto al cableado de control, maximo

El cableado de control no debe exceder 30 m (100 pies) de longitud. La longitud
del cable de sefial de control depende en gran medida del entorno eléctrico y de
las précticas de instalacién. Para aumentar la inmunidad al ruido, el comun del
bloque de terminales de E/S debe conectarse al terminal de tierra/tierra fisica de
proteccion.

Especificaciones de cableado de bloque de terminales de E/S de control

Estructura | Calibre maximo de cable!”  |Calibre minimo de cable!”  |Par

A...E 1.3 mmZ (16 AWG) 0.13 mm? (26 AWG) 0.71...0.86 Nm (6.2....7.6 Ib-pulg.)

(1) Didmetros maximos/minimos que acepta el blogue de terminales; estas no son recomendaciones.

Bloque extraible de terminales de E/S de control del PowerFlex 527

Diagrama de bloques de cableado de E/S de control del PowerFlex 527

Typical Typical
- SRgeviring SNlmviring
Digital Common
RLUAR N /SR !
| DigitalIn1
Safety2 ["o5 o ol oo oo
I~ | Digitalln2
Safety +24V [ » ~ B2 oo o
0 Digital In 3 g ~o
0 Digital In 4 — —
— 0]
06 Opto Output 1 24\’
1 U] @
07 Opto Output 2
+24V [y |24
Relay 1N.0.
— | Pt v T +1ovc
Relay 1 Common R2 ! T 12
! +10V Input
i 13
Relay 2 Common | R5 ! 1 Analog Common
| 14
Relay 2N.C. E I I Pot must be
~HE Re (. o [ A2mAlmput i ohm
| 0-10V > 2W min. I
! | Analog Output © Gomman
1 0/4-20mA | 16
””””””” " _ | OptoCommon
17
a Ethernet
% Vv Q Comm Common
n 2
SNK ACO
S| 8@
£ @ S’@
> =
a8 L]
SRC AVO

Rl _R2 R5 Ré 01 02 03 04 05 06 07 a @
Slelele] [elelelelelole] [gle]

EICIEIEIEIEIE]

m 12 13 14 15 16

(1) Cuando utilice una salida 6ptica con una carga inductiva, como en el caso de un relé, para evitar dafiar la salida instale un diodo de
recuperacion paralelo al relé, tal y como se muestra.
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Designaciones de terminales de E/S de control

N  |Sedal Descripcion

R1 Relé 1N.A. Estos son los contactos normalmente abiertos (N. A.), comdn y normalmente cerrado

R2 Comdn derelé 1 (N. C.) para la salida del relé programable.

R Comin derelé 2 Resistivo: .0Aa30VCC/0.2Aa125VCA/0.1Aa 230 VCA

o e P {inductivo: 0.5Aa30VCC/0.1 A2 125 VCA/0.1A 2 230 VCA

R Relé 2N.C. La corriente nominal minima es de 5 mA o menor a 24 VCC.

01 Comdn digital Retorno de E/S digital. Aislado eléctricamente (junto con la E/S digital) del resto del
variador, excepto para el puerto de comunicaciones.

02 Entrada digital 1 Configurable a Home, Registration 1, Drive Enable, Coloque los puentes en
Positive Overtravel y Negative Overtravel. la entrada digital (J1)

03 |Entradadigital2 | Configurable a Registration 2, Drive Enable, taly como se muesra.
Positive Overtravel y Negative Overtravel. Drenador Surtidor

04 Entrada digital 3 Configurable a Drive Enable, Positive Overtravel y Negative - a
Overtravel. o . g‘

05 Entrada digital 4 Configurable a Drive Enable, Positive Overtravel Tg g
y Negative Overtravel. S 5

SRC SRC

06 Salida dptica 1 Salida digital programable.

07 Salida dptica 2

Qa Ethernet Este terminal esta conectado al blindaje del puerto Ethernet. Conecte este terminal a una
conexidn a tierra limpia para mejorar la inmunidad contra el ruido cuando se usen
periféricos de comunicacion externos.

Q Comm comdn Comdn de sefal para las sefales de comunicacion.

S1 Seguridad 1 Entrada de sequridad 1

S2 Seguridad 2 Entrada de sequridad 2

S+ Sequridad +24V | Suministro de +24 V(C para el circuito de seguridad. Internamente vinculado al
suministro de +24 VCC (pin 11).

n +24V(C Alimentacion eléctrica de +24 VCC (+/-10%) para entradas digitales. Clasificada para
suministrar al menos 100 mA y para utilizar el comin digital como retorno. También estd
protegida contra cortocircuitos (no se dafia si se vincula a un comtn o a un GND) y no se
dafia si se conecta a una fuente de +24 VCC en un variador diferente.

12 +10VCC Alimentacion de +10 VCC (-0% / +6%) para potenciémetro o entrada de 0-10 V.
(lasificada para suministrar al menos 15 mA y para utilizar el comdn analdgico como
retorno. También estd protegida contra cortocircuitos (no se dafia si se vincula a un
comdn o0 a un GND) y no se dafia si se conecta a una fuente de +10 VCCen un variador
diferente.

13 Ent. £10V Entrada analdgica bipolar de +/- 10 V aislada 6pticamente del variador para evitar
circuitos de tierra. Esta entrada tiene una impedancia de entrada de aproximadamente
100 KC. Si se utiliza un potenciémetro remoto con esta entrada, la méxima impedancia
del potenciémetro es de 10 KC2 y la minima y el maximo sigue siendo 10 K. La
resolucién analdgico-digital serd de 10 bits o mejor. El variador no se dafiard si en este
puerto se aplica una sobretension de hasta +/- 27 VCC o de voltaje de hasta 1kV.

El ancho de handa de la entrada sera de unos 100 Hz.

14 Comdn analdgico  |Retorno de la E/S analdgica. Estd aislado eléctricamente (junto con la E/S analdgica) del
resto del variador.

15 Ent 4-20 mA Entrada analdgica de 4-20 mA aislada dpticamente del variador para permitir
configuraciones de conexién en cadena y para evitar circuitos de tierra. Laimpedancia de
entrada para la entrada analdgica de 4-20 mA es de aproximadamente 250 C2.

La resolucién analdgico-digital serd de 10 bits o mejor.

16 Salida analdgica Configurable a una sefial de salida analdgica de 0-20mAode | 0-10V  0-20 mA
0-10 V. Coloque los puentes de la salida analdgica (J2) tal y 2 2
como se muestra y, a continuacion, active el atributo ACO/AVO. ACO ACO
Consulte las instrucciones en Configuracion del atributo ACO/ | 5 3 5
AVO en la pdgina 168. g { g ‘

g g D
=< =
VO AVO
17 Comdin dptico Los emisores de las salidas de optoacoplador (1y 2) se vinculan en el comin del

optoacoplador. Ademads, ambos estan eléctricamente aislados del resto del variador.
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Atributos de tag en Logix Designer para entradas y salidas

N.e | Senal |Atributo de tag

Entrada analdgica

13 Ent. £10V <axis tag>.Analoginput1
15 Ent4-20 mA <axis tag>.Analoglnput2
Salida analdgica

16 Salida analdgica <axis tag>.AnalogOutput1
Entrada digital

02 Entrada digital 1 <axis tag> DigitalInput0

03 Entrada digital 2 <axis tag> Digitallnput1

04 Entrada digital 3 | <axis tag>.Digitallnput2

05 Entrada digital 4 | <axis tag>.Digitallnput3

Salida digital

06 Salida optica 1 <axis tag>.DigitalOutput0
07 Salida optica 2 <axis tag>.DigitalOutput1
R1 Relé 1N.A. <axis tag>.DigitalOutput2
R6 Relé 2N.C. <axis tag> DigitalOutput3

Se demostré el cumplimiento de la directiva de bajo voltaje (LV) y de la directiva
de compatibilidad electromagnética (EMC) mediante las normas armonizadas
de la Norma Europea (EN) publicada en el Diario Oficial de la Comunidad
Europea. Los variadores PowerFlex serie 520 cumplen los estandares EN
indicados a continuacién cuando se instalan de acuerdo con las instrucciones de
instalacién descritas en este manual.

En el caso de homologaciones de productos disponibles actualmente en

Rockwell Automation, vaya a http://www.rockwellautomation.com/products/
certification/.

En el caso de declaraciones de conformidad (DoC) actualmente disponibles

en Rockwell Automation, vaya a http://www.rockwellautomation.com/
rockwellautomation/certification/overview.page.

Directiva de bajo voltaje (2006/95/EC)

e EN 61800-5-1 Sistemas variadores de alimentacidn eléctrica de velocidad
ajustable, Parte 5-1: Requisitos de seguridad — eléctrica, térmicay
energética.

(lasificaciones de grado de contaminacion segun EN 61800-5-1

Grado de Descripcion

contaminacion

1 No ocurre contaminacion o solo contaminacion seca no conductiva. La contaminacién no
tiene influencia.

2 Normalmente solo ocurre contaminacién no conductiva. Sin embargo, algunas veces puede
esperarse conductividad temporal causada por condensacion cuando el variador estd fuera
de operacion.
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Directiva EMC (2004/108/EC)

EN 61800-3:2004+A1:2012 — Sistemas variadores de alimentacién
eléctrica de velocidad ajustable, Parte 3: Requisitos EMC y métodos de
prueba especificas

Directiva maquinaria (2006/42/EC)

ENISO 13849-1:2008+AC:2009 — Seguridad de maquinas — Piezas
relacionadas a la seguridad de sistemas de control — Parte 1: Principios
generales de disefio.

EN 61800-5-2:2007 — Sistemas variadores de alimentacién eléctrica de
velocidad ajustable — Parte 5-2: Requisito de seguridad — Funcional.
EN 62061:20054+A1:2013 — Seguridad de méquinas — Seguridad
funcional de sistemas de control eléctricos, electrénicos y electrénicos
programables relacionados con la seguridad.

EN 60204-1:2006+A1:2009 — Seguridad de méquinas — Equipo eléctrico
de mdquinas — Parte 1: Requisitos generales.

IEC 61508 Parte 1-7:2010 Seguridad funcional de sistemas electrénicos

programables eléctricos/electrénicos relacionados con la seguridad —
Partes 1 - 7.

Consideraciones generales

Para cumplir con la normativa CE, los variadores deben satisfacer los
requisitos de instalacién relacionados con las directivas EN 61800-5-1y
EN 61800-3, proporcionados en este documento.

Los variadores PowerFlex serie 520 deben instalarse en un entorno con
grado de contaminacién 1 o 2 para cumplir con la directiva de bajo
voltaje de la CE. Consulte la descripcion de cada clasificacion de grado

de contaminacién en Clasificaciones de grado de contaminacién segun
EN 61800-5-1 en la pagina 34.

Los variadores PowerFlex serie 520 cumplen los requisitos de la normativa
EMC de EN 61800-3 cuando se instalan de acuerdo con buenas practicas
de EMCy las instrucciones provistas en este documento. Sin embargo,
muchos factores pueden influenciar el cumplimiento de EMC de una
maquina o instalacién completa, y el cumplimiento del variador no asegura
el cumplimiento de todas las aplicaciones.

Los variadores PowerFlex serie 520 no estdn diseiados para uso en redes
publicas de bajo voltaje que brindan suministro eléctrico a instalaciones
domésticas. Sin mitigacién adicional, se espera la presencia de interferencia
de frecuencia si se utiliza en una red de este tipo. El instalador es
responsable de tomar las medidas apropiadas, tales como la instalacién de
un filtro de linea y un envolvente suplementarios (vea Conexiones y puesta
a tierra en la pdgina 38) para evitar la interferencia, ademds de cumplir los
requisitos de instalacién descritos en este documento.

envolvente suplementario o equipado con un “juego NEMA tipo 1" para
cumplir con la directiva de la CE con respecto a proteccion contra choque
eléctrico.

C ATENCION: Deben instalarse variadores tipo abierto NEMA/UL en un

Publicacion de Rockwell Automation 520-UM002A-ES-E — Mayo 2015 35



Capitulo 1

Instalacién y cableado

36

Los variadores PowerFlex serie 520 generan emisiones armdnicas de
corriente en el sistema de suministro de CA. Cuando se utilizan en una red
de bajo voltaje publica, es responsabilidad del instalador o del usuario
asegurarse de que se cumplan los requisitos vigentes del operador de la red
de distribucién. Puede ser necesario consultar al operador de lared y a
Rockwell Automation.

Siel juego NEMA 1 opcional no estd instalado, el variador debe instalarse
en un envolvente con aberturas laterales de menos de 12.5 mm (0.5 pulg.) y
aberturas superiores de menos de 1.0 mm (0.04 pulg.) para mantener la
conformidad con la directiva de bajo voltaje (LV).

El cable del motor debe mantenerse lo mas corto posible para evitar
emisiones electromagnéticas y corrientes capacitivas.

No se recomienda usar filtros de linea en sistemas sin conexidn a tierra.

En las instalaciones CE, la alimentacidn eléctrica de entrada debe tener una
configuracién en estrella equilibrada con tierra central para cumplir con la
normativa EMC.

Si se utilizan los terminales de bus de CC o de freno dindmico, el variador
debe estar instalado en un envolvente y deben utilizarse fusibles para
proteccién de entradas (solo para aplicaciones CE). El envolvente
ventilado debe contar con clasificacién IP 20 o superior, y tener un tamafo
de al menos 50% superior al del variador.

Requisitos de instalacion relacionados a EN 61800-5-1y la directiva de bajo voltaje

o Los variadores PowerFlex serie 520 de 600 V pueden usarse solo en un

sistema de suministro con “conexidn a tierra central” para altitudes de hasta

2000 m (6562 pies).

Cuando se usan en altitudes de mas de 2000 metros (6562 pies) hasta un
maximo de 4800 m (15,748 pies), los variadores PowerFlex serie 520 con
clases de voltaje de hasta 480 V no se pueden alimentar mediante un
sistema de suministro con “proteccién de tierra fisica de esquina” para
mantener la conformidad con la directiva de bajo voltaje de la CE. Vea el

documento Pautas de reduccion de régimen nominal en alta altitud en la
pagina 14.

Los variadores PowerFlex serie 520 producen una corriente de fuga en el
conductor de tierra fisica de proteccion que excede de 3.5 mA CA y/o

10 mA CC. El calibre minimo del conductor de conexién a tierra de
seguridad usado en la aplicacién debe cumplir las normativas de seguridad
locales para equipo de conexién a tierra de seguridad.

(Cen el conductor de tierra fisica de proteccion que puede reducir la
capacidad de los RCD (dispositivos de proteccion operados por corriente
residual) o RCM (dispositivos de monitoreo operados por corriente
residual) de tipo A o CA, a fin de proporcionar proteccién para otros
equipos en la instalacién. Cuando se utiliza un RCD o RCM para
proteccion en caso de contacto directo o indirecto, solo un RCD o RCM de
tipo B puede usarse en el lado del suministro de este producto.

2 ATENCION: Los variadores PowerFlex serie 520 producen corriente de
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Requisitos de instalacion relacionados a EN 61800-3 y a la directiva EMC

o Elvariador debe conectarse a tierra como se describe en Conexiones y
puesta a tierra en la pdgina 38. Consulte el documento Requisitos
generales de conexién a tierra en la pdgina 16 para obtener

recomendaciones adicionales sobre conexidn a tierra.

o El cableado de potencia de salida al motor debe incluir cables con blindaje
trenzado que proporcionen una cobertura del 75% o mayor, o los cables
deben colocarse en una canaleta metalica o debe proporcionarse blindaje
equivalente. Debe proporcionarse blindaje continuo desde el envolvente
del variador hasta el envolvente del motor. Ambos extremos del blindaje
del cable del motor (o canaleta) deben terminar con una conexién a tierra
de baja impedancia.

Estructuras de variador A...E: En el extremo de variador del motor, ya sea

a. Elblindaje del cable debe fijarse a una “placa EMC” debidamente
instalada para el variador. Numero de kit 25-EMC1-Fx.
0

b. El blindaje del cable o canaleta debe terminarse con un conector
blindado instalado en la placa ERMC, caja de derivaciones o similar.

o En el extremo del motor, el blindaje del cable del motor o la canaleta debe
terminar en un conector blindado, el cual debe estar correctamente
instalado en una caja de cables del motor a tierra conectada al motor. La
caja de cables del motor debe estar instalada y conectada a tierra.

o Todo el cableado de control (E/S) y de sefiales al variador debe usar un
cable con blindaje trenzado que proporcione cobertura del 75% o mds, o
los cables deben colocarse en una canaleta metélica o debe proporcionarse
blindaje equivalente. Cuando se usa cable blindado, el blindaje del cable
debe terminarse con una conexién a tierra de baja impedancia en un
extremo del cable solamente, de preferencia el extremo donde est4 ubicado
el receptor. Cuando el blindaje del cable se termina en el extremo del
variador, puede terminarse ya sea usando un conector blindado junto con

una placa de canaleta o una caja de derivaciones, o el blindaje puede fijarse a
una “placa EMC”

o Siempre que sea posible, el cableado del motor debe separarse del cableado
de control y del cableado de sefiales.

o Lalongitud méxima del cable del motor no debe exceder la longitud
méxima indicada en el documento Cumplimiento de los requisitos de
emisiones de radiofrecuenciay de los requisitos de instalacién del
PowerFlex serie 527 en la pagina 38 para cumplir los limites de emisién de
radiofrecuencia de la norma y el entorno de instalacién especificos.
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Conexiones y puesta a tierra

A

Shielded enclosure!!

IP30/NEMA 1/UL Type 1
option kit or EMC kit

EMI fittings and metal conduit

o | EMifiter ® | 7‘4
= 4] e
Lo P

B L3‘T/L32 Zg

— 5 1lo ® b

Enclosure ground connection Shielded motor cable

Building structure steel

(1) Algunas instalaciones requieren un envolvente blindado. Mantenga la longitud del cable lo mds corta posible entre el punto de
entrada del envolvente y el filtro EMI.

Cumplimiento de los requisitos de emisiones de radiofrecuencia y de los requisitos de instalacion
del PowerFlex serie 527

38

Tipo de filtro

Norma/Limites

EN 61800-3 Categoria C1
EN 61000-6-3
CISPR11 Grupo 1 Clase B

EN 61800-3 Categoria (2
EN 61000-6-4

CISPR11 Grupo 1 Class A
(alimentacion eléctrica de
entrada < 20 kVA)

EN 61800-3 Categoria (3
(1< 100 A)

CISPR11 Grupo 1 Class A
(alimentacion eléctrica de
entrada > 20 kVA)

Interno

10 m (33 pies)

20 m (66 pies)

Externo!”

30 m (16 pies)

100 m (328 pies)

100 m (328 pies)

(1) Consulte mas informacién sobre filtros externos opcionales en el documento Apéndice B.

Requisitos de instalacidn adicionales

Esta seccion proporciona informacién sobre requisitos adicionales para
instalaciones Class C1 y Class C2, como envolventes y niucleos EMC.

IMPORTANTE

Los nticleos EMC estan incluidos con:

« variadores que tienen un filtro EMCinterno (25x-xxxxN114)
+ kit de accesorios de filtro EMC externo (25-RFxxx)

IMPORTANTE

entrada blindado ni envolvente.

Para cumplir los requisitos (3 no son necesarios nicleos EMC, ni cable de
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Requisitos de instalacion adicionales
Tamaiiode | Clase C1 Clase C2
estructura (e, oivente Canaleta o cable Nucleos EMC requeridos Envolvente Canaleta o cable Nucleos EMC requeridos

blindado a entrada | (incluidos con el producto) blindado a entrada | (incluidos con el producto)
100...120 VCA (-15%, +10%) — Entrada monofasica con filtro EMC externo, salida monofasica de 0...120V
A No No No No No No
B No No No No No No
200...240 VCA (—15%, +10%) — Entrada monofasica con filtro EMC externo, salida trifasica de 0...230V
A Si Si No No No Entrada/salida
B Si Si Solo salida No No Entrada/salida
200...240 VCA (~15%, +10%) — Entrada monofasica con filtro EMC interno, salida trifasica de 0...230 V("
A * * * Si No No
B * * * Si No No
200...240 VCA (-15%, +10%) — Entrada trifasica con filtro EMC externo, salida trifasica de 0...230V
A Si Si Solo salida No No Entrada/salida
B Si Si Solo salida No No Entrada/salida
C Si Si Solo salida No No Entrada/salida
D Si Si No No No Solo entrada
E Si Si Solo salida No No Solo entrada
380...480 VCA (—15%, +10%) — Entrada trifasica con filtro EMC externo, salida trifasica de 0...460 V
A Si Si No No No Entrada/salida
B Si Si No No No Entrada/salida
C Si Si No No No Solo entrada
D Si Si Solo salida No No Entrada/salida
E Si Si No Si No Entrada/salida
380...480 VCA (-15%, -+10%) — Entrada trifésica con filtro EMC interno, salida trifasica 0...460v("
A * * * No No Entrada/salida
B * * * No No Entrada/salida
C * * * No No Entrada/salida
D * * * No No Entrada/salida
E * * * No No Entrada/salida
525...600 VCA (—15%, +10%) — Entrada trifasica con filtro EMC externo, salida trifasica de 0...575V
A Si Si No No No Entrada/salida
B Si Si No No No Entrada/salida
C Si Si No No No Entrada/salida
D Si Si No No No Entrada/salida
E Si Si No Si No No

(1) Un (*)indica que no se cumplen los requisitos EMC.
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Ubicacion recomendada para nucleos EMC con placa EMC opcional

Estructura A | Estructura B | Estructura C | Estructura D | Estructura E
Con placa opcional EMC (25-EMC-Fx)

CORE-xx-A-1 CORE-xx-B-1 CORE-xx-C-1 CORE-xx-D-1

CORE-xt-A-2 CORE-xx-B-2 CORE-C2 OREx-D2 | (OREE2 CORE-E-4

Sin placa EMC

(able de
tierra [\

CORE-E-1 (LMD CORE-E-3
CORE-E-4

CORE-xx-x-1 CORE-xx-x-2

4 (able de entrada al variador (blindado o sin blindaje) ~  Cable de salida del variador (blindado)
Q . , .
& Muestra contacto a Fije el ndcleo EMC mediante
)=
I\? la capa blindada % cables o cremalleras

IMPORTANTE El cable de tierra/blindaje para entrada y para salida deben pasar a través del niicleo o nicleos EMC, excepto en los
siguientes casos:
» Variadores de estructura E con filtros internos en los que el cable de entrada conectado a tierra no debe pasar a través
del EMC CORE-E-1.

» Variadores de 600 V con filtros externos en los que el cable de salida conectado a tierra no debe pasar a través de los
niicleos EMC.

Ubicacion recomendada para niicleos EMC respecto a filtros externos

Todos los tamaios de estructura

Alimentacion de entrada

Filtro EMC Variador Motor

Niicleo de entrada Nicleo de salida
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Capitulo 2

Preparacion para poner en
marcha el variador

Puesta en marcha

Este capitulo describe cémo poner en marcha el variador PowerFlex 527.

Para obtener informacion sobre. .. Vea la pagina...

Preparacion para poner en marcha el variador 41

Explicacion de indicadores y de la pantalla del PowerFlex 527

Herramientas de programacion del variador

Compatibilidad de idiomas

Uso de puerto Ethernet

B | 15|15 |15
oo | NN | I I

IMPORTANTE

Lea la seccion Precauciones generales en la pdgina 8 antes de continuar.

A\

ATENCION: La alimentacion debe estar conectada al variador para realizar los
siguientes procedimientos de puesta en marcha. Algunos de los voltajes
presentes estan al potencial de la linea de entrada. Para evitar el peligro de
choque eléctrico o de dafios al equipo, el siguiente procedimiento solo debe ser
realizado por personal de servicio calificado. Lea detalladamente y asimile el
procedimiento antes de comenzar. Si no se produce un evento al realizar este
procedimiento, no contintie. Desconecte toda la alimentacion eléctrica,
incluso los voltajes de control suministrados por el usuario. Es posible que
existan voltajes suministrados por el usuario incluso cuando la alimentacion de
(A no se encuentre conectada al variador. Corrija el desperfecto antes de
continuar.

Antes de poner en marcha el variador, se recomienda realizar las tareas de puesta
en marcha descritas mas abajo para que la puesta en marcha y el funcionamiento
del variador no tengan problemas. Asegtirese de que el variador no tenga
alimentacidn eléctrica (compruebe que el voltaje del bus de CC es menor que
50 VCC) antes de continuar con la lista de tareas de puesta en marcha.

Lista de tareas para poner en marcha el variador

1. Desconecte y bloquee por seguridad la alimentacion eléctrica a la méquina.

2. Verifique que la alimentacion de la linea de CA en el dispositivo de
desconexion esté dentro del valor nominal del variador.

3. Sivaareemplazar un variador, verifique el nimero de catdlogo del variador
existente. Verifique todas las opciones instaladas en el variador.

4. Verifique que toda la alimentacién eléctrica de control digital sea de
24 voltios.

5. Inspeccione la conexidn a tierra, el cableado, las conexiones y la
compatibilidad ambiental.
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Explicacion de indicadores
y de la pantalla del
PowerFlex 527

42

6. Verifique que el puente de drenador (SNK)/surtidor (SRC) esté

configurado de manera que corresponda con el esquema de cableado de

control. (Consulte el documento Diagrama de bloques de cableado de E/S
de control del PowerFlex 527 en la pdgina 32 para ver la ubicacién).

7. Cablee las E/S segun se requiera para la aplicacién.
8. Cablee la entrada de alimentacidn eléctrica y los terminales de salida.

9. Confirme que todas las entradas se encuentren firmemente conectadas a
los terminales correctos.

10. Recopile y guarde la informacion de la placa del fabricante del motor y del
encoder o del dispositivo de retroalimentacion. Verifique las conexiones
del motor.

o ;Estd desacoplado el motor?
o :En qué sentido tiene que girar el motor para la aplicacién?

11. Verifique el voltaje de entrada al variador. Verifique si el variador estd en un
sistema con conexién a tierra. Asegurese de que los puentes MOV estén en

su posicion correcta. Si desea mds informacién consulte el documento
Consideraciones sobre fuentes de alimentacién de CA en la pgina 15.

12. Conecte la alimentaciéon de CA al variador.

e Debe establecer una conexién con un controlador Logix y comprobar
que el variador esté activado, mediante una instruccién de control de
movimiento de Logix (por ejemplo, el comando MSO), y que no se

dé la condiciéon “START INHIBIT”. Consulte las instrucciones en el
documento Configuracién del variador PowerFlex 527 con

movimiento integrado en la pigina 49.

o Verifique que el variador esté recibiendo correctamente los comandos
de arranque y de paro.

o Verifique que las corrientes de entrada estén equilibradas.

o Verifique que las corrientes del motor estén equilibradas.

Inicio, paro, control de direccion y de velocidad

El inicio, el paro, ¢l control de la direccidn y el control de velocidad se realizan
mediante instrucciones de control de movimiento de Logix (por ejemplo,
Motion Drive Start (MDS)). Si desea mds informacién consulte el documento
Logix5000 Motion Controllers Instructions Reference Manual, publicaciéon

MOTION-RMO002.

El variador PowerFlex 527 tiene cuatro indicadores de estado, un indicador de
fallo, una pantalla LCD y un teclado de membrana para navegacion. La pantalla
se utiliza para visualizar datos como la informacién del motor, el estado de los ¢jes,
los fallos y para definir la configuracién de la red. Los indicadores se utilizan para
supervisar el estado de la red y del mddulo, y para resolver problemas.

Publicacién de Rockwell Automation 520-UM002A-ES-E — Mayo 2015


http://literature.rockwellautomation.com/idc/groups/literature/documents/rm/motion-rm002_-en-p.pdf

Puestaenmarcha  Capitulo 2

Indicadores de estado y pantalla LCD del variador PowerFlex 527

[ —7 |
)
Allen-Bradley A A A
Pantalla ENET y LINK
FAULT Indicador de estado de fallo

e Teclado de navegacion
EvJ @

AL = A
Ilmvm“
e
UUUUUUU Indicador de estado de médulo

EE_o. MODO Indicador de estado de red
P OWELE 7Y EEEg Indicador de estado Link A (Puerto Ethernet 1)
N Indicador de estado Link B (Puerto Ethernet 2)

C

\J

C
|

alalanatatalaialataln
W L
Pantalla Estado de Descripcion
visualizacion
ENET Apagado El variador no esta conectado a la red.
Fijo El variador estd conectado a la red.
LINK Apagado El variador no ha establecido conexidn con el controlador.
Fijo El variador estd conectado a la red y ha establecido conexion con

el controlador.

Indicador LED Estado del Descripcion
indicador LED
FAULT Fijo Indica que el variador tiene un fallo. Si desea mas informacion

consulte el documento Cédigos de fallo en la pagina 122.

Tecla Nombre Descripcion

Flechaarriba | Al pulsar cualquiera de estas teclas se mueve la seleccién al
Flecha abajo | Siguiente elemento (o al anterior). Cuando se estdn cambiando
valores, al pulsar la flecha hacia arriba aumenta el valor
resaltado. Los valores reinician cuando se llega al final de la lista.

Escape Pulse para volver. Si se pulsa las veces suficientes, se llega a la
pantalla HOME.

Seleccionar Pulse para seleccionar un elemento del mend.

ko]

Enter Pulse para confirmar la seleccion e ir a los elementos del
submend.
Indicador LED Estado del Descripcion
indicador LED
MOD Verde fijo El variador estd operativo y no hay fallos.
NET Verde fijo El variador estd en linea y ha establecido sus conexiones.
LINK A (Puerto Ethernet 1) Verde fijo El variador esta conectado a la red pero no transmite datos.

LINK B (Puerto Ethernet 2)

Para obtener descripciones detalladas de los indicadores de estado Fault, MOD,
NET, y LINK A/B, consulte el documento Indicadores de estado del variador
PowerFlex 527 en la pédgina 127.
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Secuencia de puesta en marcha

Al momento del encendido, el variador

I-- l-- --l I-- l inicializa la informacién de estado en
St toda la pantalla LCD.
Tras la inicializacién, el estado del
[: T [:l N dispositivo/eje aparece en la pantalla
_J 1] UN _IJ LCD. En este ejemplo, el estado actual
- es STANDBY.

Estados del dispositivo y del eje

Las siguientes tablas muestran todos los posibles estados y sus descripciones del

dispositivo y del eje.

Estado de dispositivo Descripcion

STANDBY El variador esta esperando recibir la informacion de configuracion del controlador.
CONNECTING El variador estd tratando de establecer comunicacion con el controlador EtherNet/IP.
(ONFIGURING El variador esté recibiendo informacién de configuracién del controlador.

SYNCING El variador estd esperando que el servicio Group Sync se inicie con éxito.

CONN_TIMEOUT

El variador estd tratando de establecer comunicacion con el controlador EtherNet/IP pero
la conexion ha sobrepasado el tiempo de espera.

DUPLICATE_IP El variador ha detectado otro dispositivo en la red con la misma direccion IP.

FWUPDATE El variador estd actualizando el firmware.

Estado del eje Descripcion

INITIALIZING El variador estd inicializando la conexién de movimiento.

PRECHARGE El variador estd listo para la alimentacion eléctrica principal.

STOPPED El variador esté en modo Stopped esperando un comando de movimiento.

STARTING El variador ha recibido un comando de movimiento y esté en transicion desde el estado
Stopped al estado Running.

RUNNING El variador estd activo y/o funcionando.

TESTING El variador esté ejecutando de forma activa un procedimiento de prueba, por ejemplo,
una prueba de conexion.

STOPPING El variador esta desacelerando para detenerse, como resultado de una desactivacion.

ABORTING El variador estd desacelerando para detenerse, como resultado de un fallo o de una
solicitud de cancelacién.

MAJOR FAULTED El variador ha fallado debido a una condicion de fallo pasada o existente.

START INHIBITED El variador tiene una condicién activa que le impide ser activado.

SHUTDOWN El variador se ha apagado.

Si se produce un fallo durante el inicio,

aparece un nimero de fallo en la pantalla
con el formato “BFxxx”, donde “BF” indica _|-| | LJ LJ __|
que se trata de un fallo de inicio y “xxx” es el -

cédigo del fallo. En este ejemplo se muestra

el fallo BF0O03.

Si desea obtener una lista del resto de posibles fallos, consulte el documento

Cédigos de fallo en la pdgina 122.
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Pantalla de informacion

Desde la pantalla de estado del ¢je, pulse Select @ o la flecha hacia abajo

@ para obtener acceso a la siguiente informacidn:

Opcion de pantalla

Descripcion

Ejemplo de pantalla“)

Version Info

Proporciona informacion sobre las versiones de hardware
y software.

HW Ver 01.002 FW Ver 01.102

Device Info Proporciona informacion sobre el tipo de variador, la PowerFlex 527 Static IP 192.168.1.180
configuracion de red y la direccion IP. 0
PowerFlex 527 DHCP 192.168.1.18012
Settings Permite la configuracion de los valores de red, cambiar el | Consulte el documento Configuracién

idioma de la pantalla y restablecer el variador.

de red en la pdgina 45 para obtener
instrucciones para configurar la
direccion IP.

(1) EILCD solo puede mostrar hasta cinco caracteres. Es necesario desplazarse en la pantalla para ver las cadenas de texto mds largas.
(2) Siaparece “0.0.0.0” y estd activado el DHCP, significa que el servidor DHCP no ha asignado la direccion IP. Compruebe la
configuracién de su red.

Configuracion de red

Mediante las opciones en Settings, puede configurar la direccién IP del variador.
Existen dos métodos para configurar la direccién IP del variador:

o Static IP - Utilice Static IP cuando quiera configurar manualmente la
direccién IP, la mascara de subred y las direcciones del gateway.

o DHCP (Dynamic Host Configuration Protocol) — Utilice DHCP
cuando prefiera mayor comodidad y facilidad de uso que con Static IP. El
servidor DHCP proporciona la direccion IP y las direcciones de méscara
de subred y de gateway.

IMPORTANTE

Independientemente del método para establecer la direccion IP, cada nodo en
|a red EtherNet/IP debe tener una direccién IP tnica. Para cambiar la direccion
IP debe establecer el nuevo valor y, a continuacién, desconectar y volver a
conectar el variador a la alimentacidn eléctrica.

También puede utilizar la funcion Reset, aunque para que esa opcion esté
disponible, antes habré que desactivar todas las conexiones de sequridad.

Opciones de Settings

Selecciones del menu |Selecciones | Atributos Predeterminado |Descripcion

Settings de submenii

Red Static IP IP address 192.168.1.180 Indica la direccién IP actual.
Subnet mask 255.255.255.0 Indica la mdscara de subred actual.
Gateway 192.168.1.1 Indica el gateway actual.

DHCP IP address Asignada Indica la direccién IP actual.
Subnet mask automaticamente . jic, |3 mascara de subred actual.
por el servidor

Gateway DHCP. Indica el gateway actual.
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Configuracion de valores de red

Paso

Tedlas

Ejemplo de pantalla

1. Enla pantalla de estado del dispositivo/eje, pulse la tecla
flecha abajo para ir al mend Settings.

2. Pulse Enter para mostrar la pantalla Network Settings.

3. Pulse la flecha hacia abajo o hacia arriba para seleccionar
DHCP o Static IPy, a continuacién, pulse Enter.

Siselecciona DHCP, vaya al paso 4.
Si selecciona Static IP, vaya al paso 5.

4. Pulse Enter para confirmar DHCP como la opcion de
configuracion de red. Si selecciona DHCP los valores de IP
se configuran de forma automatica en su variador.

Esto completa la configuracion de red para su variador.

5. Siselecciona Static IP, el sistema le permite que configure
|a direccion IP, la méscara de subred y la direccién del
gateway para su variador de forma manual. Pulse la
flecha hacia arriba o hacia abajo para desplazarse por los
diferentes valores.

6. En este ejemplo, comenzaremos configurando la
direccidn IP. Seleccione IP address y, a continuacion, pulse
Enter para mostrar el primer octeto de la direccién IP.

7. Pulse la flecha hacia arriba o hacia abajo para desplazarse
por los cuatro octetos de la direccién IP.

8. Pulse Sel para editar un octeto. El digito mas a la derecha
del octeto comienza a parpadear.

9. Pulse la flecha hacia arriba o hacia abajo para cambiar el
digito.

Pulse Sel para editar los digitos a la izquierda.

10.Pulse ESC para cancelar un cambio y salir del modo de
edicion.
0
Pulse Enter para guardar un cambio y salir del modo de
edicion.

11.Repita del paso 7 al paso 10 para editar los valores del
resto de octetos.
Cuando haya terminado de configurar la direccién IP.
Pulse ESC para volver al mend Static IP.

12.Repita del paso 5 al paso 11 para configurar la mascara de
subred y la direccion de gateway.

13.Desconecte y vuelva a conectar a la alimentacion eléctrica
el variador para que almacene los nuevos valores de IP.

Esto completa la configuracion de red para su variador.
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Herramientas de

programacion del variador

Compatibilidad de idiomas

IMPORTANTE  Debe desconectar de la alimentacion eléctrica al variador y volver a conectarlo
para que los cambios en la configuracién sean permanentes. Al visualizar la
opcion de pantalla Device Info aparece un asterisco (*) al lado de la
configuracion de red para indicar que se ha realizado un cambio, pero que
todavia no tiene efecto.

Por ejemplo, después de cambiar la configuracién de
red de Static IP a DHCP, cuando visualice la opcion de
pantalla Device Info, aparece un asterisco (*) al lado

del texto “DHCP” en la pantalla LCD.

El cambio toma efecto y el asterisco desparece cuando el variador se
desconecta de la alimentacidn eléctrica y se vuelve a conectar a ella.

Los cambios en la configuracion de la pantalla tienen efecto inmediato.

Pantalla de informacion en tiempo real

Una vez que el variador estd activo, funcionando y conectado a un controlador,
puede obtenerse acceso a la siguiente informacién en la pantalla LCD.

Informacion en tiemporeal | Descripcion Ejemplo de pantalla
Retroalimentacion de velocidad | Muestra el valor de retroalimentacion de velocidad | VELOCITY FDBK 0.0
Corriente de motor Muestra el valor de corriente del motor MOTOR CRNT 0.0

Uso del motor Muestra el valor de uso del motor MOTOR UTIL:0.0

Uso de derivacién Muestra el valor del uso de derivacion SHUNT UTIL: 0.0
Voltaje de bus de CC Muestra el valor de voltaje de bus de (C DCBUSVLTG 0.0
Comando de corriente Muestra el valor de corriente de par CURRENT CMD 0.0

Algunas de las funciones del variador PowerFlex 527 no son compatibles con
configuraciones antiguas de las herramientas de software. Recomendamos
seriamente que los clientes que utilicen herramientas con ese problema cambien a
Studio 5000 Logix Designer™ (versién 24 o superior) con Add-On-Profile (AOP)

para disfrutar de una experiencia de configuracién, mds completa y con todas las

funciones disponibles.

Idioma Teclado/pantalla LCD Logix Designer
Inglés Si Si
Francés Si Si
Espariol Si Si
[taliano Si Si
Alemdn Si Si
Japonés - Si
Portugués Si Si
Chino simplificado - Si
(oreano - Si
Polaco!” Si -
Turco Si -
Checo Si -

(1) Debido alas limitaciones de la pantalla LCD, se modifican algunos caracteres en los idiomas polaco, turco y checo.
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48

El variador PowerFlex 527 tiene dos puertos Ethernet incorporados que conectan
el variador con una red EtherNet/IP. Esos puertos permiten la comunicacién con
un sistema de control basado en Logix y el control del variador mediante
comandos CIP motion. Ademds, con la aplicacién Studio 5000 Logix Designer es
posible actualizar el firmware del variador o cargar/descargar una configuracién
de forma ficil.

La red EtherNet/IP ofrece un juego completo de servicios de recoleccién de
datos, de configuracién y de control, lo que coloca al Common Industrial
Protocol (CIP) en una capa superior a los protocolos estandar utilizados por
Internet (TCP/IP y UDP). En aplicaciones de control, EtherNet/IP utiliza
TCP/IP para servicios de intercambio de informacién y de mensajes, y UDP/IP
para servicios de mensajerfa de E/S.

El variador PowerFlex 527 es compatible con las topologias de red lineal, en
estrella, y de anillo a nivel de dispositivos. Ademds, la aplicacion del protocolo
CIP Safety permite la transmisién simultinea, por un lado, de datos de control
estandar y de seguridad y, por otro, de informacién de diagnéstico.
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Capitulo 3

Configuracion del variador

Configuracion del variador PowerFlex 527 con
movimiento integrado

Este capitulo ilustra cémo configurar el movimiento integrado con control en red
EtherNet/IP mediante un variador PowerFlex 527.

Para obtener informacion sobre. .. Veala pdgina...

Configuracién del variador 49

Configuracion de proyecto de aplicacion en Logix Designer
Agregue un variador PowerFlex 527
Configuracién del variador PowerFlex 527

Aplicacién de alimentacién eléctrica al variador PowerFlex 527

B|E |G |5 |18
o |llo|iIN|In | IO

Prueba y calibrado de ejes — Modos de control de posicion y de velocidad

SUGERENCIA  Antes de comenzar, asegurese de conocer el nimero de catdlogo de todos los
componentes del variador y del mddulo Logix y/o del controlador utilizados en
su aplicacion de control de movimiento.

Puede incluir el variador en su aplicacién Logix Designer si lo agrega a un médulo
o a un controlador EtherNet/IP configurado o bajo un drbol de configuraciéon
de E/S. Tras establecer la configuracién de la red, podrd visualizar la informacién
de estado del variador en el software Studio 5000 y utilizarlo en su aplicacién
Logix Designer.

Establecimiento de la configuracion de red

Se puede establecer la configuracién de red mediante la pantalla LCD y el teclado
del variador.

1. Cuando la pantalla LCD muestre el estado Device/Axis, utilice el teclado
para desplazarse hasta SETTINGS -> NETWORK. A continuacidn,
seleccione STATIC IP o DHCP.

El valor predeterminado es STATIC IP.

2. Siselecciona STATIC IP, debe configurar los siguientes valores:
e Direccién IP
o Gateway

e Maiscara de subred

Siselecciona DHCP, el servidor DHCP configura de forma automatica los
tres valores anteriores.
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Configuracion de proyecto de
aplicacion en Logix Designer

La configuracion se almacena en una memoria no voldtil. La direccién IP también
puede cambiarse mediante un cuadro de didlogo del médulo de configuracion del
software RSLinx. Los cambios en la direccién IP se hacen efectivos tras
restablecer o apagar y encender la alimentacién eléctrica. El variador ha sido
programado en la fébrica para utilizar la direccion IP estatica 192.168.1.180.

Si necesita ayuda sobre la configuracion de la direccion IP, consulte

Configuracién de valores de red en la pdgina 46.

Estas directrices suponen que ya ha cableado el sistema de variador
PowerFlex 527. En el ejemplo, se utiliza un controlador CompactLogix 5370.

Si desea ayuda para utilizar la aplicacién Studio 5000 Logix Designer (version 24
o superior) en la configuracién de controladores ControlLogix o CompactLogix,

consulte Recursos adicionales en la pdgina 5.

Configuracion de controlador Logix5000

Siga estos pasos para configurar el controlador.

1. Aplique alimentacion eléctrica a su controlador y abra su aplicacién
Logix Designer.

Rockwell Software

Studio 50001/

)en Explore

Existing Project Release Notes

Create

R New Project

~ From Import Sample Project Help

From Sample Project From Upload

Recent Projects

B My First Machine001254

B Sample Project#002_8b ‘ B My Super Cool Machine B Sample Project #2-001
[ Filling Station 45.44Bxx.3 [l Pete's Dragon Project

[ John’s Bottiing Station [ Filing Station 3B-AAC2.1

2. Desde el menu Create, seleccione New Project.
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Aparece el cuadro de didlogo New Project.
@ Mew Project IEI & New Project [ ?_Ji__Eﬁ_'
Logix Search - Lagix & s
Compactlegix™ 5370 Controller 4 Compactlogix™ 5370 Controller 1
Controllegix® 5570 Contreller 1769-L16ER-BE1B Compactlegix™ 5370 Controller
4 GuardlLogix® 5570 Safety Controller 1769-L18ER-BE1B Compactlegix™ 5370 Controller
1756-L715 GuardLogix® 5570 Safety Controller 1769-L18ERM-BB1B Compactlegix™ 5370 Controller
1756-L725 GuardLogix® 5570 Safety Controller 1769-L24ER-QB1E Compactlogix™ 5370 Controller | _|
1756-L735 GuardLogix® 5570 Safety Controller 1769-L24ER-QBFCIE  Compactlogix™ 5370 Controller | |
RSLegix™ Emulate 5000 Controller 1769-L27ERM-QBFC1E Compactlogix™ 5370 Controller
SoftLogix™ 5800 Controller 1769-L30ER Compactlogix™ 5370 Controller
1769-L30ERM Compactlegix™ 5370 Controller
W UM _SafetyController 1769-L30ER-NSE Compactlogix™ 5370 Controller
1769-L33ER Compactlegix™ 5370 Controller
Location: 1 i j - 5
cation:  C\Users\Documents\Studio 5000\Projects Browse 1769-L33ERM CompactLogix™ 5370 Controller
1769-L36ERM Compactlogix™ 5370 Controller ~
e N
MName: UM_Controller
Location:  C\Users\Documents\Studio S000\Projects b Browse...
EE BN

IMPORTANTE

una aplicacion de sequridad, debe utilizar un controlador de sequridad
GuardLogix.

Si esté configurando un variador PowerFlex 527 para sequridad integrada en

Independientemente de si utiliza un controlador de seguridad o un controlador
ControlLogix sin seguridad, también debe utilizar un médulo EtherNet/IP
1756-EN2T, 1756-EN2TR, o 1756-EN3TR. Si utiliza un controlador

CompactLogix 5370, dispone de puertos EtherNet/IP duales incorporados.

En este ejemplo se muestran los cuadros de didlogo habituales para controladores

de seguridad 1756-L7xS GuardLogix 5570 y para controladores

CompactLogix 5370.

Siga estos pasos para configurar su controlador Logix5000.

1. Expanda la familia de controladores Logix5000 y seleccione su modelo

concreto.

2. Escriba un nombre de archivo.

3. Haga clic en Next.
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21| T 21

17561735 GuardLogix® 5570 Safety Controller 1769-136ERM Compactiogix™ 5370 Controller
test test

Revision:

Chassis:

slot:

Security Authority:

Description:

Aparece el cuadro de dié.logo New Project.

Revision:

I 1756-A10 10-5lot ControlLogix Chassis

Ig vI safety Partner 5lot: 1

j Security Authority: | (TRRage e et '

Use only the selected Security Authority for authentication and
authorization

Mo Protection - Description:

] Use only the selected Security Authority for authentication and

authonzat on

= =1 - L=

52

4. Secleccione su revision de software del ment desplegable Revision.

5. Haga clic en Finish.

El nuevo controlador aparece en el Organizador de controladores bajo la
carpeta I/O Configuration.

Organizador de controladores &5 /0 Configuration

con controlador 9- 1756 Backplane, 1756-410
: Eﬂ [0] 1756-L735 UM_SafetyController

GuardLogix 1756-7xS. ] [1]11756-L7SP UM_SafetyController:Partner

Organizador de controladores &3 10 Configuration
con controlador - 1769 Bus

i L fft [0]1769-L36ERM UM_Controller
CompactLogix 5370. B2 Ethernet

ks [f€ 1763-L36ERM UM_Controller

IMPORTANTE  Sisu proyecto incluye un controlador ControlLogix o uno GuardLogix, debe

agregar un mddulo de comunicacion Ethernet a su chasis Boletin 1756 y
configurarlo para poder utilizarlo en su aplicacién.

+ Enel caso de controladores ControlLogix o GuardLogix, vaya a paso 6.
+ Enel caso de controladores CompactLogix 5370, vaya a paso 13.

Si desea més informacidn consulte el documento EtherNet/IP Network
Configuration User Manual, publicacién ENET-UMOO1.

6. Haga clic con el botén derecho sobre I/O Configuration en el organizador

de controladores, Controller Organizer, y seleccione New Module.
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Aparece el cuadro de didlogo Module Type.

Select Module Type

Catalog | Module Discovery | Favorites

Enter Search Text for Modt

Tipe... Clear Filters Hide Filters %

Module Type Category Filters Module Type Vendor Fitters it
[ Anslog Alen-Bradiey E
Communication Advanced Micro Controls Inc. {(AMCI) T
[ Contraller Hardy Instruments, Inc.
[] Digital Molex Incorporated
4 m | * [ ] »
w (Catalog Mumber Description Vendor Category -
1756-ENZF 1756 10/100 Mbps Ethemet Bridge, Fiber Media Allen-Bradley Communication
k 1756 104100 Mbps Ethemet Bridge, Twisted-Pair Media Communication — [H
1756-EN2TR 1756 10/100 Mbps Ethemet Bridge, 2-Port, Twisted-P...  Allen-Bradley Communication |E|
1756-EN2TSC 1756 10/100 Mbps Ethemet Bridge, Twisted-Pair Medi...  Allen-Bradley Communication
1756-EN3TR 1756 10/100 Mbps Ethemet Bridge, 2-Port, Twisted-P...  Allen-Bradley Communication
1756-ENBT 1756 10100 Mbps Ethemet Bridge, Twisted-Pair Media  Allen-Bradley Communication  +

<

1 | 3

17 of 135 Module Types Found

[7] Close on Create [ C.reate] [ Close ] [ Help ]

7. Mediante los filtros, active Communication y Allen-Bradley, y seleccione

17

56-EN2T, 1756-EN2TR, 0 1756-EN3TR como apropiado para su

configuracién real de hardware.
En este ejemplo se ha seleccionado el médulo 1756-EN2T.

8. Haga clic en Create.

Aparece el cuadro de didlogo de nuevo médulo, New Module.

.

B Module Pro

perties: Local:2 (1756-EM2T 5.1) o | =] ER

General |Connection I RSMetWonc I Module Info I Intemet Protocal | Port Configuration | Time Sync|

Type: 1756-EN2T 1756 10100 Mbps Ethemet Bridge, Twisted-Pair Media -
Vendor: Allen-Bradley
Parent: Local Ethemet Address
Mame: LIM_ENZT (@) Private Network: 152.168.1. 1= |
Description: - () IP Address:
= () Host Name:

Module Definition

Revision: 5l

Electronic Keying: Compatible Module

Rack Connection: None

Time Sync Connection: Time Sync and Motion

Status: Offline

[ ok ][ Cancel Apply Help

o

d.

c.

Configure el nuevo médulo.

Escriba el nombre de médulo.

Introduzca la ranura del médulo EtherNet/IP de Logix (la ranura mas a
la izquierda = 0).

Seleccione una opcién en Ethernet Address.

En este ejemplo, se ha seleccionado una direccién Private Network.

Introduzca la direccién de su médulo EtherNet/IP.
En este ejemplo, el tltimo octeto de la direccién es 1.

Haga clic en Change en el 4rea Module Definition.
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Aparece el cuadro de didlogo Module Definition.

Module Definition™ =]
Revision: 1B
Blectronic Keying: If‘ ible Module v]
| Rack Connection: |None j|
| Time Sync Connection: |T|me Sync and Motion j
[ ok | [ camcel | [ Hep |

9. Desde el ment desplegable Time Sync Connection, seleccione Time Sync
and Motion.

IMPORTANTE  Lafuncionalidad Time Sync es la que activa el control de movimiento
en las redes Ethernet. Sin este valor, no es posible ejecutar la aplicacion
de movimiento.

10. Haga clic en OK para cerrar el cuadro de didlogo de definicién de médulo,
Module Definition.

11. Haga clic en Yes cuando se le solicite que confirme los cambios en la
definicién del médulo.
x|
A i s s il ials dels i 2 A e e dhres

Data will be set to default values unless it can be recovered from the existing module properties.

< ‘erify module properties before Applying changes.

Change module definition?

12. Haga clic en OK para cerrar el cuadro de didlogo New Module.

El nuevo médulo Ethernet £-£5 /O Configuration

[=-E 1756 Backplane, 1756-A10
1756-ENXT aparece en el -9 [0]1756-L735 UM_SafetyController
organizador de controladores, @ [1]1756-L75P UM_SafetyController:Partner
Controller Organizer, bajo la -8 [211756-EN2T UM _EN2T
carpeta I/O Configuration.

13. En el menu Edit, seleccione Controller Properties.

Aparece el cuadro de didlogo de propiedades del controlador, Controller
Properties.
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14. Haga clic en la pestaina Date/Time.

@ControllerProper‘ties-UM_Controller =E] |_EI§_|

| Memory I Intemet Protocol I Port Configuration I MNetwork I Security I Data Logging I Alarm Log |
| General I Maijor Faults I Minor Faulis | Date/Time™ |Ad\ranced I SFC Bxecution I Project—l Monvolatile Memory|

(i) The Date and Time displayed here is Controller local time, not workstation local time.
Use these fields to corfigure Time attributes of the Controller.

ne from Workstation | €

Date and Time: .|®
Time Zone: €
Adjust for Daylight Saving (+
Time Synchronize
Tt s DANGER. If time synchronization is
Enable Time Synchronization disabled online, active axes in any
controller in this chassis, or any other
s th i ok synchronized device, may experience
(O Bie Sysiem e fiase unexpected motion. Safety controllers may
J Is a synchronized time slave fault if no other time master exists in the
2 Duplicate CST master detected local chassis.

) CST Mastership disabled

) No CST master

[ ok ][ cancel |[ Mpply |[ Heb

15. Active Enable Time Synchronization.

Los médulos de movimiento establecen sus relojes sincronizados con los
del médulo que asigne como Grandmaster.

IMPORTANTE  Marque Enable Time Synchronization en todos los controladores que
participen en CIP Sync. La red general CIP Sync promueve un reloj
Grandmaster, a menos que se establezca alguna prioridad en la
pestafia Advanced.

16. Haga clic en OK.

Ag regue un variador Siga estas instrucciones para agregar un variador PowerFlex 527 a su proyecto.
PowerFlex 527

1. Haga clic con el botén derecho en la red Ethernet (nodo) y seleccione New
Module....

-£5 I/0 Configuration
- 1756 Backplane, 1756-410
ﬁ [0]1756-L71 PowerFlex_Example

IS

= W [1]1756-EM2T EN2T_to_PowerFle:

i Ethemet 17| NewMedule...

Discover Modules...

by

2. Deseleccione las pequenas casillas de verificacién de seleccién completa
Module Type Category y Vendor Filters.
También puede simplemente escribir “527” en el cuadro de bisqueda y
seleccionar el variador de esta otra forma.
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3. Enlaventana Module Type Vendors Filters, active Allen-Bradley.
En la ventana Module Type Category Filters, active Drive.

Select Module Type . =-

Catalog | Module Discoveryl Favoritesl

Jpower Clear Filters | Hide Fiters 2 |

= | Module Type Category Filters ;I = | Module Type Yendor Filters | -
O ODPI to EtheMNet/P Allen-Bradley
Dirive - Cognex Corporation o
O D5l to EtheMNet/AP Endress+Hauser
O General Purpose Discrete 140 = FAMUC Corporation o
IS F31 CAMLI, Dabrbimn Arnmria-
« u" « B
¥ Catalog Number | Diescription | endor | Category AI
PowerFlex 525-E PowerFlex 525 via 22-COMM-E Allen-Bradley Dirive
PowerFlex 525-E2F PowerFlex 525 via E2P Allen-Bradley Diive |
PowerFlex 525-EEMET PowerFlex 525 via Embedded Ethernet Allen-Bradley Dirive
PowerFlex 525-EEMET-Multi PowerFlex 525 Multi-Drive via Embedded Ethernet Allen-Bradley Dirive
] e 1P b Torgue ...
PowerFlex 70 EC-E AL Drive via 20-COMM-E Allen-Bradley Dirive
PowerFlex 700 AC-E Active Converter via 20-COMM-E Allen-Bradley Dirive =
J | of
52 of 339 Module Types Found Add to Favorites |
[™ Clase on Create Create | Close | Help |

4

4. Seleccione el variador PowerFlex 527 y haga clic en Create.

Aparece el cuadro de didlogo Module Properties.
O Module Properties: el (PowerFlex S27-STOCIP Safety 13) =101

General | Eonnectionl Modulelnfol Aszsociated Axesl Powerl Digitallnputl Internet Protocoll Fort Eonfigurationl Metwark I TA I r

Type: PowerFlex 527-5T0 CIP Safety PowerFlex 527 AC Drive - CIP Motion | Safe Torg...

Wendor: Allen-Eradley

Parent: el Ethernet Address

Mame: I drivel % Private Metwork: 192.165.1 I 180 _|:;'

Description: ;I 1P Address: I . 5 z
[ " Host Mame: I

Change ... |

Module Definition

Revision: il

Electronic Keving: Compatible Module
Connection: Mation only

Power Structure: 25C-A-2P5

Statuz: Offline QK I Cancel Apply Help

5. Configure el nuevo variador.
a. Escriba el nombre del variador.
b. Escriba una descripcion, si lo desea.

c. Seleccione una opcién en Ethernet Address.
En este ejemplo, se ha seleccionado una direccidn Private Network.

d. Introduzca la direccién de su variador PowerFlex 527.
En este ejemplo, el tltimo octeto de la direccidn es 180.
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Configuracion del variador
PowerFlex 527

6. Sigaa Configuracién del variador PowerFlex 527 en la pdgina 57 para

continuar con la configuracién de su variador.

Tras haber agregado un variador PowerFlex 527 a su proyecto, debe configurar el
tipo de conexion de seguridad més adecuada a su aplicacién. Consulte las
siguientes secciones si desea conocer las instrucciones de configuracién del
variador para los diversos tipos de conexiones de seguridad.

o Configuracién de variador con conexiones de seguridad cableadas en la

pagina 57

o Configuracién de variador con conexiones de seguridad integrada en la

pagina 59

Modo de conexion

Controlador necesario

Descripcion

Motion only ControlLogix 1756-L7x, | Son posibles las conexiones cableadas de desconexién de par
GuardLogix 1756-L7xS, segura (ST0).
o Compactlogix 5370 El movimiento lo gestiona este controlador.
La seguridad la gestiona otro controlador con conexién Safety-
only al variador.
Motion and Safety GuardLogix 1756-L7xS El movimiento y la seguridad los gestiona este controlador.
Safety only GuardLogix 1756-L7xS La sequridad la gestiona este controlador.

El movimiento lo gestiona otro controlador con conexidn con el
variador Gnicamente para movimiento.

IMPORTANTE  Para configurar variadores PowerFlex 527, debe utilizar la aplicacién Logix
Designer, version 24.00 o posteriores.

Configuracion de variador con conexiones de seguridad cableadas

Siga estos pasos para configurar variadores PowerFlex 527 con seguridad

cableada.

1. Asegurese de haber seguido los pasos descritos en Agregue un variador

PowerFlex 527 en la pdgina 55 antes de continuar.

2. Haga clic en Change, bajo Module Definition.

Aparece el cuadro de didlogo Module Definition.

x
Revisian: I‘I 'l I 83:
Electronic Keying: IEompatibIe Module j
Connection: IMotion and Safety j

Pawer Structure:

™ ‘erify Power Rating on C

I otion and Safeti
Safety only

()3 I Cancel

Help
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a. Seleccione una opcidn del ment desplegable Electronic Keying.

ADVERTENCIA: Al utilizar médulos de movimiento, la codificacion
electronica debe ser “Exact Match” o “Compatible Keying”.

Nunca utilice la opcion “Disable Keying” con los médulos de movimiento.

b. Seleccione el modo de conexidn para su aplicacién de movimiento del
ment desplegable Connection.
En este ejemplo, seleccione Motion only.
SUGERENCIA  (Cuando aparece ‘Safety’ en el modo de conexidn, el sistema estd
indicando que la sequridad es integrada.

c. Seleccione el nimero de catdlogo que coincida con su estructura de
alimentacion eléctrica del ment desplegable Power Structure.

5
Revisian: I 1 A l I 83:

Electronic Keying: IEompatibIe Module

Connection: I Motion and Safety

Pawer Structure: I 28C-4-2P5
[~ Werify Power Rating on C

[ {Lef e Lo

26C-4-4P8
25C-4-8P0
28C-4-011
25CB-2P5

25C-B-5P0
26C-B-8P0
25CB-011
26C-B-024

26C-B-032 L
25C-B-048
25C-B-062
25C-D-1P4
PRCD-2PR

d. Marque la casilla de verificacion Verify Power Rating On Connection
para asegurarse de que la estructura de alimentacién eléctrica definida
en el perfil sea la misma que la del variador conectado. Si las dos no
coinciden, se produce un error de conexidn, que indica que la
alimentacién eléctrica no coincide.

Compruebe que Verify Power Rating on Connection esté activada
como opcidn predeterminada. Estd activada en modo fuera de linea.

3. Haga clic en OK para cerrar el cuadro de didlogo Module Definition.
4. Haga clic en OK para cerrar el cuadro de didlogo Module Properties.

El variador PowerFlex 527 aparece  =-&a1j0 Confiquration

| . d d I d B3 1756 Backplane, 1756-47
en el organizador de controladores B el s s
bajo el controlador Ethernet en la

; [4] 1756-L75F test_P527:Partner
. . = f [5]1756-EN2TR et
carpeta I/O configuration. s Ethernst
- B 1756-ENZTR e1

By PomerFlex 527-5T0 CIP Safeby drivel

5. Sigaa Continuacién de la configuracién de variador en la pédgina 62 para
continuar con la configuracién de su variador.
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Configuracion de variador con conexiones de seguridad integrada

Siga estos pasos para configurar los variadores PowerFlex 527 con seguridad
integrada.

1. Asegurese de haber seguido los pasos descritos en Agregue un variador
PowerFlex 527 en la pigina 55 antes de continuar.

2. Haga clic en Change, bajo Module Definition.

Aparece el cuadro de didlogo Module Definition.

x
Revisian: I‘I 'l I 33:
Electronic Keying: IEompatibIe Module j
Connection: IMotion and Safety j

Paower Structure:

v Werify Power Rating on Col Safety only

QK I Cancel | Help |

a. Seleccione una opcién del ment desplegable Electronic Keying.

ADVERTENCIA: Al utilizar médulos de movimiento, la codificacion
A electronica debe ser “Exact Match” o “Compatible Keying”.

Nunca utilice la opcion “Disable Keying” con los médulos de movimiento.

b. Seleccione el modo de conexidn para su aplicacién de movimiento del
ment desplegable Connection.
En este ejemplo, seleccione Motion and Safety.

SUGERENCIA  (Cuando aparece ‘Safety” en el modo de conexidn, el sistema indica que
la sequridad es integrada.

Cuando el modo de conexién incluye una conexién con la opcién Motion
and Safety o inicamente Safety, el campo Safety Network Number (SNN,
nimero de red de seguridad) se propaga autométicamente. Para obtener
una explicacion detallada del significado del numero de red de seguridad,
consulte el documento GuardLogix Controller Systems Safety Reference

Manual, publicacién 1756-RM099.
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c. Seleccione el nimero de catdlogo que coincida con su estructura de
alimentacion eléctrica del ment desplegable Power Structure.

5
Revisian: I 1 A l I 83:

Electronic Keying: IEompatibIe Module

Connection: I Motion and Safety

Pawer Structure: I 28C-4-2P5

Werify Power Fating on C
s R e
28C-4-8P0
28C-4-011
Z8C-B-2P5
Z8C-B-5P0
Z8C-B-8P0
25C-B-011
Z5C-B-024
Z8C-B-032
Z5C-B-048
Z8C-B-062
25C-D-1P4
PRCD-2PR

[ {Lef e Lo

d. Marque la casilla de verificacion Verify Power Rating On Connection
para asegurarse de que la estructura de alimentacion eléctrica definida
en el perfil sea la misma que la del variador conectado. Silas dos no
coinciden, se produce un error de conexidn, que indica que la
alimentacién eléctrica no coincide.

Compruebe que Verify Power Rating on Connection esté activada
como opcidn predeterminada. Estd activada en modo fuera de linea.

3. Haga clic en OK para cerrar el cuadro de didlogo de definicién de médulo,
Module Definition.

4. Haga clic en la pestana Safety.

[l Module Properties: el {PowerFlex 527-5T0 CIP Safety 1.6} I |EI|1|

| Generall Connection  Safety | Time Syncl Module Infol Internet Protocoll Part Eonfigurationl Networkl Aszzociated Axes I Po 4 I 2

[ Reset Advanced... |

Connection | Reguested Packet | Connection Reaction Maix Chzerved o~
Type Intersal (RPL (ms) Time Limit (ms] Metwiork Delay (ms)
Safety Input 10 (22 401
Safety Output 50 1501 | Reset

Configuration Ownership:

Freset Hwnership | o

Configuration Signature:

1D: IdDBa_ec:d? [Hex] Copy |
Date: I 8¢ 742014 vl
Tirre: I 2:52:42 PM 3: 935_% ms

Statuz: Offline

QK I Cancel Apply Help
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La conexién entre el controlador y el variador PowerFlex 527 esta basada
en los siguientes elementos:

o Elntmero de catdlogo del variador debe ser PowerFlex 527 (integrado)

o Safety Network Number del variador (SNN, nimero de red de
seguridad)

o Numero de ranura GuardLogix
o Numero de red de seguridad GuardLogix
 Ruta del controlador GuardLogix al variador PowerFlex 527.

o Firma de configuracién

Si el sistema encuentra alguna diferencia en estos elementos, se pierde la
conexién entre el controlador GuardLogix y el variador PowerFlex 527y,
tras la descarga del programa, aparece un icono amarillo en el arbol de
proyectos de controladores.

5. Haga clic en Advanced.

Aparece el cuadro de didlogo Advanced Connection Reaction Time Limit
Configuration.

Advanced Connection Reaction Time Limit Configuration @

Input
Requested Packet Interval (RPI;: 1D = ms (6-500)

Timeout Multiplier: 22 (1-4)

MNetwork Delay Multiplier: 2002 % (10-600)

Connection Reaction Time Limit: 401 ms
Qutput

Requested Packet Interval (RPI): 20 me (Safety Task Period)

Timeout Multiplier: 25 (1-4)
MNetwork Delay Multiplier: 200= % (10-600)
Connection Reaction Time Limit: 600 ms

OK | [ Cancel | [ Hep

Analice los canales de seguridad para determinar los valores apropiados.
El valor més pequefio permitido para Input RPI es 6 ms. La seleccién de
valores pequenos para el RPI consume ancho de banda y puede provocar
disparos inoportunos, debido a que otros dispositivos no pueden obtener
acceso a la red.

Si desea obtener mds informacién sobre la configuracién de limite de
tiempo de reaccién en conexidn avanzada, Advanced Connection
Reaction Time Limit Configuration, consulte el documento

GuardLogix 5570 Controllers User Manual, publicacién 1756-UM022.

6. Haga clic en OK para cerrar el cuadro de didlogo Advanced Connection
Reaction Time Limit Configuration.
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7. Haga clic en OK para cerrar el cuadro de didlogo de propiedades del
modulo, Module Properties.

El variador PowerFlex 527 aparece  =-&31io configuration

| . d d I d B3 1756 Backplane, 1756-47
en el organizador de controladores ) e o v e
bajo el controlador Ethernet en la

; E [4] 1756-L75P test_PSZ7:Partner
. . = ) [8] 1756-EN2TR 21
carpeta I/O configuration. 52 Ethernet
i B 1756-EM2TR 1

B PowerFlex 527-5T0 CIP Safety drivel |

8. Sigaa Continuacién de la configuracién de variador en la pagina 62 para
continuar con la configuracién de su variador.

Continuacion de la configuracion de variador

Tras haber establecido el variador PowerFlex 527 en la aplicaciéon Logix Designer,
los pasos de configuracién que quedan son los mismos, independientemente del
numero de catdlogo del variador.

1. Haga clic con el botén derecho en el variador PowerFlex 527 que acaba de
crear y seleccione Properties.

Aparece el cuadro de didlogo Module Properties.

General | Eonnectionl Safetyl Time Syncl Modulelnfol Internet Protocoll Part Eonfigurationl Networkl Aszociated Axes I Poll_’l

Type: PowerFlex 527-5T0 CIP Safety PowerFlex 527 AC Drive - CIP Motion | Safe Torg...

Wendor: Allen-Eradley

Parent: el Ethernet Address

Mame: I drivel % Private Metwork: 192,168.1.| 180 =

|

Description: ;I 1P Address: I . < :
LI Advanced. .. |

h Safety Metwork l—
&I i 3CC5_0174_31FF ... |

Module Definition

Revision: 1.6 Mumber:

Electronic Keying: Compatible Module 8/5/2014 2:53:05,407 FM
Connection: Mation and Safety

Power Structure: 25C-A-2P5

Statuz: Offline QK I Cancel Lpply Help
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2. Haga clic en la pestafia Associated Axes.

[| (M Module Properties: el {PowerFlex 527-5T0 CIP Safety 1.3) ] 10l =l

.Generall Eonnectionl Safetyl Module Info Associated Axes™ | Powerl Digitallnputl Internet Protocoll Port Configuration I Me 4 I ’I

J Mew Axis. .. |

Axis 1t

Motor Feedback Device: Motor Feedback Port

3. Haga clic en New Axis.

Aparece el cuadro de didlogo New Tag.

New Tag @
Description: s EEy
Help
Usage: <nomal:
Alias For:
Data Type:  AXIS_CIP_DRIVE E]
Scope: @ UM_Controller -
Extemal :
e | peadiwiie -]
Style:
[T Constart

[] Open AXIS_CIP_DRIVE Configuration

4. Escriba un nombre de ¢je.

El Data Type predeterminado es AXIS_CIP_DRIVE.

5. Haga clic en Create.

El eje (Axis_1 en este ejemplo) aparece en el £5 Motion Groups
organizador de controladores, Controller | - e
Organizer, bajo Motion Groups > Ungrouped

Axes y se asigna como Axis 1.

EN Module Properties: el {(PowerFlex 527-5T0 CIP Safety 1.3) 10l =|

Associated Aves | Power | Digital Input | Intemet Protocol | Port Conficuration | Netwark | Time Syne | Mation Disgnesties | | :I

Axis 11

Motor Feedback Device: Motor Feedback Port

6. Haga clic en Apply
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7. Haga clic en la pestafia Power.
| Generall Eonnectionl Time Syncl Module Infol Internet Protocol | Port Eonfigurationl Networkl Aszociated Axes  Power | Dic 4 I r
Power Struckure: 25C-A-2P5 Advanced. .. |
1P 240% 2,58 0.4kW
P Freguency: |4 Khz j
Regenetative Power Limit: I 100,000 =% Regulator Rated
Bus Regulator Action: IAdjustabIe Frequency j
Shunt Regulator Resistor Type: © External & Internal
External Shunt: I <none:= j
External Shunt Resistance: I G0.000° ohms
External Shunt Power: I 0.2000 Kilowatts
External Shunt Pulse Power: I 2,000 Kilowatts
Statuz: Offline QK I Cancel | Apply | Help
8. Seleccione las opciones de alimentacidn eléctrica adecuadas a su
configuracion de hardware actual del ment desplegable.

Atributo Menii Descripcion

PWM Frequency o 2kHz El valor establece la frecuencia portadora para la salida de

o 4kHz modulacién por ancho de pulsos, Pulse Width Modulation — PWM,

. 8kHz hacia el motor.

Bus Regulator Action Desactivada Sise selecciona esta opcién, se desactiva la funcién de regulacion
de voltaje interno del bus de CC del variador. Seleccione esta
opcion si hay un freno regenerativo o una linea de alimentacién
eléctrica regenerativa externos conectados al bus de CC del
variador.

Shunt Regulator Este valor se utiliza cuando existe una resistencia de derivacién
externa conectada al variador o si el IGBT interno se va a encargar
del controlar la disipacion de potencia en la resistencia (el tipo de
resistencia de derivacion se selecciona a continuacion).

Adjustable Frequency | Este valor permite que el variador cambie los limites de par o el

(predeterminada) gradiente en rampa de la velocidad para controlar el voltaje de bus
de CC. No se recomienda esta opcion para aplicaciones de
posicionamiento ya que tiene prioridad sobre la velocidad, y el
sistema puede suftir un sobreimpulso o no detenerse.

Shunt then Adjustable | Este valor permite que la resistencia de derivacién absorba el

Frequency madximo de energia para la que ha sido disefiado y que, a
continuacidn, ejecute una transicion a control ajustable de
frecuencia si se ha llegado a su limite.

Adjustable Frequency | Este valor permite el control ajustable de frecuencia sobre el bus

then Shunt de CC. Si el control ajustable de frecuencia no logra que el bus de
(Cse mantenga dentro de sus limites, se activa la resistencia de
derivacion.

Shunt Regulator Resistor | Internal No aplicable a los variadores PowerFlex 527.

Type External Habilita la derivacién externa (la opcion de derivacion interna estd
desactivada).

9. Haga clicen OK.
10. Repita del paso 1 al paso 9 para todos los variadores PowerFlex 527.
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Configuracion de grupo de movimiento

Siga estos pasos para configurar el grupo de movimiento.

1. En el organizador de controladores, Controller Organizer, haga clic con el
botén derecho en Motion Groups y seleccione New Motion Group.

Aparece el cuadro de didlogo New Tag.

New Tag
Description: =
- Help

Usage: <nomal:

Type: Base >| | Conr

Alias For:

Data Type:  MOTION_GROUP E]

Scope: & UM_Controller -

Extemal B

Access: IRead,-Wnte ']

Style:

[~ Constart

7] Open MOTION_GROUP Configuration

2. Escriba un nuevo nombre de grupo de movimiento.

3. Haga clic en Create.

Aparece el grupo de movimiento recién creado en
el organizador de controladores, Controller
Organizer, bajo la carpeta de grupo de movimiento,
Motion Groups.

£5 Motion Groups

-3 [N

£5 Ungrouped Axes

4. Haga clic con el botén derecho en el nuevo grupo de movimiento y
seleccione Propiedades.

Aparece el cuadro de didlogo Motion Group Properties.
Lg Motion Group Properties - UM_Motion _;@
Mz Assignment™ | Attribute | Tag

Unassigned: Assigned:

Add — <~ Remove

[ ok ][ Cancel |[ My J[ Hep |

5. Haga clic en la pestana de asignacién de eje, Axis Assignment, y mueva los
ejes (que ha creado anteriormente) de Unassigned a Assigned.

6. Haga clic en la pestana de atributos, Attributes, y edite los valores
& p y
predeterminados para que sean los apropiados para su aplicacion.

7. Haga clicen OK.
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: 5] Motion Groups
8 UM_Motion

el

Su €je se mueve al nuevo grupo de movimiento.

Para conseguir la minima tasa de actualizacién
base del grupo de movimiento, consulte

Tasa de actualizacién base del grupo de movimiento en la pagina 167.

Configuracion de propiedades de ejes

La configuracion de los ejes depende del motor o de otros dispositivos (por
ejemplo, un encoder externo) asociados a cada eje. Esta seccién proporciona
pautas para configurar motores de induccién.

o Configuracién de propiedades de ejes de motores de induccién (control de

frecuencia) en la pigina 66

o Configuracién de propiedades de ejes de motores de induccién (lazo de

velocidad) en la pdgina 71

o Configuracién de propiedades de ejes de motores de induccién (lazo de
posicién) en la pdgina 75

Configuracidn de propiedades de ejes de motores de induccion (control de frecuencia)

Los variadores PowerFlex 527 son compatibles con los siguientes métodos de
control de frecuencia: Volts/Hertz (V/Hz), Fan/Pump Volts/Hertz, Sensorless
Vector Control (SVC) y Sensorless Vector Control (SVC) Economy.

Siga estos pasos para configurar las propiedades de ejes de motores de induccion.

1. En el organizador de controladores, Controller Organizer, haga clic con el
botén derecho en el eje y seleccione Properties.

2. Scleccione la categoria General.

Publicacién de Rockwell Automation 520-UM002A-ES-E — Mayo 2015



Configuracién del variador PowerFlex 527 con movimiento integrado ~ Capitulo 3

Aparece el cuadro de didlogo General and Associated Module.

% Axis Properties - al N 10l =l
Categories:
Rl G| T
I ator . ) .
. Model Aziz Configuration: IFrequenc:y Control j
Analyzer Feedback Configuration: IND Feedback j
m L Scaling
----- Hookup Tests
----- Polarity
----- Flanner
----- Frequency Control Assigned Group
----- Actions ) -
----- Dirive Parameters Mation Group: UM_Drive j ml
----- Parameter List Update Period: 40
----- Statug
""" ?aults & Alarms Associated Module
..... ag
Module: |PFE27 i
Module Type: PowerFlex 527-5T0 CIP 5 afety
Pawer Structure: 25CH-2P5
Axis Mumnber: I‘I j
Az State: Safety State:
anual Tune... | QK I Cancel | Apply | Help |

3. Seleccione Frequency Control en el ment desplegable de configuracién de
¢je, Axis Configuration.

4. Seleccione su variador PowerFlex 527 del ment desplegable Module.
Los campos de tipo de médulo, Module Type, y de estructura de potencia,

Power Structure se llenan con el nimero de catalogo del variador
seleccionado.

5. Haga clic en Apply.

6. Secleccione la categoria Motor.

Aparece el cuadro de didlogo Motor Device Specification.

@ Auis Properties - Axis_1 I?!

Categories:

Motor Device Specification

Data Source: [ N late Datasheet hd ]

<nonez

Motor Type: [ Rotary Induction - ]

Units: Rev

Mameplate [ Datasheet - Phase to Phase parameters

Rated Power: 1.0 kW Pole Court: 4
Rated Voltage: 460.0 Volts (RMS) Rated Frequency: 60.0 Hertz
Rated Speed: 1780.0 RPM Max Speed: 3000.0 RPM
Rated Cument: 32 Amps (RMS)
Motor Overoad Limit:  100.0 % Rated
[ ok ] [ cancel | [ ppy | [ Heb

7. Seleccione Nameplate Datasheet del menu desplegable Data Source.
Esla opcién predeterminada.
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%2 Axis Properties - al

10.

11.

Seleccione Rotary Induction del ment desplegable de tipo de motor,

Motor Type.

Introduzca los valores fase a fase que aparecen en la placa del fabricante del
motor o en su hoja de datos técnicos.

Haga clic en Apply.

Seleccione la categoria Frequency Control.

Aparece el cuadro de didlogo de control de frecuencia, Frequency Control.

=10l x|

Categories:
Frequency Control Method: | Basic Volts/Hertz j Pararmeters... |
...... B asic Yolts/Hert
. l.AnaIyzer Basic Yolts /Hertz s S\u"oﬁ[s?Hertz
..... caling 4
..... Hockup Tests Mairmum Yoltage: i Wolts [RMS]
""" Polarity M aximum Frequency: Hertz
----- Flanner
* . Frequency Contral Break Yaoltage: Wolts [RMS]
----- Actionz Break Frequency: Hertz
""" bilve helameters Start Boost: Valts [RMS)
----- Parameter List
..... Status Fiun Boost: Walts [RMS]
----- Faults & Alarmns
..... Tag Limits
Welocity Limit Pogitive: |53.333332 Position Units/s
Welocity Limit Megative: |-53.333332 Position Units/s
Az State: Safety State:

I arual Tune... |

QK I Cancel | Apply | Help I

12.

13.

14.
15.

Seleccione el método més adecuado para su aplicacion del menu
desplegable de método de control de frecuencia, Frequency Control

Method.

Siselecciona el método Basic Volts/Hertz, introduzca los datos de la placa
del fabricante para su motor en los campos de la seccién Basic Voles/Hertz.

Si selecciona el método de vector sin sensor, Sensorless Vector, los campos
de la seccidn Basic Volts/Hertz estan atenuados.
Haga clic en Apply.

Si selecciona el método de vector sin sensor, Sensorless Vector o de
economia de vector sin sensor, Sensorless Vector Economy, seleccione la
categoria Motor > Analyzer.
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Aparece el cuadro de didlogo Analyze Motor to Determine Motor.

£ Auis Properties - Ais 1 | = -2 =]
Categories:
- General Analyze Motor to Determine Motor Model
) Motor :
Dynamic Mator Test | Static Motor Test | Calculate Modsl
Start Stop
Model Parameters: Current Test Results
Motor Stator Resistance: 0.0 Ohms Chms
Motor Stator Leakage Reactance: 0.0 Ohms Ohms
Motor Rotor Leakage Reactance: 0.0 OChms Ohms
Motor Flux Current: 0.0 Amps Amps
Rated Slip Speed: 20.0 RPM RPM
«
Manual Tune [ 0K ] [ Cancel ] App Help

16. Haga clic en la pestana de prueba estédtica de motor, Static Motor Test.

17. Haga clic en Start para ejecutar la prueba y medir la resistencia del estator
de motor, Motor Stator Resistance.
Si selecciona la categoria Basic Volts/Hertz, puede saltarse esta prueba.

18. Seleccione la categoria Actions.

Aparece el cuadro de didlogo Take Upon Conditions.

% Axis Properties - al ) _ (ol x|
Categories:
- General Actions to Take Upon Conditions
- Mator

- Madel Stop Action: IDisabIe % Coast 'l Parameters... |
- Analyzer

----- Scaling X

_____ Hookup Tests Inwverter Overload Action: I <nones - l

----- Polarity Power Loss Action: IDisabIe % Coast vl

----- Flanner
----- Frequency Control

*

DAMGER: Madifving Exception
l * Action settings may require
a programmatically stopping or

..... Parameter List B dizabling the axis to protect
..... Status Exception Condition Action ﬂ persannel, machine, and prapeiy.
----- Faults & Alarms Bus Overvoltage Factory Limit StopDrive = Refer ta user manual for additional
----- Tag Bus Power Loss StopDrive hd infarmation.
Bus Regulstor Thermal Overload Factory Limit | StopDrive Jad
Bus Undervaoltage User Limit StopDrive Jad
Control Module Cvertempersture Factory Limit | StopDrive Jad
Converter AC Single Phase Loss StopDrive Jad
Converter Ground Current Factory Limit StopDrive Jad
Converter Pre-Charge Failure StopDrive Jad
Decel Override StopDrive Jad
Enable Input Deactivated StopDrive Jad
Excessive Posttion Error StopDrive Jad
Excessive Velocity Errar Alarm Jad LI
Az State: Safety State:

anual Tune... | QK I Cancel Apply | Help I
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En este cuadro de didlogo, es posible programar acciones y cambiarlas en
caso de excepciones (fallos). Si desea mds informacién consulte
Controlador Logix5000 y comportamiento del variador en la pagina 130.
Habra que aplicar aqui algunos valores originales. Si desea més
informacion consulte Valores originales recomendados en la pdgina 165.
19. Seleccione la categorfa Parameter List.
Aparece el cuadro de didlogo de pardmetros de eje de movimiento, Motion
Axis Parameters.
o) x|
General
Mator
i Model Parameter Group: IAll j Azzociated Page... |
Analyzer
----- Scaling Mame: £ | Walue Linit -
----- Hookup Tests ActustorDiameter 10
----- Polarity ActustorDismeternit Millimeter
----- Flanner ActustorLesd 10
o Frequency Control ActustorleadUnit hdillimeterRew
Actions ActuatorType =Manes,
- Drive Parameters AveragevelocityTimebase 025 |2
i BreakFrequency 300 |Hz
Breakoltage 115.0 |Wolts (RMS)
ConversionConstant 1000000.0 |Mation Counts/Position Units
Current'ectorLimit 100.0 |% Motor Rated
* |FreguencyContralblethod Biasic VoltsHertz
InductionbotorFluxCurrent 013181405 | Amps (RMS)
InductionhotorRatedFrequency E0.0 |Hz
InductionhotorRatedSlipSpeed 22904271 |[RPM
InductionhotorRotorLeakageReactance 118.2 |Ohms
InductionhotorStatorLeskageReactance 118.2 |Ohms
InductionhotorStatorResistance 99.5 |Ohms
InverterCwverloadAction =Nones,
LoadType Direct Coupled Ratary
| [Meimum&ccelerstion 1 BEBEEEE |Position Units/s"2 LI
Az State: Safety State:
anual Tune... | QK I Cancel | Apply | Help I
En este cuadro de didlogo, es posible programar acciones y cambiarlas en
caso de excepciones (fallos). Si desea mas informacién consulte
Controlador Logix5000 y comportamiento del variador en la pdgina 130.
Si desea que el rendimiento del variador sea el méximo posible,
independientemente del método de control, antes de continuar
configurando su aplicacién debe configurar los valores originales, tal y
como se explica en Valores originales recomendados en la pagina 165.
20. Haga clicen OK.
21. Repita del paso 1 al paso 20 en todos los ejes de motores de induccién.
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Configuracidn de propiedades de ejes de motores de induccidn (lazo de velocidad)
Siga estos pasos para configurar las propiedades de ejes de motores de induccion.

1. En el organizador de controladores, Controller Organizer, haga clic con el
botén derecho en el ¢je y seleccione Properties.

2. Seleccione la categoria General.

Aparece el cuadro de didlogo General and Associated Module.

% Axis Properties - CD1 _31 x|

Categories:

Aziz Configuration: IVeIocity Loop j
Feedback Configuration: IMotor Feedback j
_____ Scaling Application Type: IBasic j
----- Hookup Tests Loop Response: IMedium j
----- Polarity
----- Autotune

Assigned Group

- Load 5
... Compliance Mation Graup: Img1 j ‘ Hew Group |

----- Welocity Loop Update Period: 4.0
----- Torgque/Current Loop

""" Elanper Associated Module
..... orming
_____ T Module: I drivel j
---- Drive Parameters Module Type: PowerFlex 527-5TO CIP Safety
..... :arameter Lit Pawer Structure: 25C-4-2P5
..... tatus
----- Faults & Alarms Axis Mumnber: I‘I j
..... Tag
Az State: Safety State:

Manual Tune... | QK I Cancel | Apply | Help |

b

Seleccione el lazo de velocidad, Velocity Loop, del ment desplegable de
configuracion de eje, Axis Configuration.

=

Seleccione su variador PowerFlex 527 del ment desplegable Module.

Los campos de tipo de médulo, Module Type, y de estructura de potencia,
Power Structure, se llenan con el nimero de catélogo del variador
seleccionado.

5. Haga clic en Apply.

o

Seleccione la categoria Motor.
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Aparece el cuadro de didlogo Motor Device Specification.
% Axis Properties - al _ 31 x|
Categories:
eneral Motor Device Specification
il [rata Source: INamepIate D atazhest j Parameters... |
o danalyzer [Latalag Humber: |<n0ne> Change Catalog... |
----- Motar Feedback
----- Scaling Mator Type: IF!otary Induction j
----- Hookup Tests .
_____ Polarity Urits: I Rev j
""" fut?jtune Nameplate / Datasheet - Phase to Phase parameters
= Loa
. Campliance R ated Power: ID.D25 K Fale Count: |4
""" Welocity Loop Rated Yoltage: |230.D Wolts [RMS] Rated Frequency: G0.0 Hertz
----- Torgque/Current Loop
..... Planner Rated Speed: |1 £00.0 RP
""" Homing Fiated Current: ID.25 Ampsz [RMS]
""" Acons Motor Dverload Limit:  [200.0 % Riated
----- Crive Parameters
----- Parameter List
----- Statug
----- Faults & Alarms
..... Tag
Az State: Safety State:
Manual Tune... | QK I Cancel | Apply | Help
7. Seleccione Nameplate Datasheet del ment desplegable Data Source.
Es la opcién predeterminada.
8. Seleccione Rotary Induction del ment desplegable de tipo de motor,
Motor Type.
9. Introduzca los valores fase a fase que aparecen en la placa del fabricante del
motor o en su hoja de datos técnicos.
10. Haga clic en Apply.
11. Seleccione la categoria Motor Feedback.
s Properties - CD1 _1al =l
Categories:
- General Motor Feedback Device Specification
Device Function: Mator Mounted Feedback Bl |
Feedback Channel: Feedback 1
Type: [Digital &c |
----- Hookup Tests Units: Rev -
----- Polarity Digital AqB
EI .E;J:jtune Cycle Resolution: |1 024 Feedback Cycles/Rev
. Campliance Cycle Interpolation: |4— Feedback Counts per Cycle
""" Velocity Loop Effective Resalution: |4DSB Feedback Counts per Few
----- Torgque/Current Loop
..... Planner Startup Methad: Ilncremental 'l
----- Homing
----- Actions
----- Crive Parameters
----- Parameter List
----- Statug
----- Faults & Alarms
..... Tag
Az State: Safety State:
Manual Tune... | Qg I Cancel | Apply | Help
12. Introduzca las especificaciones de su encoder en los campos.
13. Haga clic en Apply.
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14. Seleccione la categoria Scaling y edite los valores para que sean los
adecuados para su aplicacion.

Axis Properties - al N ;Iglll

Categories:

Scaling to Convert Motion from Controller Units to User Dehined Units

Load Type: IDirect Coupled Ratary 'l Parameters... |
Tr issi
B atio 30 |1 : |1 Fesy.
Actuator
""" Polarity Type: I <none: i l
----- Autotune
& Load Lead: [ |Milimeter/Rev x|
- Compliance Diameter: [0 [Milimeter =]
----- Welocity Loop )
----- Torgque/Current Loop Scaling
----- Planner Urits: IPosition Units
Scaling: |1 .0 Position Units per |1 0 Mator Fey j
Crive Parameters Travel
""" Parameter List Mode: [Uniimited |
----- Statug
Faults & Alarms Fange: |1 0o0.0 Fasiticr Lrits

""" Tag Wrwirid: I"-D Position Urits REL I‘I'D Cyels

™ Soft Travel Limits
I awirnurn Positive: ID.D Foziticr Lrits
I Ewimum Heaative: ID_D Fosition Units

Az State: Safety State:

Manual Tune... | QK I Cancel Apply Help

15. Haga clic en Apply si hace cambios.

16. Seleccione la categoria Actions.

Aparece el cuadro de didlogo Take Upon Conditions.

% Axis Properties - al i _ 31 x|
Categories:
Actions to Take Upon Conditions
Stop Action: IEurrent Decel & Disable 'l Parameters... |
Inverter Overload Action: |<n0ne> 'l
Paower Loss Actior: IDisabIe & Coast 'l
DAMGER: Madifving Exception
(1 Laad ? l . Action settings may require
- Compliance 5 ~ |programmatically stopping or
..... Yelacity Loop B dizabling the axis_ to protect
..... Torque/Cunent Loop Exception Condition Action ﬂ perzonnel. machine. and praperty.
----- Planner Bus Overvoltage Factory Limit StopDrive = Refer ta user manual for additional
Buz Power Loss StopDrive Jhd information.
Bus Regulstor Thermal Overload Factory Limit | StopDrive Jad
Bus Undervaoltage User Limit StopDrive Jad
Control Module Cvertempersture Factory Limit | StopDrive Jad
Converter AC Single Phase Loss StopDrive Jad
Converter Ground Current Factory Limit StopDrive Jad
Converter Pre-Charge Failure StopDrive Jad
Decel Override Alarm Jad
Enable Input Deactivated StopDrive Jad
Excessive Posttion Error Alarm Jad
Excessive Velocity Errar Alarm Jad LI
Az State: Safety State:

Manual Tune... | QK I Cancel Apply Help
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17.

En este cuadro de didlogo se pueden programar acciones y cambiarlas en
caso de excepciones (fallos). Si desea mds informacién consulte

Controlador Logix5000 y comportamiento del variador en la pagina 130.

Habra que aplicar aqui algunos valores originales (OOB). Si desea més

informacion, consulte Valores originales recomendados en la pdgina 165.

Seleccione la categoria Parameter List.

Aparece el cuadro de didlogo Motion Axis Parameters.

% Axis Properties - al

Categories:

&

*

General
I ator

o Model
Analyzer
Motar Feedback
Scaling
Hookup Tests
Polarity
Autotune

Load

di Compliance
Welocity Loop
Torgque/Current Loop
Flanner

Homing
Actions

=lolx|

Motion Axis Parameters

Parameter Group: IAll j Aizzociated Page... |
Mame £ | Walue Linit o
AccelerationFeedforwardGain 0.0|%
ActustorDiameter 1.0
ActustorDiameterUnit Millimeter
Actuatorlead 1.0
Actustorl eadUnit Millimeter FRev
ActustorType =MOnes,
AveragevelocityTimehase 025|=s
CommandUpdateDelayOffset 0jus
ConversionConstant 1000000.0 |Motion Courts/Position Units
CurrentectorLimit 180.0 | % Motor Rated
Feedhack1 Cyclelnterpalation 4 |Feedback CountsiFeedback Cycle
Feedhack] CycleResalution 1024 |Feedback Cycles/Rew
Feedhack1Polarity Inverted
Feedhack! Startuphiethod Incremertsal
Feedhack! Type Digital A8
Feedback1Unit Rey
Feedhack! YelocityFiterBandwicth 15915492 |Hz
Feedhack! YelocityFiter Taps 16 |# of Delay Taps

HomeDirection

Forvward Bi-directional

| [HomeLimitSwitch Mormally Cpen LI
Az State: Safety State:
Manual Tune... | QK I Cancel | Apply | Help |

18.

En este cuadro de didlogo se pueden programar acciones y cambiarlas en
caso de excepciones (fallos). Si desea mas informacién consulte

Controlador Logix5000 y comportamiento del variador en la pdgina 130.

Si desea que el rendimiento del variador sea el méximo posible,
independientemente del método de control, antes de continuar
configurando su aplicacién, debe configurar los valores originales, tal y

como se explica en Valores originales recomendados en la pagina 165.

Haga clic en OK.

19. Repita del paso 1 al paso 18 en todos los ejes de motores de induccion.
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Configuracidn de propiedades de ejes de motores de induccidn (lazo de posicion)
Siga estos pasos para configurar las propiedades de ejes de motores de induccion.

1. En el organizador de controladores, Controller Organizer, haga clic con el
botén derecho en el ¢je y seleccione Properties.

2. Seleccione la categoria General.

Aparece el cuadro de didlogo General and Associated Module.

% Axis Properties - CD1 ;IEILI
Categories:
Rl G| T —
Aziz Configuration: IPosition Loop j
Feedback Configuration: IMotor Feedback j
_____ Scaling Application Type: IBasic j
----- Hookup Tests Loop Response: IMedium j
----- Polarity
""" Autatune Assigned Group
- Load .
Motion Group: Img1 j Iew Group |
Update Period: 4.0
e Position Loop
""" }r‘fe'DC't}:}I&DDD i Associated Module
----- orque/Current Loop
_____ it Module: I drivel j
""" Haming Module Type: PowerFlex 527-5T0 CIP 5 afety
..... Act
S0 Pawer Structure: 25C-A-2P5
----- Crive Parameters
----- Parameter List Axis Mumnber: I‘I j
----- Statug
----- Faults & Alarms
..... Tag
Az State: Safety State:

Manual Tune... |

ak. I Cancel | Apply | Help

3. Seleccione Position Loop del ment desplegable Axis Configuration.
4. Seleccione su variador PowerFlex 527 del ment desplegable Module.
Los campos de tipo de médulo, Module Type, y de estructura de potencia,

Power Structure, se llenan con el nimero de catalogo del variador
seleccionado.

5. Haga clic en Apply.

6. Secleccione la categoria Motor.
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Aparece el cuadro de didlogo Motor Device Specification.

% Axis Properties - al ] o) x|
Categories:
eneral Motor Device Specification

il [rata Source: INamepIate D atazhest j Parameters... |
- fnalyzer Catalog Humber: |<n0ne> Change Catalog,.. |
----- Motar Feedback

----- Scaling hotor Type: IF!otary Induction j
----- Hookup Tests .
_____ Polaiily Units: I Rev j
""" Autotune Nameplate / Datasheet - Phase to Phase parameters
- Load
‘... Backlash Rated Power: ID.D25 Kiaf Pole Court: |4
- Compliance Rated Yaltage: |230.D Yaolts [RMS] Rated Frequency: E0.0 Hertz

----- Position Loop

_____ Yelocity Loop Rated Speed: |1 600.0 RPM

----- Tarque/Curent Laap Fiated Current: |D.25 Amps [FMS]

..... Planper tator Overload Limit: |2DD.D % Rated
----- Homing

Az State: Safety State:

Manual Tune... | QK I Cancel | Apply | Help

7. Seleccione Nameplate Datasheet del ment desplegable Data Source.
Es la opcién predeterminada.

8. Seleccione Rotary Induction del ment desplegable Motor Type.

9. Introduzca los valores fase a fase que aparecen en la placa del fabricante del
motor o en su hoja de datos técnicos.

10. Haga clic en Apply.

11. Seleccione la categoria Motor Feedback.

_|olx|
Categories:
- General Motor Feedback Device Specification
S Motﬂor Device Function: Mator Mounted Feedback Bl |
Feedback Channel: Feedback 1
et [Digital &c |
----- Hookup Tests Units: Rev -

----- Polarity Digital AqB

----- Autotune :
- Load Cycle Resolution: |1 024 Feedback Cycles/Rev
i Backlash Cycle Interpolation: |4 Feedback Counts per Cycle
- Compliance Effective Resolution: |4DSB Feedback Counts per Few

----- Position Loop

----- Yelocity Loop Startup Method: Ilncremental 'l

----- Torgque/Current Loop
----- Flanner

Az State: Safety State:

Manual Tune... | QK I Cancel Apply Help
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12. Introduzca las especificaciones de su encoder en los campos.

13. Haga clic en Apply.

14. Seleccione la categoria de escalado, Scaling, y edite los valores para que
sean los adecuados para su aplicacion.

Axis Properties - al N ;Iglll

Categories:

Scaling to Convert Motion from Controller Units to User Dehined Units

Load Type: IDirect Coupled Ratary 'l Farameters... |

Tr

B atio 30 |1 : |1 Fesy.
Actuator

Type;: lm

LLead! [ro |Milimeter/Rev x|

Dismeter.  [1.0 [Milimeter |
Scaling

----- Position Loop
----- Welocity Loop Units: IPosition Units
Torgque/Current Loop

_____ Plariner Scaling: I‘I.D Pozition Units per I‘I.D Matar Few j

Travel

Mode: IUnIimited 'l
Frange: |1 oo0.0 Fosition Uitz
U wind: |1 .0 Ereysiae Uit pEr |1 .0 Cycle

™ Soft Travel Limits
I awirnurn Positive: ID.D Foziticr Lrits
I Ewimum Heaative: ID_D Fosition Units

Az State: Safety State:

Manual Tune... | QK I Cancel Apply Help

15. Haga clic en Apply si hace cambios.

16. Seleccione la categoria Actions.

Aparece el cuadro de didlogo Take Upon Conditions.

% Axis Properties - al . —I—I' | ll

Categories:

Actions to Take Upon Conditions

Stop Action: IEurrentDeceI&Disable 'l Parameters... |

Inverter Overload Action: |<n0ne> 'l
Paower Loss Actior: IDisabIe & Coast 'l

DAMGER: Madifving Exception
? l . Action settings may require
- programmatically stopping or

EER T dizabling the axis_ to protect
_____ Position Laap Exception Conetion Action ﬂ perzonnel, machine, and property.
Welocity Loop Buz Overvoltage Factary Limit StopDrive hd ity e el ier ek
Torgque/Current Loop Bus Powver Loss StopDrive Jhd information.
Bus Regulstor Thermal Overload Factory Limit | StopDrive Jad
Bus Undervaoltage User Limit StopDrive Jad
Control Module Cvertempersture Factory Limit | StopDrive Jad
Converter AC Single Phase Loss StopDrive Jad
Converter Ground Current Factory Limit StopDrive Jad
Converter Pre-Charge Failure StopDrive Jad
Decel Override StopDrive Jad
Enable Input Deactivated StopDrive Jad
Excessive Posttion Error StopDrive Jad
Excessive Yelocity Error StopDrive Jad LI
Az State: Safety State:

Manual Tune... | QK I Cancel Apply Help
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Analyzer
Motar Feedback
Scaling

Hookup Tests
Polarity
Autotune

Load

- Backlash
Compliance
Position Loop
Welocity Loop
Torgque/Current Loop
Flanner

17.

En este cuadro de didlogo se pueden programar acciones y cambiarlas en
caso de excepciones (fallos). Si desea mds informacién consulte

Controlador Logix5000 y comportamiento del variador en la pagina 130.

Habra que aplicar aqui algunos valores originales. Si desea més
informacion consulte Valores originales recomendados en la pdgina 165.

Seleccione la categoria Parameter List.

Aparece el cuadro de didlogo de pardmetros de eje de movimiento, Motion
Axis Parameters.

=lolx|

Motion Axis Parameters

Parameter Group: IAll j Aizzociated Page... |
Mame £ | Walue Linit o
AccelerationFeedforwardGain 0.0|%
ActustorDiameter 1.0
ActustorDiameterUnit Millimeter
Actuatorlead 1.0
Actustorl eadUnit Millimeter FRev
ActustorType =MOnes,
AveragevelocityTimehase 025|s
BacklazhReversalOffzet 0.0 [Position Units
CommandUpdateDelayOffset 0jus
ConversionConstant 1000000.0 |Motion Courts/Position Units
CurrentectorLimit 100.0 | % hotor Rated
Feedhack1 Cyclelnterpalation 4 |Feedback CountsiFeedback Cycle
Feedhack] CycleResalution 1024 |Feedback Cycles/Rew
Feedhack1Polarity Inverted
Feedhack! Startuphiethod Incremertsal
Feedhack! Type Digital A8
Feedback1Unit Rey
Feedhack! YelocityFiterBandwicth 15915492 |Hz

Feedhack! YelocityFiter Taps

1

# of Delay Taps

| [HomeDirection Farvward Bi-directional LI
Az State: Safety State:
Manual Tune... | QK I Cancel | Apply | Help |

18.

En este cuadro de didlogo se pueden programar acciones y cambiarlas en
caso de excepciones (fallos). Si desea mas informacién consulte

Controlador Logix5000 y comportamiento del variador en la pagina 130.

Si desea que el rendimiento del variador sea el méximo posible,

independientemente del método de control, antes de continuar
configurando su aplicacién, debe configurar los valores originales, tal y

como se explica en Valores originales recomendados en la pagina 165.

Haga clic en OK.

19. Repita del paso 1 al paso 18 para todos los ¢jes de motores de induccidn.

Descarga del programa
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Tras completar la aplicacién Logix Designer y guardar el archivo, debe
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Aplicacion de alimentacion
eléctrica al variador
PowerFlex 527

Este procedimiento supone que ya se han completado los siguientes
procedimientos:

Cableado y configurado su sistema PowerFlex 527 y su controlador
Logix5000.

Descargado el proyecto al controlador.

Conectado el puerto Ethernet al variador.

Si no se han seguido estos procedimientos, el resultado del paso 5 sera diferente
del que se muestra mas abajo.

el montaje y el cableado de los variadores PowerFlex 527 antes de aplicar la

c PELIGRO DE CHOQUE: Para evitar el peligro de descarga eléctrica, realice todo

alimentacion eléctrica. Una vez que se aplica la alimentacion, los terminales
conectores pueden presentar voltaje incluso si no se estan utilizando.

Siga estos pasos para aplicar alimentacion eléctrica al sistema PowerFlex 527.

1.

Desconecte la carga al motor.

carga al motor. Aseguirese de que el motor no tenga conexiones con

C ATENCION: Para evitar dafios personales o a los equipos, desconecte la
nada cuando aplique alimentacion eléctrica por primera vez.

Aplique alimentacién de CA.

La pantalla LCD comienza la secuencia de puesta en marcha. Si desea mas

informacién consulte Secuencia de puesta en marcha en la pagina 44.

. Cuando la secuencia de puesta en marcha finalice, compruebe que los

indicadores de estado MOD y NET se mantengan fijos en verde.

Silos dos indicadores de estado no estén fijos en verde consulte Indicadores

de estado del variador PowerFlex 527 en la pédgina 127 para obtener més

informacién.

Monitoree el voltaje de bus de CC en la pantalla LCD. Si desea mas

informacién consulte Pantalla de informacién en tiempo real en la
L.
pagina 47.

Si el bus de CC no llega al voltaje esperado, compruebe las conexiones de
alimentaci6n de entrada trifasica. Tenga en cuenta también que pueden
pasar hasta 1.8 segundos tras aplicar la alimentacién eléctrica antes de que
el variador pueda aceptar comandos de movimiento.

Compruebe que el estado del eje cambia a detenido, STOPPED.

Si el estado del ¢je no cambia a STOPPED, consulte Cédigos de fallo en la
pdgina 122.
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Prueba y calibrado de ejes —  Este procedimiento supone que ya ha configurado su variador PowerFlex 527, su

Modos de control de posicion

controlador Logix5000 y que ha aplicado alimentacién eléctrica al sistema.

y de velocidad

IMPORTANTE  Antes de continuar con la prueba y el ajuste fino de los ejes, compruebe que los

indicadores de estado MOD y NET funcionen tal y como se describe en
Indicadores de estado del variador PowerFlex 527 en la pagina 127.

Si necesita ayuda para utilizar la aplicacién Logix Designer al probar y hacer

ajustes finos a los ejes con los médulos ControlLogix EtherNet/IP o con los
controladores CompactLogix 5370, consulte Recursos adicionales en la pdgina 5.

Prueba de ejes

Siga estos pasos para probar los ejes.

1. Compruebe que se haya eliminado la carga de cada ¢je.

2. Enla carpeta de grupo de movimiento, Motion Group, haga clic con el
botén derecho en el eje y seleccione Properties.
Aparece el cuadro de didlogo Axis Properties.

3. Haga clic en la categoria Hookup Tests.

@ Axis Properties - Axis_1 =, @
Categories:
. | Test Motor and Feedback Device Wiring
Motor and Feedback |_|'ui0{g|— Feeaback]l':ﬂar-ker__
_____ M Fondags Test Distance: 2.0 « Position Units
..... Scaling . . : .
. o DANGER: Starting test with controller in
i Start Stop
----- Hookup Tests %  Program or Run Mode initiates axis motion.
..... Polarity
Autotune TestState:  Passed

- Backlash ‘est complete.

- Compliance |E

- Friction

- Observer
----- Position Loop Current Test Results
----- Velocity Loop
----- Acceleration Loop
----- Torgue/Curmrent Lo
""" Flanner Motor Polarity: Normal Normal
..... Homing
_____ Actions Motion Polarity: Normal Normal
..... Drive P
----- Parameter List Accept Test Results €
..... Sta«tus
----- Faults & Alams 7

4 I 3
Manual Tune... | [ QK ] | Cancel | Apply IL|

4. En el campo Test Distance, escriba 2.0 como ntiimero de revoluciones para

la prueba.

Prueba Descripcion

Marker Comprueba la capacidad de deteccién de marcacion a medida que rota el eje del
motor.

Motor Feedback Comprueba si las conexiones de retroalimentacion estan correctamente
cableadas a medida que rota el eje del motor.

Motor and Feedback Comprueba si la alimentacion eléctrica y las conexiones de retroalimentacion del
motor estan correctamente cableadas al ordenarse la rotacion del motor.
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5. Haga clic en la pestana Motor and Feedback.

Las prucbas de marcador, Marker, y
Feedback, no son compatibles en el
Frequency Control.

6. Haga clic en Start.

de retroalimentacién de motor, Motor
modo de control de frecuencia,

Aparece el cuadro de didlogo Logix Designer — Motor and Feedback Test.
El valor del campo de estado de la prueba, Test State, es ejecucidn,
Executing. En la pantalla LCD del variador aparece TESTING.

Logix Designer - Motor and Feedback Test

Test State: Executing

X8

Watch motion direction during test.
Wait for test to complete.

Stop

N

Cuando la prueba se complete de forma satisfactoria, el valor del campo de
estado de la prueba, Test State, cambia de Executing a Passed.

Logix Designer - Motor and Feedback Test

Test State: Passed

est complete.

7. Haga clicen OK.

Este cuadro de didlogo aparece para preguntar si la direccion era la

correcta.

Logix Designer

Did the axis move in the forward direction?

[ Yes

||

Mo

J {

Cancel

8. Hagaclicen Yes.

9. Haga clic en aceptar resultados de la prueba, Accept Test Results.

10. Sila prueba falla, aparece el siguiente

cuadro de didlogo.

a. Haga clicen OK.

b. Compruebe el voltaje de bus de CC. [

introducidos en la categoria de
escalado, Scaling.
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Compruebe los valores de unidades

Logix Designer

Online command failed.
The axis is in the faulted state.

] |

OK Help

Error 16386-0

. Vuelva al paso 6 y ejecute de nuevo la prueba.
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Ajuste fino de ejes

El ajuste fino de los ejes no es aplicable cuando se utiliza el método de control de
frecuencia, Frequency Control. Siga estos pasos para hacer ajustes finos a los ¢jes.

1. Compruebe que la carga siga retirada del eje mientras se estén haciendo

ajustes finos.

ATENCION: Para reducir las posibilidades de que el motor responda de
forma imprevisible, en primer lugar haga ajustes finos al motor con la
carga retirada, vuelva a aplicarla, y repita el procedimiento de ajuste
fino para consequir una respuesta operativa precisa.

2. Haga clic en la categoria de autoajuste fino, Autotune.

@ Auis Properties - Axis_1

Categories:

- Analyzer

- Backlash

- Friction

- Observer

----- Position Loop

----- Velocity Loop

----- Acceleration Loop |
----- Torgue/Curmrent Lo
----- Planner

- Faults & Alams

4 [} 3

- Compliance ||

Tune Control Loop by M ing Load Ci
i
Type:

Response:

Coupling:

Customize Gains to Tune
Position Integrator Bandwidth
Velocity Integrator Bandwidth
Velocity Feedforward
Acceleration Feedforward

Torque Low Pass Fitter

[¥] Measure Inertia using Tune Profile

@ Motor with Load ) Uncoupled Maotor €

T'E'_‘"E| 50.0 « Position Units
Limit:

Speed: 2.0 « Position Units/s
Torque: 100.0 * % Rated

Direction: | Forward Uni-directional | €

Manual Tune...

Perform Tune

Start

o 5]

DANGER: Starting tuning
I \, procedure with controller in
Program or Run Mode causes

axis motion.
Tune Status:  Ready
Loop Parameters Tuned
Name Current Tuned Units| =
fHonLoopt 18.52124 iz |
F Ban... 0.0 Hz
\VelocityLoopBandwidth | 74.08456 HE | ~
Advanced Compensation
Load Parameters Tuned
Name Current Tuned Units|
imumA 4560.1943 Po..|[ ]
4860.1943 Po...
Systeminertia 0.014940577 s T
ccept Tuned Value €
[ ok | [ cancel | pp Help

3. Escriba los valores para fin de carrera, Travel Limit, y de velocidad, Speed.

En este ejemplo, Travel Limit = 5y Speed = 10. Los valores reales de las
unidades programadas dependen de su aplicacién.

4. Seleccione el valor apropiado para su aplicacién del ment desplegable de

direccién, Direction.

El valor predeterminado es unidireccional de avance, Forward Uni-

directional.

5. Cambie el valor del resto de los campos seguin las necesidades de su

aplicacién.
p

6. Haga clic en Start.
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Aparece el cuadro de didlogo Logix Designer — Autotune. Cuando la
prueba se completa, el valor del campo Test State cambia de Executing a
Passed.

£ Axis Properties - Axis_1 = '@
» | Tune Control Loop by M ing Load Ci
| Application Perform Tune ! DANGER: Starting tuning
Type: % procedure with controller in
& Stop Program or Run Mode causes
s s moton.
o z A Tune Status:  Success
a3
Name Current Tuned Units| =
| Logix Designer - Autotune [#23s]| | | [PostionLoopBandwidtn | 1852124 | 18530634 | Hz
B Posit Ban... | 0.0 0.0 Hz
Test State: Suecess oK * | VelocityLoopBandwidth| 7408436 | 74122538 |Hz | ~
= = Advanced Compensation
SR Load Parameters Tuned
Help Name Current Tuned Units _A.
- imumA i 4560.1943 | 32936736 |Po.. || |
i i i 4860.1943 4244 5737 Po...
* | Systeminertia 0.014940577 | 0.019265248 (% ...|
""" anl.ﬂer @ Motor with Load « () Uncoupled Motor & Accept Tuned Values .
----- Homing
""" Actions T’E'_‘"?l 50 « Posttion Units
----- Drive Parameters | | Limt:
..... Parameter List Speed:  10.0 « Position Units/s
""" S Torque: 1000 € % Rated
- Faults & Alams ™ s
1 LI} + Direction: | Forward Uni-directional = | €
] e [ ] (e

10.

11.

Los valores ajustados se propagan a las tablas de pardmetros de lazo, Loop,
y de carga, Load. Los valores reales de ancho de banda (Hz) dependen de su
aplicacion y es posible que sea necesario ajustarlos cuando se conecten el
motor y la carga.

Haga clic en Accept Tuned Values.

Haga clic en OK para cerrar el cuadro de didlogo Logix Designer —
Autotune.

Haga clic en OK para cerrar el cuadro de didlogo Axis Properties.

Sila prueba falla, aparece el siguiente e =)
cuadro de didlogo.

a. Haga clic en OK.

b. Realice los ajustes a la velocidad del ok ] [ rep

Online command failed.
The axis is in the faulted state.

motor. Error 163850

c. Sidesea mas informacién sobre
movimiento integrado, consulte el documento Integrated Motion on
the Ethernet/IP Network Configuration and Startup User Manual,
publicacién MOTION-UMO003.

d. Vuelva al paso 6y ¢jecute de nuevo la prueba.

Repita la prueba y haga ajustes finos en cada uno de los ¢jes.
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Capitulo 4

Descripcion general de la funcion de
desconexion de par sequra PowerFlex 527

Este capitulo explica el modo en que la funcién de desconexién de par segura
integrada en el PowerFlex 527 cumple los requisitos del Performance Level e
(PLe), categoria 3 de acuerdo a la norma EN ISO 13849, y los de SIL CL3 de
acuerdo a las normas IEC 61508, EN 61800-5-2 y EN 62061.

Para obtener informacion sobre. .. Veala pdgina...
Certificacion 85
Descripcién de la operacién 86
Probabilidad de fallo peligroso por hora (PFH) 87
Funcién de desconexion de par sequra (ST0) 87
Estado de sequridad original (00B) 89
Estado de desconexion de par sequra 91
Mensajes explicitos 92
Certificacion El grupo TUV Rheinland ha aprobado los variadores PowerFlex 527 con

desconexion de par segura integrada para ser usados con aplicaciones relacionadas
con seguridad hasta PLe, categoria 3, segtn la norma EN ISO 13849 y hasta SIL
CL3 segtin las normas IEC 61508, EN 61800-5-2 y EN 62061, en las que el corte
de la alimentacién productora de movimiento se considera el estado de seguridad

Si desea més informacién sobre homologacidn, consulte el documento
Conformidad CE en la pagina 34.

Consideraciones de seguridad importantes

El usuario del sistema es responsable de:

o La configuracién, la clasificacion de seguridad y la validacién de cualquier
sensor o accionador conectado al sistema.

o Completar una evaluacion de riesgos a nivel de toda la maquina.

o Homologacién de la méquina segun el nivel de rendimiento
ENISO 13849 o segun el nivel EN 62061 SIL deseados.

o Realizar la gestion de proyectos y las pruebas de calidad de acuerdo ala

norma EN ISO 13849.
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Descripcion de la operacion

86

Requisitos de categoria 3 segtin la norma 150 13849

Las piezas relacionadas con la seguridad deben disenarse con estos atributos:

e Un solo fallo en cualquiera de las piezas no provoca la pérdida de la
funcién de seguridad.

e Un solo fallo debe detectarse siempre que sea razonablemente posible.

o Laacumulacion de fallos sin detectar puede provocar la pérdida de la
funcién de seguridad y no eliminar el movimiento del motor que produce
potencia.

Definicion de categoria de paro

La categoria de paro 0, tal y como estd definida en EN 60204, o la desconexién de
par segura, segun EN 61800 5 2, se alcanza al eliminar de forma inmediata la
potencia que produce movimiento al accionador.

IMPORTANTE  En caso de mal funcionamiento, la categoria de paro mds probable es la
categoria 0. La temporizacion y la distancia para un paro por inercia deben
tenerse en cuenta al disefiar la aplicacion para las maquinas. Si desea obtener
mas informacién en relacion con las categorias de paro, consulte la norma
EN 60204-1.

Performance Level (PL) y Safety Integrity Level (SIL)

En los sistemas de control relacionados con la seguridad, el Performance Level
(PL), segtin la norma EN ISO 13849, y los niveles SIL, segtin las normas

EN 61508 y EN 62061, incluyen una clasificacion de la capacidad del sistema
para realizar sus funciones de seguridad. Todos los componentes relacionados con
la seguridad del sistema de control deben estar incluidos en una evaluacién de
riesgos, y los niveles alcanzados en esa evaluacién deben ser incluidos en dicha
clasificacién.

Consulte las normas EN ISO 13849, EN 61508 y EN 62061 si desca obtener

informacion completa sobre los requisitos de determinacién PL y SIL.

La funcién de desconexidn de par segura ofrece un método, con probabilidad de
fallo lo suficientemente baja, para forzar el estado desactivado de las senales de
control de los transistores de alimentacién eléctrica. Cuando cesa el comando que
permite el par, todos los transistores de alimentacion eléctrica del variador se
liberan del estado On. Esto provoca una condicién en la que el motor se
encuentra bajo inercia (paro categorfa 0). La inhabilitacién de la salida de los
transistores de alimentacién eléctrica no ofrece el aislamiento mecénico de la
salida eléctrica necesario para algunas aplicaciones.

El tiempo de respuesta de la funcién STO del variador PowerFlex 527 es menor
de 12 ms. Este tiempo de respuesta es el retardo entre el momento en que la
funcién STO recibe la solicitud STO y el momento en que la potencia
productora de movimiento se retira del motor.
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Probabilidad de fallo
peligroso por hora (PFH)

Funcion de desconexion de
par segura (STO)

Los sistemas relacionados con la seguridad se clasifican como operativos en modo
continuo/alta demanda cuando la frecuencia de las demandas de operacién de
dichos sistemas es mayor a una vez al ano.

El valor SIL de un sistema relacionado con la seguridad en modo continuo/alta
demanda esté relacionado directamente con la probabilidad de fallo peligroso por

hora (PFH).

Datos del PFH

Este calculo del PFH se basa en las ecuaciones de EN 61508 que muestran los
valores en el peor caso posible.

La determinacién de los pardmetros de seguridad se basa en el supuesto de que el
sistema opera en modo de alta demanda, y que la funcién de seguridad se solicita
al menos una vez al afo.

Esta tabla proporciona datos para un intervalo de prueba de calidad de 10 anos y
demuestra el efecto en el peor de los casos de diversos cambios de configuracion
en los datos.

IMPORTANTE  Ladeterminacion de los pardmetros de sequridad se basa en el supuesto de
que el sistema opera en modo de alta demanda, y que la funcion de sequridad
se solicita al menos una vez al afo.

Intervalo de prueba de calidad PFH para 10 aiios

Atributo Valor (cableado y en red)
PFH (1e-9) 2.10
Prueba de calidad (afios) 10

El circuito de desconexion de par segura, si se utiliza con componentes de
seguridad adecuados, ofrece proteccion segtin la categoria 3 de la norma
EN ISO 13849 (PLe) o segtin las normas IEC EN 61508, EN 61800-5-2 y
EN 62061 (SIL CL3). Todos los componentes del sistema deben elegirse y
utilizarse adecuadamente para lograr el nivel deseado de proteccion para los
operadores.

El circuito de desconexion de par segura ha sido disenado para apagar de forma
segura todos los transistores de potencia de salida. Puede utilizar el circuito de
desconexidn de par segura con otros dispositivos de seguridad para conseguir el
paro y la proteccién contra rearranque, tal y como se especifica en IEC 60204-1.

sistema de variadores o en el drea afectada de una maquina. No proporciona

2 ATENCION: Esta opci6n solo es adecuada para realizar trabajo mecanico en el
seguridad eléctrica.
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voltajes peligrosos en el variador. Para evitar el peligro de choque eléctrico,
desconecte la alimentacion eléctrica del sistema y verifique que el voltaje sea
cero antes de realizar cualquier trabajo en el variador.

c PELIGRO DE CHOQUE: En el modo de desconexion de par sequra puede haber

Derivacion de la funcion de desconexion de par segura (STO)

Los variadores PowerFlex 527 no funcionan sin un circuito de seguridad o sin un
cableado de derivacién de seguridad. En aplicaciones que no necesiten la funcién
de desconexién de par segura, para derivar los circuitos que se ocupan de ella, es
necesario instalar cables que actien como puente.

Los variadores PowerFlex 527 vienen con el control de seguridad en estado
predeterminado de fabrica y con un puente de derivacién de seguridad en su
lugar. Con esta configuracion, la funcién de desconexién de par segura del
PowerFlex 527 est4 inhabilitada.

Cableado de derivacion de desconexion de par segura

S1 52 S+
Entradas de
sequridad cableada
Puente de derivacion
de sequridad M

IMPORTANTE  Sidesea inhabilitar la desconexion de par sequra, la configuracion de
sequridad del variador debe ser la misma que al salir de fabrica.

IMPORTANTE  Siel puente de derivacién de sequridad esta mal colocado, es aceptable cablear
juntos los terminales de entrada S1,S2 y S+.

Configuracion de seguridad al salir de fabrica

El variador PowerFlex 527 se entrega con:
o Control de seguridad original

e Puente de derivacion de seguridad instalado

Con esta configuracion, la funcién de desconexion de par segura del
PowerFlex 527 estd inhabilitada.
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Estado de Seguridad original Los variadores PowerFlex 527 se entregan con el estado de seguridad original.

(00B)

Reconocimiento del estado de seguridad original

El estado del control de seguridad puede leerse en la tag de eje AxisSafetyState o
mediante el comando MSG en el software Logix Designer para leer el estado
Safety Supervisor Status.

Si el estado es “Waiting for TUNID” (8) o “Whiting for TUNID with Torque
Permitted” (51) entonces el control de seguridad estd en condicién original.

Estado Safety Supervisor: Valores

Valor  |Definicion Definicion Modo

2 Idle No existen conexiones activas | Red

4 Executing Estado de funcionamiento Red

normal

7 Configuring Estado de transicion Red

8 Waiting for TUNID Configuracion original (ableado

51 Waiting for TUNID Configuracién original (ableado
with Torque Permitted

52 Executing Estado de derivacion del STO  |Red
with Torque Permitted

Restauracion de la condicion original del variador

Si se ha aplicado al menos una vez una configuracion de conexién de seguridad
integrada al variador PowerFlex 527, es posible seguir los siguientes pasos para
restaurar su condicion original.

1. Hagaclic con el botén derecho enel = &ino corfiguration

. =83 1756 Backplane, 17556-47
variador PowerFlex 527 que acaba  §9[3] 17561735 test_P527
de crear y seleccione Properties. Bl [4] 1756-L75P test_PS27:Partner

= 8 [5] 1756-EN2TR el
EJ-#5 Ethernet
- B 1756-EM2TR £l
.l PowerFlex 527-5T0 CIP Safety drivel

Publicacion de Rockwell Automation 520-UM002A-ES-E — Mayo 2015 89



Capitulo 4

Descripcién general de la funcién de desconexién de par sequra PowerFlex 527

920

2. Haga clic en la pestafia Connection.

Aparece Ia pestaﬁa Connection.

N Module Properties: el (PowerFlex 527-5T0 CIP Safety 1.6) ¥

General  Connection |Safety| Time S}lmcl Module \nlol Internet Plotoco\' Port CaniguratiDn' Nelwork' Azzociated Axesl Fod I 4

=lolx]|

hiame

(ms)

Requested Packet Interval (RPI)

Connection over
EtherMetiP

Motion

Set by Motion Group | Unicast

Set by Safety Task | Unicast

Ja/le e

Safety Cutpud

6.0-500.0

Satety Input

¥ Inhibit Module

[~ Major Fault ©n Contraller IF Connection Fals Whils in Run Mode

Uncast

Module Fault

Statuz: Offfine

3. Marque Inhibit Module.

ok Cancel

| & ] | hee

4. Haga clic en Apply y, a continuacién, en la pestana Safety.

Aparece la pestana Safety.

N Module Properties: el {PowerFlex 527-5T0 CIP Safety 1.6}

[ GEnElaIl Connection 5 afety I Time Sym:l hodule \nhjl Internet F'mhjcn\l Part Ennfiguralinnl Nelwurkl Associated Axes I Pod I L4

=10x]

Connection | Reguested Packet | Connection Reaction Max Observed =
Type Interval (RP1) (ms) Time Limit (ms] Metwork Delay (ms)

Safety gt s 40 = Advarced.. |

Safety Output 50 1304 |__Reset

Canfiguration Dwnership:

Rezet Dwnarshipl 3

Configuration Signature:

1D dl3a_ecd? [Hex] Copy |
Date: | B/ 7/2014 b

Time: | 3E242PM =] 936 ms

Status: Offling

oK I Cancel | Apply | Help |

5. En el campo Configuration Ownership, haga clic en Reset Ownership.

IMPORTANTE

Solo el personal autorizado puede realizar dicho restablecimiento con
Reset Ownership.

La conexién de seguridad debe inhibirse antes de intentar el
restablecimiento. Si se detecta alguna conexién activa con el variador, se

rechaza.
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Estado de desconexion de par
segura

Publicacién de Rockwell Automation 520-UM002A-ES-E — Mayo 2015

Ahora el variador se encuentra en su condicion original.

IMPORTANTE  Cuando el variador vuelve a su condicion original, la funcion STO vuelve al
control cableado.

Esta seccion describe el estado relacionado con la seguridad que esta disponible
para el controlador de movimiento.

(no datos SAFETY) y es posible que no puedan utilizarse como parte de una

2 ATENCION: Los datos de estado descritos en esta seccion son datos STANDARD
funcion de sequridad.

Tags de ejes

Cuando se aftlade un Add-On-Profile (AOP) al 4rbol E/S Logix de un variador

PowerFlex 527, se anaden tags de eje a las tags del controlador.

El documento Tags de ¢je relacionadas con la seguridad en la pdgina 91 muestra
las tags STANDARD relacionadas con la seguridad que se afiaden cuando se

define un nuevo eje AXIS_CIP_DRIVE.

Tags de eje relacionadas con la sequridad

Nombre de tag en Logix Designer Atributo |Tipo  |Descripcion
[bit]
AxisFault 34 DINT
GuardFaultStatus [5] BOOL  |Fallo STO — Cableado
SafetyFaultStatus [8] BOOL  |Fallo STO —Red
Guardstatus'” 980 DINT
GuardOKStatus [0] BOOL  [No fallo STO — Cableado
GuardGateDriveQutputStatus [2] BOOL  |Par permitido — Cableado
GuardStopInputStatus [3] BOOL  |Activadas entradas de seguridad
GuardStopRequestStatus [4] BOOL  |Par desactivado — Cableado
GuardFault? 981 DINT
GuardStopInputFault [9] BOOL  |Fallo STO — Cableado
GuardGateDriveFault [2] BOOL  |[Fallo interno de circuito STO — Cableado
CIPAxisFaultsRA 903 LINT
SafetyModuleCommunicationErrorFault [28]  |BOOL |Pérdida de comunicaciones con el control de
seguridad
CIPAxisAlarmsRA 904 LINT
SafetyModuleCommunicationErrorAlarm [28]  |BOOL |Pérdida de comunicaciones con el control de
seguridad
CIPInitializationFaultsRA 910 DINT
InvalidSafetyFirmwareFault [14]  |BOOL  |Firmware de control de seguridad no vdlido
CIPStartinhibits 676 INT
SafeTorqueOffActivelnhibit [5] BOOL  [Pardesactivado — Red
CIPStartinhibitsRA 912 INT
SafeTorqueOffinhibit [5] BOOL | Par desactivado — Cableado
AxisSafetyState 760 INT Estado Safety Supervisor

Continda en la pagina siguiente

(1)  Los bits que no se muestran siempre son cero.
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Tags de eje relacionadas con la seguridad (continuacion)

Nombre de tag en Logix Designer Atributo |Tipo  |Descripcion
[bit]
AxisSafetyStatus'” 761 DINT
SafetyFaultStatus [0] BOOL  [Estado de SI.SafetyFault
SafetyResetRequestStatus [1 BOOL  |Estado de SO.ResetRequest
SafetyResetRequiredStatus [2] BOOL  |Estado de SI.ResetRequired
SafeTorqueOffActiveStatus 3] BOOL  |Estado de SO.SafeTorqueOff
SafelorqueDisabledStatus (4] BOOL  |Estado de Sl.TorqueDisabled
SafetyOutputConnectionClosed [30] |BOOL |1 clgdnexién cerrada de todas las conexiones de
salida
SafetyOutputConnectionldleStatus [311 [BOOL |Tsiel contr'qlador de salida estd en modo de
programacion
AxisSafetyFaultstV 763 DINT
SafetyCoreFault [1] BOOL | Pérdida de comunicaciones con el control de
seguridad
SafeTorqueOffFault [3] BOOL  [Estado de SI.SafetyFault

(1)  Los bits que no se muestran siempre son cero.

Se pueden utilizar mensajes explicitos para obtener informacién de diagnéstico
adicional del control de seguridad mediante una instrucciéon MSG.

Estado Safety Supervisor

El estado Safety Supervisor ofrece informacion del estado de una conexién CIP
Safety y del modo de operacién:

Estado Safety Supervisor: MSG

Parametro Valor Descripcion

Service Code 0xOE Tomar atributo como sencillo
Class 0x39 Safety Supervisor

Instance 1

Atributo 0x0B Estado del dispositivo

Data Type SINT Entero corto sin signo

Estado Safety Supervisor: Valores

Valor | Definicion Definicion Modo
2 Idle No existen conexiones activas | Red
4 Executing Estado de funcionamiento Red
normal
7 Configuracion Estado de transicion Red
8 Waiting for TUNID Configuracién predeterminada | Cableado
de fabrica
51 Waiting for TUNID Condicidn original (ableado
with Torque Permitted
52 Executing Estado de derivacion del STO  |Red
with Torque Permitted
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Propose TUNID Blocked

El atributo Propose TUNID Blocked puede utilizarse para comprobar si el
variador se encuentra en un estado en el que aceptaria una conexién de seguridad.
Si el variador estd activado, no acepta una conexién de seguridad.

Propose TUNID Blocked: MSG

Parametro Valor Descripcion

Service Code 0x0E Tomar atributo como sencillo
(lass 0x5A Funciones de paro de sequridad
Instance 0 Atributo de clase

Atributo 0x65 Modo STO

Data Type SINT Entero corto sin signo

Modo Safe Torque-Off: Valores

Valor Definicion

0 Acepta una conexion de sequridad
1 Bloquea una conexion de sequridad
Modo Safe Torque-Off

El atributo STO Mode puede utilizarse para comprobar si el PowerFlex 527 estd
en modo de derivaciéon de STO.

Modo Safe Torque-0ff: MSG

Parametro Valor Descripcion

Service Code 0xOE Tomar atributo como sencillo
(lass 0x5A Funciones de paro de sequridad
Instance 1 Ndmero de eje

Atributo 0x104 Modo STO

Data Type SINT Entero corto sin signo

Modo Safe Torque-Off: Valores

Valor Definicion

1 Funcionamiento normal
2 Modo de derivacién de STO

Fallos Safe Torque-Off

Siun fallo de seguridad se indica unicamente con una de las siguientes tags:
o SLSafetyFault

o Axis.SafetyFaultStatus
o Axis.SafetyTorqueOff Fault
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La causa del fallo puede leerse mediante un mensaje explicito:
Tipo de fallo Safe Torque-0ff: MSG

Parametro Valor

Descripcion

Service Code 0xOE

Tomar atributo como sencillo

Class 0x5A Funciones de paro de seguridad
Instance 1 Ndmero de eje

Atributo 0x108 Tipo de fallo de STO

Data Type SINT Entero corto sin signo

Tipo de fallo de Safe Torque-Off: Valores

Valor Definicion

1 Sin fallo

3 Error de circuito

102 Discrepancia en la entrada cableada
104 Entrada cableada en modo de red
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Descripcion de operacion

Control cableado de desconexion de par segura

Este capitulo explica cémo configurar la funcién de desconexion de par segura
integrada en el PowerFlex 527 para control cableado.

Para obtener informacion sobre. .. Veala pdgina...
Descripcién de operacién 95

Datos del conector de desconexion de par sequra
(ableado del circuito de desconexion de par sequra
Especificaciones de desconexion de par sequra

8|21
\O | |co | oo

La funcién de desconexion de par segura ofrece un método, con una probabilidad
de fallo lo suficientemente baja, para forzar el estado desactivado de las senales de
control de los transistores de alimentacién eléctrica. Si se desactiva la entrada de
seguridad cableada, todos los transistores de alimentacién eléctrica de salida del
variador se liberan del estado On. Esto provoca una condicién en la que el
variador se encuentra bajo inercia (paro categoria 0). La inhabilitacién de la salida
de los transistores de alimentacidn eléctrica no ofrece el aislamiento mecinico de
la salida eléctrica necesario para algunas aplicaciones.

Seleccion de desconexion de par segura cableada

Para seleccionar el control cableado de desconexidn de par segura:
o Elcontrol de seguridad debe estar en el estado original.
o El puente Safety Bypass debe eliminarse.

o Undispositivo de seguridad apropiada debe conectarse a los terminales S1,
$2y 01 (comun digital).

Operacion de desconexion de par segura cableada

Bajo condiciones normales, las entradas de desconexion del par segura estan
activadas. Si alguna de las entradas de activacién de seguridad se desactiva, se
desconectan todos los transistores de alimentacion eléctrica de salida. El tiempo
de respuesta de desconexién del par segura es menos de 12 ms.

desactiva, el campo Start Inhibit indica SafeTorqueOffinhibit y el bit
GuardStopRequestStatus de la tag AxisGuardStatus vale 1. En ese caso, las
entradas deben desactivarse en menos de 1sequndo y volver a activarse en
1segundo para evitar las condiciones GuardStopInputFault.

2 ATENCION: Si cualquiera de las entradas de activacion de sequridad se
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Operacion del sistema cuando las entradas estan cumpliendo los requisitos de temporizacion
(Safety Input) S1 ] |
(Safety Input) S2 | [
€— 1second discrepancy limit
GuardFault NoFault —> €— 1second debounce time
SafeTorqueOffinhibit ‘ Start Inhibit ' Start Permit
GuardOKStatus 0K
GuardGateDriveOutputStatus 1 Torque Disabled | Torque Permitted
GuardStoplnputStatus ‘ Disable Torque | Permit Torque
GuardStopRequestStatus ] Torque Disabled | Torque Permitted
GuardStopInputFault No Fault
1 2 34 5 6
Evento Descripcion
1 Al' menos una entrada estd apagada. El bit GuardStopRequestStatus se fijaa 1.
2 La sequnda entrada se apaga en menos de 1 segundo. Esto siempre debe producirse en menos de
1 segundo para evitar una condicion GuardStopInputFault.
3 La primera entrada estd encendida.
4 La sequnda entrada se apaga en menos de 1segundo del evento 3.
5 Las dos entradas estén en estado ON de forma simultanea en menos de 1 segundo. Como resultado, no
se publica GuardStopInputFault.
6 Los bits GuardStopRequestStatus vuelven a 0 si el evento 4 se produce en un intervalo de menos de
100 ms tras el evento 3. Si el evento 4 se produce fuera de ese intervalo, pero dentro del intervalo de
menos de 1segundo tras el evento 3, los bits GuardStopRequestStatus vuelven a 0 después del intervalo
de 1segundo que sigue al evento 3 (es decir, no de forma inmediata tras el evento 4).
Resolucion de problemas de la funcion de desconexion de par segura
Resolucion de problemas del variador PowerFlex 527
Codigo de excepcion en la Mensaje de fallo Problema Posibles soluciones
pantalla del variador Logix Designer
SAFEFLT 09 - SSIN GuardStoplnputFault Desigualdad en la funcién de « Verificar el cableado de sequridad y las conexiones:
desconexion de par sequra. El — Terminaciones de cables en el conector de
sistema no permite movimiento. desconexion de par segura (STO)
Esta desigualdad en la desconexion | — El cable/cabezal no estd fijado correctamente
de par segura se detecta cuando las | - Alimentacion de +24V
entradas de sequridad se - Comprobar el estado de las entradas de sequridad.
encuentran en estados diferentes |, Restablecer el error y ejecutar prueba de calidad.
durante més de 1.0 segundos. « Devolver el variador si se sigue produciendo el fallo.
SAFE FLT SO1 — SAFETY CORE CPUWatchdogFauIt(” El programa de diagnéstico de + Desconecte y vuelva a conectar |a alimentacién
INTERNAL seguridad del variador ha detectado | eléctrica.
un fallo de disefio interno de STO. |+ Devolver el variador si se sigue produciendo el fallo.
SAFE FLT S03 — SAFE TORQUE OFF SafeTorqueOffFauIt(Z) El programa de diagnéstico de + Desconecte y vuelva a conectar la alimentacion
seguridad del variador ha detectado | eléctrica.
un fallo de disefio interno de STO. |«  Ejecutar funcién STO.
+ Devolver el variador si se sigue produciendo el fallo.
(1) Mostrado en la pantalla LCD como Module Fault.
(2) Mostrado en la pantalla LCD como Safety Fault.
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En Operacién del sistema en caso de desigualdad en las entradas de activacién de
seguridad en la pdgina 97 se muestra un ejemplo de deteccién de desigualdad en la

desconexién de par segura y de publicacion del evento GuardStopInputFault.

Operacion del sistema en caso de desigualdad en las entradas de activacion de seguridad

(Safety Input) S1 |

(Safety Input) S2

€— 1second discrepancy limit

GuardFault No Fault | Faulted
SafeTorqueOffinhibit Start Permitted | Start Inhibited
GuardOKStatus 0K | Not OK
GuardGateDriveQutputStatus Torque Permitted | Torque Disabled
GuardStopInputStatus |
GuardStopRequestStatus | Stop Requested
GuardStopInputFault No Fault | Faulted

Cuando la entrada de seguridad estd apagada, la segunda entrada también debe
estarlo, ya que, en caso contrario, el sistema impone un fallo (consulte el

documento Operacién del sistema en caso de desigualdad momentdnea en las
entradas de activacién de seguridad en la pdgina 97). El sistema impone este fallo

incluso si la primera entrada de seguridad se activa de nuevo.

Operacion del sistema en caso de desigualdad momentanea en las entradas de activacion de

seguridad
(Safety Input) S1 | I

(Safety Input) S2

€— 1second
GuardFault |

SafeTorqueOffinhibit I Start Inhibit

GuardOKStatus |

GuardGateDriveOutputStatus | Torque Disabled

GuardStopInputStatus |

GuardStopRequestStatus I Torque Disabled

GuardStopInputFault |

a funcién de desconexion de par sequra. Tras resolver el problema, debe ejecutarse

2 ATENCION: El fallo en la desconexién de par sequra se ha detectado a peticion de
una funcién de sequridad para comprobar el correcto funcionamiento del sistema.

IMPORTANTE  Elfallo enla desconexidn de par segura solo puede restablecerse si ambas
entradas estan en estado Off durante mds de 1 sequndo. Tras cumplir este
requisito necesario para restablecer el fallo, debe enviarse un comando MASR
desde la aplicacion Logix Designer para restablecer las condiciones GuardFault
y GuardStopInputFault.
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Datos del conector de Deben utilizarse los terminales S1, S2y 01 del PowerFlex 527 para el control
desconexion de par sequra cableado de la desconexién de par segura.
Terminales para conectar la desconexion de par segura (STO)

ST 52 S+

Entradas de sequridad cableada
Safety Bypass Jumper

Rl R2 R5 R6 01 02 03 04 05 06 07
EIEIEIEINEIEIEIEIEIEIE]
elelelelelelel

m 12 13 14 15 16 17

Control de configuracion de pines de los conectores de desconexion de par segura (ST0)

Pin STO Seiial Descripcion

01 Comun digital Retorno de la E/S digital. Esté eléctricamente aislada (junto con las entradas
digitales y la alimentacion eléctrica del encoder) del resto del variador.

S1 Sequridad 1 Entrada de sequridad 1.

S2 Seguridad 2 Entrada de seguridad 2.

S+ Seguridad +24 V Suministro de +24 VCC para el circuito de seguridad. Internamente vinculado
al suministro de +24 VCC (terminal 11).

IMPORTANTE  El comun digital (terminal 01) es comdn a las entradas digitales, las entradas
de sequridad y la alimentacion eléctrica del encoder (opcional).

Cableado del circuito de Esta seccion ofrece pautas para cablear las conexiones de desconexién de par
dESCO“EXién de par segura segura en el variador PowerFlex 527.

IMPORTANTE  Los cddigos y las directrices del National Electrical Code y los cddigos locales
tienen precedencia sobre los valores y los métodos aqui ofrecidos.

IMPORTANTE  El pin S+ (Seguridad 424 V) se utiliza para desactivar la funcion de
desconexion de par sequra.

Cuando cablee el conector STO, utilice una fuente de alimentacién externa de
24V para el dispositivo externo de sequridad encargado de disparar la solicitud
de desconexion de par sequra. Para evitar poner en peligro el rendimiento del
sistema, no utilice el pin S+ como fuente de alimentacion eléctrica para el
dispositivo de seguridad externo.

Requisitos para el cableado seguro de desconexion de par segura

El cable de desconexién de par segura (STO) debe ser de cobre con clasificacién

minima para 75 °C (167 °F).

IMPORTANTE  Los cddigos y las directrices del National Electrical Code y los cddigos locales
tienen precedencia sobre los valores y los métodos aqui ofrecidos.
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Especificaciones de
desconexion de par segura

IMPORTANTE  Los cables trenzados deben estar terminados con ferrul para evitar
cortocircuitos, segun la tabla D.7 de la norma EN IS0 13849-2.

Cableado de terminales de desconexion de par segura (STO)

Calibre méaximo de cable'"

Calibre minimo de cable'” Par

1.3 mm? (16 AWG)

0.13 mm? (26 AWG) 0.71...0.86 Nm (6.2...7.6 Ib-pulg.)

(1) Didmetros maximos/minimos que acepta el blogue de terminales. No se trata de recomendaciones. Estos son los calibres de cable

no recomendados.

Para mantener la clasificacién de seguridad, los variadores PowerFlex 527 deben
instalarse en paneles de control protegidos o en gabinetes apropiados a las
condiciones ambientales de la ubicacion industrial. La clasificacién de protecciéon

del panel o del gabinete debe ser IP54 o superior.

Especificaciones de desconexion de par segura

Atributo Valor
Entra<_1as de Corriente de entrada <10mA
seguridad Voltaje ON de entrada, méx. 18...26.4V(C
(por canal)
Voltaje OFF de entrada, mdx. 5vcC
Corriente ON de entrada 10mA
Corriente OFF de entrada 500 pA

Anchura de rechazo del impulso | 700 pis

externa

Fuente de alimentacion eléctrica |SELV/PELV

Tipo de entrada

Aislada dpticamente y protegida contra voltajes de retroceso
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Notas:
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Capitulo 6

Control en red de desconexion de par segura

Este capitulo describe el control en red de la funcién de desconexion de par
segura. Con el control en red, el controlador de seguridad GuardLogix 1756-
L7xS envia el comando de desconexién de par segura, safe torque-off (STO),
por la red EtherNet/IP, y el variador PowerFlex 527 lo ejecuta.

Para obtener informacion sobre. .. Vea la pagina...
(6mo sustituir un variador de sequridad integrada 105

Sustitucién de un variador de sequridad integrada en el sistema 106

GuardLogix

Comandos directos en sistemas de control de movimiento 13
Consideraciones sobre sequridad funcional 119

Controladores de seguridad compatibles

La aplicacién Studio 5000 Logix Designer, versiéon 24.00 o superior, acepta la
programacion, la puesta en servicio y el mantenimiento del controlador de

seguridad 1756-L7xS GuardLogix.

Para el control en red de la funcién de desconexién de par segura del
Powerflex 527 es necesario un controlador de seguridad 1756-L7xS GuardLogix.

La conexi6n de seguridad para el PowerFlex 527 puede originarse en un
controlador de seguridad que ofrezca tanto seguridad como control de
movimiento.

La conexidn de seguridad para el PowerFlex 527 puede originarse en un
controlador de seguridad que controle unicamente la seguridad, con un
procesador Logix independiente para controlar el movimiento.

Seleccion de red para la desconexion de par segura

Para seleccionar el control de red para la desconexién de par segura:

1. Debe agregarse el variador PowerFlex 527 a un puente EtherNet/IP 1756-
EN2T, 1756-EN2TR, 1756-EN2F, 1756-EN3T o 1756-EN3TR en el
arbol de E/S del controlador 1756-L7xS GuardLogix.

2. El puente EtherNet/IP 1756-EN2T, 1756-EN2TR, 1756-EN2F,
1756-EN3T, o0 1756-EN3TR debe configurarse para “Safety Only” o
“Motion and Safety”.

3. Esnecesario descargar la nueva configuracién al controlador.
La pantalla del variador puede mostrar el codigo de fallo “SAFE FLT S03 -
SAFE TORQUE OFF”.
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4. Desconecte la alimentacién de entrada del variador.
5. Retire el puente de derivacién de seguridad.

6. Desconecte la alimentacién de entrada al variador.
Tras hacerlo, deben desaparecer todos los fallos de la pantalla.

Requisitos de las aplicaciones de sequridad

La creacion, el registro y la verificacién de una firma de seguridad también son
procesos necesarios en el proceso de desarrollo de aplicaciones de seguridad.

Las firmas de seguridad son creadas por el controlador de seguridad. La firma de
seguridad consta de un nimero de identificacién, una fecha y una hora que
identifican de forma univoca la seccion de seguridad de un proyecto. Esta firma
afecta la configuracion de E/S de seguridad, los datos y la 16gica de seguridad.

Si desea més informacién sobre los requisitos de los sistemas de seguridad, entre
ellos informacién sobre el nimero de red de seguridad (SNN), la verificacién de
la firma de seguridad y las pruebas de comprobacién funcional, consulte el
documento GuardLogix 5570 Controller Systems Safety Reference Manual,
publicacién 1756-RM099.

IMPORTANTE  Antes de operar un sistema de sequridad que utilice un controlador GuardLogix
y un variador Powerflex 527 debe leer, comprender y cumplir los requisitos
detallados en esta publicacion.

Especificaciones de la desconexion de par segura

Especificaciones de la desconexion de par segura

Atributo Valor

RPI de la conexién de sequridad, minimo 6ms

Conexiones del conjunto de entrada 3

Conexiones del conjunto de salida 1

Compatible con solicitud de apertura de Solicitudes tipo 1y tipo 2
seguridad integrada

Tags del conjunto de desconexion de par segura

Con el control en red, el controlador de seguridad 1756-L7xS GuardLogix
controla la funcién STO del PowerFlex STO mediante una tag
SO.SafeTorqueOff en el conjunto de salida de seguridad.

Las tags SO.Command se envian desde el conjunto de salida de seguridad del
GuardLogix hacia el Powerflex 527 para controlar la funcién de desconexion de
par segura.

Las tags SL.Status se envian desde el PowerFlex 527 hacia el conjunto de entrada
de seguridad del GuardLogix, ¢ indican el estado del control de seguridad del
PowerFlex 527.
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Las tags SI.ConnectionStatus indican el estado de la conexion de entrada de

seguridad.

El documento Tags del conjunto de desconexién de par segura en la pdgina 103

muestra una lista de las tags SAFETY anadidas a las tags del controlador cuando
se anade un variador PowerFlex 527 a la configuracion de E/SS del GuardLogix y
la conexién se configura para “Motion and Safety” o para “Safety only”.

Los valores de “Atributo” mostrados son los valores de los atributos del Assembly
Object.

Tags del conjunto de desconexion de par segura

Nombre de tags en Logix Designer Atributo |Tipo  |Descripcion
[bit]
Sl.ConnectionStatus'""?) DINT
Sl.RunMode [0] BOOL  [Consulte la tabla 10 en el documento Safety
Sl ComnectionFalted (1 [B00L | e Nanul,publcacon 17o- 0039
sl Status) O0x1A0  [SINT
Sl.TorqueDisabled [0] BOOL | 0= "Par permitido; 1= Par inhabilitado
Sl.SafetyFault [6] BOOL  [1=FalloSTO presente
Sl.ResetRequired [71 BOOL  [1=Esnecesario un restablecimiento
50.Command™® 0x180 SINT
S0.SafeTorqueOff [0] BOOL [0 =Inhabilitar permitir; 1 = Permitir par
SO.Reset [7] BOOL  |0—>1=Restablecer fallo de STO

(1)  Los bits que no se muestran siempre son cero.

(2) ConnectionStatus estd determinado por el Safety Validator en el controlador GuardLogix.
(3) Elvariador envia el estado hacia el controlador mediante el protocolo CIP Safety.

(4) El controlador envia el comando hacia el variador mediante el protocolo CIP Safety.

desconexidn de par sequra en la pagina 103 son datos SAFETY con integridad
SIL3.

2 ATENCION: Solo los datos de la lista del documento Tags del conjunto de

Restablecimiento de fallos de STO

Si el control de seguridad del variador PowerFlex 527 detecta un fallo, la tag del
conjunto de entrada SI.SafetyFault se pone a 1. Es necesaria una transicién del 0
légico al 1 de la tag SO.Reset después de que se haya producido una transicién de
0a1 en latag SO.SafeTorqueOff.

Para restablecer Axis.SafetyFault, debe enviarse un comando MAFR.

IMPORTANTE Latransicién de la tag SO.SafeTorqueOff al 118gico debe ejecutarse antes de la
transicion de la tag SO.Reset al 114gico.

IMPORTANTE  El variador PowerFlex 527 entra en estado de fallo de STO si se detecta
cualquier fallo en la funcién STO. Consulte el documento Resolucion de
problemas de variador PowerFlex 527 en la pdgina 105 si desea mds
informacién sobre resolucion de problemas de sequridad integrada.

Publicacion de Rockwell Automation 520-UM002A-ES-E — Mayo 2015 103


http://literature.rockwellautomation.com/idc/groups/literature/documents/rm/1756-rm099_-en-p.pdf

Capitulo6  Control en red de desconexion de par segura

IMPORTANTE  Un fallo de STO fija la tag Axis.SafetyFault. Para borrar el valor de la tag
Axis.SafetyFault y permitir el movimiento después de restablecer un fallo de

STO, es necesario que el controlador de movimiento envie un comando MAFR.

Consulte el documento Diagrama de restablecimiento de fallo de desconexién de

par segura en la pdgina 104 para comprender la funcionalidad del
restablecimiento de fallos de STO del PowerFlex 527.

Diagrama de restablecimiento de fallo de desconexion de par segura

Drv:S0.SafeTorqueOff Disable Torque | I Permit Torque
Drv:S0.ResetRequest |
Drv:Sl.TorqueDisabled Torque Permitted 1 Torque Disabled |
Drv:Sl.SafetyFault No Fault 1 |

DrvSl:ResetRequired Reset Not Required

Axis.SafetyFault No Fault ] Faulted (cleared by MAFR)
Axis SafelorqueOffActivelnhibit  StartPermitted | StartInhibited |
Axis.SafetyFaultStatus No Fault ﬂ Faulted |
Axis.SafetyResetRequestStatus SO.ResetRequest |
Axis.SafetyResetRequiredStatus Reset Not Required H Reset Required |
Axis.SafeTorqueOffActiveStatus Permit Torque H Disable Torque |
Axis.SafeTorqueOffDisabledStatus Torque Permitted ﬂ Torque Disabled |
Axis.SafeTorqueOffFault No Fault | |
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Resolucion de problemas de desconexion de par segura en red

Resolucion de problemas de variador PowerFlex 527

Codigo de excepcion en la Mensaje de fallo Problema Posibles soluciones
pantalla del variador Logix Designer
SAFE FLT SO1 — SAFETY CORE CPUWatch DogFauIt“) El programa de diagnéstico de + Desconecte y vuelva a conectar la

INTERNAL

seguridad del variador ha detectado
un fallo de disefio interno de STO.

alimentacion eléctrica.

» Devuelva el variador si se sigue
produciendo el fallo.

FLT AXIS FLT M28 — SAFETY COMM

SafetyModuleCommunication
ErrorFault!

El programa de diagndstico de
sequridad del variador ha detectado
un fallo de disefio interno de STO.

+ Desconecte y vuelva a conectar la
alimentacién eléctrica.

+ Devuelva el variador si se sigue
produciendo el fallo.

SAFE FLT S03 — SAFE TORQUE OFF SafeTorqueOffFauIt(z) El programa de diagndstico de + Desconecte y vuelva a conectar la
(STO Fault Type =3) sequridad del variador ha detectado alimentacion eléctrica.
un fallo de disefio interno de STO « Ejecutar funcion STO.
+ Devuelva el variador si se sigue
produciendo el fallo.
SAFE FLT S03 — SAFE TORQUE OFF SafeTorqueOffFauIt(Z) Entrada cableada energizada en » Desconecte la alimentacion eléctrica.

modo de red. « Retire todas las conexiones de las entradas
de seguridad cableadas.

« Restablezca la alimentacion eléctrica.

El firmware de seguridad no es .
compatible con el firmware del
variador o no existe el firmware de |«
seguridad principal. .

(STO Fault Type = 104)

INIT FLT M14 — INVALID SAFETY |nvaIidSafeyFirmwareFauIt(z)

FIRMWARE

Desconecte y vuelva a conectar la
alimentacién eléctrica.

Actualice el firmware del variador.
Devuelva el variador si se sigue
produciendo el fallo.

(1) Mostrado en la pantalla LCD como Module Fault.
(2) Mostrado en la pantalla LCD como Safety Fault.

Como sustituirun variadorde Los controladores GuardLogix retienen internamente la configuracién de
se guri dad inte gra da dispositivos de E/S y pueden descargar esa configuracién al nuevo dispositivo.

IMPORTANTE  Sielvariador PowerFlex 527 de repuesto ha sido utilizado antes, restablézcalo a
su condicion original y si borre su configuracién antes de instalarlo en una red
de sequridad. Para ver el procedimiento, consulte el documento Estado de

sequridad original (O0B) en la pagina 89.

La sustitucién de un variador PowerFlex 527 en una red de seguridad integrada es
mas complicada que con un dispositivo estindar debido al nimero de red de
seguridad (SNN). El nimero de dispositivo y el SNN forman el DeviceID del
dispositivo de seguridad. Los dispositivos de seguridad requieren este
identificador, méds complejo, para que el sistema pueda asegurarse de que no
existen nimeros duplicados en los dispositivos que puedan poner en peligro la
comunicacion entre los dispositivos de seguridad correctos. El SNN también se
utiliza para proporcionar integridad a la descarga inicial al variador

PowerFlex 527.

Cuando la aplicacion Logix Designer estd en linea, la pestana Safety del cuadro de
didlogo Module Properties muestra la propiedad de la configuracién en ese

momento. Si la configuracién pertenece al proyecto actual, aparece Local.

Configuration Ownership: Local
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Sustitucion de un variador de
seguridad integrada en el
sistema GuardLogix

106

Se muestra un error de comunicacion si falla el médulo de lectura. Consulte el
documento Sustitucién de un variador de seguridad integrada en el sistema
GuardILogix en la pagina 106 si desea obtener ejemplos de sustitucion de

variadores de seguridad integrada.

Si para mantener el comportamiento SIL 3 durante la sustitucién del variador y
las pruebas funcionales depende en parte de un sistema de seguridad integrada, no
utilice la funcién Configure Always.

Utilice la funcién Configure Always solo si su caso es el contrario y no necesita
que el sistema de control de seguridad integrada sea completamente encaminable
durante la sustitucién y las pruebas funcionales del variador PowerFlex 527 para
mantener el comportamiento PLe/SIL 3. La sustitucion del variador estd
configurada en la pestana Safety del controlador GuardLogix.

Establecimiento del SNN con un controlador GuardLogix

\f Controller Properties - UM_SafetyController =1 = =
| Generl I_ Major Faults Minor Faults i Date/Time I Advanced I SFC Execution i Project |
Safety | Nonvolatile Memary | Memory I Security I Data Logging I Alam Log !
Safety Application: Unlocked Safety Lock/Unlock...
Safety Status:
Safety Signature: Generate i
Delete -
[ Protect Signature in Run Mode
ﬁ’hen replacing Safety 1/0:
~ Corffigure Onby When Mo Safety Signature Exists
\ ~) Configure Always
oK | [ Cancel Apply Help

Sustitucion con “Configure Only When No Safety Signature Exists”
activado

Cuando un variador PowerFlex 527 se sustituye y el DeviceID del nuevo coincide
con el del original, se puede descargar la configuracién desde el controlador de
seguridad. El DeviceID es una combinacién de la direcciéon IP/nodo y del
nimero de red de seguridad (SNN), y se actualiza siempre que se establece el

SNN.
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Si el proyecto ha sido configurado como Configure Only When No Safety
Signature Exists, siga las instrucciones del documento Sustitucién de un variador
PowerFlex 527 en la pégina 107 para sustituir el variador PowerFlex 527 segtin su
propio caso. Cuando haya completado los pasos correctamente y el DeviceID
coincida con el del original, el controlador de seguridad puede descargar su propia
configuracion del variador y volver a establecer la conexién de seguridad.

Sustitucion de un variador PowerFlex 527

Existe la firma de Existe la firma de seguridad GuardLogix Accion necesaria
seguridad GuardLogix
No Sin SNN (configuracion predeterminada de fabrica) |Ninguna. El mddulo esta listo para
Siono El mismo SNN que en la configuracién original de usarse.

tareas de sequridad
Si Sin SNN (condicidn original) Consulte el caso 1 en la pdgina 107.
Si Diferente SNN queen la configuracién original de | Consulte el caso 2 en la pagina 109.
No tareas de seguridad Consulte el caso 3 en la pdgina 111.

Caso 1— Sustitucion de un variador de sequridad integrada en condicion original y con firma
de sequridad

1. Retire y sustituya el variador de seguridad integrada existente.

2. Haga clic con el botén derecho en el variador de repuesto y seleccione
Properties.
Aparece la pestana General en el cuadro de didlogo Module Properties.

[} Module Properties: el {PowerFlex 527-ST0 CIP Safety 1.6) =] 3]
Genesral I Connect\onl Safet_l,ll Time Syncl hoduls \nlol Internet Plotoco\' Part, Can\guralion' Nelwark' Aszociated Axes | Pod I L4
Type: PowetFlex 527-5T0 CIP Safety PowerFlex 527 AC Drive - CIP Maotion [ Safe Torg. ..
Wendor: Allen-Bradley
Parent: &l Ethernet Address
Mame: | Yrivel ¥ Private Nebwark: 192.168.1.[ 1s1 _I:jl

Descriptian: _AJ 1P Address: : : ;
;I Advanced...

Madule Definition
Change .., (Safe“’ RS PR VR | || )
Rewvision: 1.6 Mumber:
Electronic Keying: Comnpatible Module /5/2014 2:53:05.407 PM
Connection: Motion and Safety
Power Struckure; 25C-A-2P5
Statug: Offine oK I Cancel Apply Help
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3. Hagaclicen J ala derecha de Safety Network Number (SNN).
Aparece el cuadro de didlogo Safety Network Number.

Safety Network Number x|

Format:
§/25/2004 3:19:02.574 AM
" Manual
Devicelet: I [Decimal)
Humber:

2E95_0312_7AZE [Hex) Capy |

ok | cCancel | Hep |

4. Haga clic en Set.

5. Compruebe que el indicador de estado Network Status (NET') cambie de
rojo a verde en el variador correcto.

Set Safety Network Number in Module X

'j DANGER. Setting Safety Network Mumber in module.
- Metwork status indicator on module's front panel is alternating red and green to help validate module addressing.

If two or more controllers are attempting to configure module, setting Safety Network Number will result in
configuration ownership being granted to first controller that successfully configures module.

If bwo or more controllers are attempting to connect to outputs of module, setting Safety Metwaork Number will result
in output ownership being granted to first contraller that successfully connects to outputs,

Set Safety Metwork Number?

o | o |

6. Haga clic en Yes para establecer el SNN y aceptar el variador de repuesto.
7. Apague y vuelva a encender el variador.

8. Siga el procedimiento recomendando por su empresa para probar
funcionalmente el variador y el sistema de repuesto, y para autorizar a su
sistema a utilizarlo.
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(aso 2 — Sustitucion de un variador de sequridad integrada con firma de sequridad y con el
SNN diferente del original

1. Retire y sustituya el variador de seguridad integrada existente.

2. Haga clic con el botén derecho en el variador de repuesto y seleccione

Properties.

3. Haga clic en la pestafa Safety.

M Module Properties: el (PowerFlex 527-ST0 CIP Safety 1.6) K i |EI|5|

Genelal' Connection 5 afety ITime S}lmcl Module \nlol Internet Plotoco\' Port CaniguraliDn' Nelwork' Azzociated Axesl Pod I 4

Connection | Requested Packet | Connection Reaction Max Ohserved =
Type Interval (RPI) (ms) Time Limit {ms) Metwork Delay (ms)
Safety Input 10 = 401 [ Reset Advanced... |
Satety Output ] 150.1 | FReset

Configuration Owhership:

Reset Dwnarshipl -

Configuration Signature:

1D d03a_ecd? [Hex] Copy |
Date: | 8¢ 7/2014 >

Time: | 35242FM = 9362 me

Statuz: Offine ar I Cancel Spply Help

4. Haga clic en Reset Ownership.
5. Haga clicen OK.

6. Haga clic con el botén derecho en el variador de repuesto y seleccione

Properties.
Aparece la pestanna General en el cuadro de didlogo Module Properties.

[ K Module Properties: el {PowerFlex 527-5T0 CIP Safety 1.6) ;IEIE'

General I Connect\onl Safetyl Time Syncl Module \nlol Internet F‘lotoco\l Port Cnnhguralionl Nelwarkl Associated Ares I F‘oﬂ_’l

Type: PowetFlex 527-5TO CIP Safety PowerFlex 527 AC Drive - CIP Motion j Safe Torg...
Yendor: Allen-EBradley
Parent: el Ethetnet Address

Mame: I',jrivel ' Private Metwork: 192,168.1, 181 _Ij
Description; ﬂ 1P Address: : . :
LI Advanced..,

Change ... Safety Metwark I—
—gl (Numher: 3CCS_0174_31FF .. |

Madule Definition

Revision: 1.6

Electronic Keying: Compatible Module 8/5(2014 2:53:05.407 PM
Connectian Mation and Satety

Fower Structure: 25C-A-2P5

Statusz: Offine oK I Cancel Apply Help

Publicacién de Rockwell Automation 520-UM002A-ES-E — Mayo 2015 109



Capitulo 6

Control en red de desconexidn de par segura

110

7. Hagaclicen _=: | aladerecha de Safety Network Number (SNN).
Aparece el cuadro de didlogo Safety Network Number.

Safety Network Number x|

Format:
§/25/2004 3:19:02.574 AM
" Manual
Devicelet: I [Decimal)
Humber:

2E95_0312_7AZE [Hex) Capy |

ok | cCancel | Hep |

8. Haga clicen Set.

9. Compruebe que el indicador de estado Network Status (NET') cambie de
rojo a verde en el variador correcto.

Set Safety Network Number in Module X

'j DANGER. Setting Safety Network Mumber in module.
- Metwork status indicator on module's front panel is alternating red and green to help validate module addressing.

If two or more controllers are attempting to configure module, setting Safety Network Number will result in
configuration ownership being granted to first controller that successfully configures module.

If bwo or more controllers are attempting to connect to outputs of module, setting Safety Metwaork Number will result
in output ownership being granted to first contraller that successfully connects to outputs,

Set Safety Metwork Number?

W | hep

10. Apaguey vuelva a encender el variador.

11. Siga el procedimiento recomendando por su empresa para probar
funcionalmente el variador y el sistema de repuesto, y para autorizar a su
sistema a utilizarlo.
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(aso 3 — Sustitucidn de un variador de sequridad integrada sin firma de sequridad y con el SNN
diferente del original

1. Retire y sustituya el variador de seguridad integrada existente.

2. Haga clic con el botén derecho en el variador de repuesto y seleccione

Properties.

3. Haga clic en la pestafa Safety.

M Module Properties: el (PowerFlex 527-ST0 CIP Safety 1.6) i |EI|5|

Genelal' Connection 5 afety ITime S}lmcl Module \nlol Internet Plotoco\' Port CaniguraliDn' Nelwork' Azzociated Axesl Pod I 4

Connection | Requested Packet | Connection Reaction Max Ohserved

Type Interval (RPI) (ms) Time Limit {ms) Metwork Delay (ms) £
Safety Input 10 = 401 [ Reset Advanced... |
Satety Output ] 150.1 | FReset

Configuration Owhership:

Reset Dwnarshipl -

Configuration Signature:

1D d03a_ecd? [Hex] Copy |
Date: | 8¢ 7/2014 >
Time: | 35242FM = 9362 me
Statuz: Offine ar I Cancel Spply Help

4. Haga clic en Reset Ownership.
5. Haga clicen OK.
6. Apague y vuelva a encender el variador.

7. Siga el procedimiento recomendando por su empresa para probar
funcionalmente el variador y el sistema de repuesto, y para autorizar a su

sistema a utilizarlo.

Sustitucion con “Configure Always” activado

ATENCION: Active la funcién Configure Always solo si mantener el
comportamiento SIL 3 no depende por completo del sistema de sequridad
integrada durante la sustitucion y las pruebas funcionales del variador
Powerflex 527. No coloque variadores con la condicién original en una red de
seguridad integrada si la funcién Configure Always estd activa, excepto si sigue
el siguiente procedimiento para realizar la sustitucion.

Cuando la funcién Configure Always esté activa, el controlador verifica si hay un
variador de repuesto que satisfaga los siguientes requisitos y conecta con él:
o El controlador tiene datos de configuracién para un variador compatible
en esa direccidn de red.
o Elvariador tiene la condicién original o un SNN que coincide con la

configuracion.
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Siel proyecto se ha configurado para utilizar la opcién Configure Always, siga los
pasos apropiados para sustituir el variador PowerFlex 527.
Siga estos pasos cuando la funcién Configure Always esté activada.
1. Retire y sustituya el variador de seguridad integrada existente.
Si Entonces
El variador estd en condicion original Vaya al paso 6.
No es necesaria ninguna accion para que el controlador
GuardLogix se haga con la propiedad del variador.
Se produce un error de desigualdad de SNN | Vaya al siguiente paso y restablezca la condicién original del
variador.

2. Haga clic con el botén derecho en el variador de repuesto y seleccione
Properties.

3. Haga clic en la pestana Safety.
loix]

[ GEnElaIl Connection 5 afety I Time Sym:l hodule \nhjl Internet F'mhjcn\l Part Ennfiguralinnl Nelwurkl Associated Axes I Pod I L4
Connection | Reguested Packet | Connection Reaction Max Observed
Type Interwval (RPI) (ms) Time Limit (ms) Metwork Delay (ms)
Satety Input 0 2 401 [ Reset Advanced.. |
Safety Output 50 1501 | Reset
Canfiguration Dwnership:
Configuration Signature:
1D dl3a_ecd? [Hex] Copy |
Date: | 8/ 7/2014 e
Time: | 35242PM = 535_:| me
Status: Offine oK I Cancel Apply Help

4. Haga clic en Reset Ownership.

5. Haga clicen OK.

6. Siga el procedimiento recomendando por su empresa para probar
funcionalmente el variador y el sistema de repuesto, y para autorizar a su
sistema a utilizarlo.
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Comandos directos en
sistemas de control de
movimiento

Mientras el controlador estd en modo de programacién, se puede utilizar la
funcién Motion Direct Command (MDC) para iniciar el movimiento de forma
independiente al c6digo de aplicacién que se ejecute en modo de marcha. Estos
comandos le permiten realizar varias funciones, como, por ¢jemplo, mover,
desplazar a impulsos o iniciar un eje. Si desea mds informacién consulte el
documento Logix5000 Motion Controllers Instructions Reference Manual,

publicacion MOTION-RMO002.

Usos normales de estos comandos serfan, por ejemplo, el llevado a cabo por un
integrador de méquinas que probara diferentes piezas del sistema de movimiento
mientras ]a maquina estd poniéndose en marcha o por un ingeniero de
mantenimiento que, en determinados casos restringidos segtin los procedimiento
de operaci(')n segura de magquinaria, deseara mover un eje (como un
transportador) para eliminar un atasco antes de volver a la operacién normal.

ATENCION: Para evitar lesiones personales o dafios al equipo, siga estas reglas
respecto al modo de marcha y al modo de programacion.

« Solo el personal autorizado y con conocimientos de la operacion sequra de
maquinaria debe poder utilizar los comandos directos de movimiento.

+ Para mantener la integridad de sequridad del sistema, el resto de los métodos
de supervision, como la eliminacion del conmutador de llave del controlador,
deben ser utilizados una vez que el controlador de sequridad vuelva a estar en
modo de marcha.

Comprension de la omision de STO si se utilizan comandos directos de
movimiento

De manera predeterminada, si tras recibir el variador de la fibrica, se ha
establecido al menos una conexién Safety-only entre el controlador de seguridad
GuardLogix y el PowerFlex 527, el variador no permite el movimiento si el
controlador de seguridad esta en modo de programacion.

Esto se debe a que la tarea de seguridad no se ¢jecuta mientras el controlador de
seguridad GuardLogix estd en modo de programacién. Esta consideracion
corresponde a aplicaciones que funcionan en un solo controlador de seguridad
(con ambas conexiones a la vez, de movimiento y de seguridad). Cuando un
variador de seguridad integrada tiene una conexién de movimiento a un
controlador estandar y una conexion de seguridad por separado a un controlador
de seguridad doble, el controlador estandar puede realizar una transicién al modo
de programacion ala vez que el controlador de seguridad contintia en el modo de
marcha y ejecuta la tarea de seguridad.
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No obstante, los sistemas de variadores PowerFlex 527 han sido disefiados con
una funcién de omisiéon de STO en configuraciones con controladores de
seguridad sencillos. Puede utilizar la funcién MDC para permitir el movimiento
siempre que se sigan todos los pasos necesarios ¢ indicados en los procedimientos
de seguridad de su maquina.

ATENCION: Tenga en cuenta las consecuencias de permitir el movimiento
mediante MDC cuando el controlador estd en modo de programacion. Debe
confirmar los mensajes de advertencia de la aplicacion Logix Designer que le
avisen que el variador esta omitiendo la funcién STO, lo que puede provocar
movimiento no deseado. El variador de sequridad integrada no responde a las
peticiones de la funcion STO si estd en el modo MDC.

ATENCION: Es, por lo tanto, responsabilidad suya mantener la integridad de la
seguridad de la maquina al ejecutar comandos directos de movimiento. Una
alternativa seria proporcionar una légica de escalera en el modo de
mantenimiento de la maquina que deje el controlador en modo de marcha con
las funciones de sequridad en ejecucion.

Mensajes de advertencia de la aplicacion Logix Designer

Cuando el controlador estd en modo de marcha, ejecutando las funciones de
seguridad, el variador PowerFlex 527 sigue los comandos que recibe del
controlador de seguridad. El controlador indica Safety state = Running y Axis
state = Stopped/Running, tal y como se muestra en el documento Indicaciones de

estado de seguridad cuando el controlador estd en modo de marcha (ejecutando
tarea de seguridad) en la pdgina 114.

Indicaciones de estado de seguridad cuando el controlador esta en modo de marcha (ejecutando
tarea de seguridad)

Qs Motion Direct Commands - axis12 [olle=
Commands: Motion Axis Stop

=] Motion State . | As: @ds] v [
MSO
g MSF Label | Operand |
Qs MASD Stop Type A
@ MASR - Change Decel No
Qe MDO
Qe MDF
Qs MDS
@ MAFR
] Motion Move
g AS
Qo MAH
Q@ MAJ
Qe MAM

Qo MAG
Qe MCD 4y DANGER: Executing motion command with controller in
Qe MRP Program or Run Mode may cause ads motion

=-[20 Motion Group Execution Emor.

Qs MGS ) )
Qs MGSD Axis State: Stopped Safety State: Running

@ MGSR Axis Fault: No Faults

Qe MGSP ;
& MAW .| Startinhibited:  Not Inhbited

[ eton Group Susdom (Geate ) [Gose ] [t
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Cuando el controlador realiza una transicién al modo de programacion, el
variador de seguridad integrada se encuentra en estado de seguridad y no se
permite el par. El controlador indica Safety state = Not Running y Axis state =
Start Inhibited, tal y como se muestra en el documento Indicaciones de estado de

seguridad después de que el controlador realiza la transicién al modo de
programacion en la pagina 115.

Indicaciones de estado de seqguridad después de que el controlador realiza la transicion al modo
de programacion

& Motion Direct Commands - axisl:2 E@
Commands: Motion ServoOn
e %MSO » | Aods: axis] v |

Qe MSF
@ MASD
e MASR
@ MDO
@ MDF
@ MDS
o MAFR
=-(Z3 Motion Move
Qe MAS
By MAH
& MAJ
Qe MAM
Qe MAG

@y MCD
s MOD T | #y  DANGER: Executing motion command with controller in

Program or Run Mode may cause axis motion.

Axis State: Start Inhibited Safety State: Mok Running
Axis Fault: No Faults
Start Inhibited: SafeTorqueCFffActivelnhibit

[ Motion Group Shutdown ] ( Execute ] I Close ] [ Help ]

Cuando envia un comando directo de movimiento a un eje para producir par en
modo de programacion, por ejemplo MSO o MDS, con la conexién de seguridad
presente en el variador, se recibe un mensaje de advertencia antes de ejecutar el

comando, tal y como se muestra en el documento Mensaje de omisién de STO

cuando el controlador de seguridad estd en modo de programacién en la
pagina 115.

Mensaje de omision de STO cuando el controlador de seguridad esta en modo de programacion

r Bl
Logix Designer l-z““]

'_ Drive is permitting torque while safety controller is in Program Mode.
=N

Safe Torque Off safety function is currently disabled.

Do you want to perform requested operation on axis
‘Kinetix this state?

[y J[CR ) ne |

La primera vez que se envie el comando directo de movimiento aparece la

advertencia Mensaje de omisién de STO cuando el controlador de seguridad estd
en modo de programacién en la pdgina 115.
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Tras confirmar el mensaje de advertencia al hacer clic en Yes, el variador permite
el par y aparece otro mensaje de advertencia en el software, tal y como se muestra

en Indicaciones de estado de seguridad después de que el controlador realiza la

transicién al modo de programacién (ejecutando MDC) en la pagina 116.

A continuacién el controlador indica Safety state = Not Running (Torque
Permitted), Axis state = Stopped/Running y Persistent Warning = Safe Torque
Off Bypassed.

IMPORTANTE  Cambie el controlador a modo de marcha para salir del modo de comandos
directos de movimiento y terminar con la omisién de la funcién STO.

Indicaciones de estado de seqguridad después de que el controlador realiza la transicion al modo
de programacion (ejecutando MD()

@ Motion Direct Commands - axisl:2 [o | @ [

Commands: Motion ServoOn
[ @p MSO .| s ads1 - E‘
@y MSF ' -
Qg MASD
Qe MASR
@ MDO
@y MDF
Qe MDS
Qe MAFR
=-(Z3 Motion Move
Qe MAS
Qe MAH
T MAJ
Qe MAM
Qs MAG
@ MCD

@ MRD T | 4\  DANGER: Executing motion command with controller in
Program or Run Mode may cause axis motion.

m

1\ Safe Torque OFf bypassed
Axis State: Stopped Safety State: Mot Running (Torque Permitted)
Axis Fault: No Faults
Start Inhibited: Mot Inhibited

i Motion Group Shutdown | | Execute ] f Close 1 [ Help ]

IMPORTANTE  Aparece un mensaje de advertencia persistente que indica que se ha omitido
la desconexién de par sequra, Safe Torque Off bypassed, al ejecutar un
comando directo de movimiento.

Sigue apareciendo la advertencia (incluso si se cierra el cuadro de didlogo y
se vuelve a abrir), mientras el variador de sequridad integrada permanezca
en el modo de omision de STO, STO Bypass.

El mensaje de advertencia solo desaparece tras restablecer el estado de
sequridad en el variador de sequridad integrada.
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Par permitido en un entorno con varias estaciones de trabajo

La advertencia de Mensaje de omisién de STO cuando se envia un MDC en un
entorno con varias estaciones de trabajo en la pigina 117 se muestra para notificar
aun segundo usuario que esté trabajando en un entorno con varias estaciones de
trabajo que el primero ha situado el variador de seguridad integrada en estado
STO y que la accidn actual va a omitir ese estado y permitir el par.

Mensaje de omision de STO cuando se envia un MDC en un entorno con varias estaciones de
trabajo

TR W

I Drive is permitting motor torque while the safety controller is in Program Mode
i B

Safe Torque Off safety function is currently bypassed.

Do you want to perform requested operation in this state?

Cove )

Icono de advertencia y texto en Axis Properties

Ademis del resto de advertencias que necesitan su confirmacion, la aplicacion
Logix Designer también ofrece iconos de advertencia y mensajes de advertencia
persistentes en otros cuadros de didlogo Axis Properties cuando el variador de

seguridad integrada esta en modo de omisién de STO, STO Bypass.
Indicaciones de estado de seguridad y eje en el cuadro de didlogo Hookup Services

Fosa State: Stopped Safety Stte: Mok Running (Torque Permitted)
(Marsal Tume...| 1\ SafeTorque Off bypassed | oKk | [ Cancel | ‘ | Heb
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Indicaciones de estado de seguridad y eje en el cuadro de didlogo Motion Direct Commands

Y o i =<
Commands: MotionServoOn-

B9 MSO » | Pods: ads1 'E]

2
2

. @ MAFR
=23 Motion Move
T aeMAs
-G MAH
-G MAM
B MAG
B MCD
@ MDD b _ﬁ DANGER: Executing motion command with controller in
Program or Run Mode may cause axis motion.

1\ Safe Torque OFf bypassed
Axis State: Stopped Safety State: Mot Running (Torque Permitted)
Axis Fault: No Faults
Start Inhibited: Mot Inhibited

| Motion Group Shutdown | | Execwte | [ close | [ hHep |

Indicaciones de estado de seguridad y eje en el cuadro de didlogo Motion Console

1% Motion Console - axisl o)==
Manual Tuning i Reset i Motion Genera More Commands...
& B 1252124 U € Hoty | Commende Motion Servo O
E 0.0 20 S Mo
System 2 : Qo MSF
g Damping: 10 O b Qe MAH
0.8 LS Qo MAJ
B Tuning Configuration Qo MAM
Position Loop Q9 MAS
Loop Bandwidth: 18.52124 o *Hertz Qe MDS
Integrator Bandwidth: 0.0 i *Hertz i
Integrotor od:  [Dsabled _ ~]¢ ——
Error Tolerance: 0.94524145 - #Position Units 1\  DANGER: Bxecuting motion d with derin
Velocity Loop = Program or Run Mode may cause ads motion.
Loop Bandwidth: 74.08496 i eHertz Execution Eror. 1\ safe Torque Off bypassed
Integrator Bandwidth: 0.0 S eHertz Axis State: Stopped  Safety State: Mokt Running (Torque Permitted)
I nskak  Morods
Error Tolerance: 26317974 - «Position Units/s StartInhibited:  Not Inhibed
1\, DANGER: Tuning may result in unstable axis motion. [ Exscute I [ Disable Axs J
(% Addbionsl Tune 2
[ Gose | [ Heo |
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Consideraciones sobre
seguridad funcional 2 ATENCION: Antes de poder realizar el trabajo de mantenimiento en modo de

programacion, el desarrollador de la aplicacién debe tener en cuenta las
implicaciones de permitir movimiento mediante comandos directos de
movimiento, y desarrollar la dgica para las operaciones de mantenimiento en
marcha de tal manera que cumpla los requisitos de los procedimientos de
operacion sequra de maquinas.

ATENCION: Al utilizar comandos directos de movimiento en modo de
programacion, el movimiento se permite pero la funcion STO no esta disponible.
Los comandos directos de movimiento enviados cuando el controlador estd en
modo de programacion provocan que el variador omita la condicién STO activa.
Es, por lo tanto, responsabilidad suya implementar medidas preventivas
adicionales para mantener la integridad de la sequridad de la maquinaria
durante la ejecucion de comandos directos de movimiento en modo de
programacion.

acceso no autorizado o movimientos inesperados durante accesos autorizados,
haga que el controlador vuelva al modo de marcha y retire la llave antes de
dejar la maquina sin supervision.

2 ATENCION: Para evitar lesiones personales y dafios al equipo en el caso de
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Notas:
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Capitulo 7

Precauciones de seqguridad

Interpretacion de
indicadores de estado

Resolucion de problemas

Este capitulo contiene tablas para resolucion de problemas e informacion
relacionada para su variador PowerFlex 527.

Para obtener informacion sobre. .. Vea la pagina...
1

Precauciones de sequridad

—

Interpretacion de indicadores de estado

—
No
—

Resolucidén de problemas generales
Controlador Logix5000 y comportamiento del variador

—
N
N}

—
o
(=]

Cumpla las siguientes precauciones de seguridad cuando resuelva problemas en su
variador PowerFlex 527.

después de retirar la alimentacion eléctrica de entrada. Antes de trabajar con el
variador, mida el voltaje de bus de CC para comprobar si es menor de 50 V(Co
espere tres minutos. Si no cumple esta precaucién podrian producirse lesiones
corporales graves e incluso la muerte.

c ATENCION: Los condensadores de bus de CC pueden retener voltajes peligrosos

determinar la causa de un fallo y corregirla antes de intentar operar el sistema.
Si no se corrige el fallo podrian producirse lesiones personales y/o fallos al
equipo como resultado del funcionamiento descontrolado del sistema.

2 ATENCION: No intente cambiar o anular los circuitos de fallo del variador, Debe

resolucién de problemas. Si no se conecta a tierra el equipo de prueba podrian

2 ATENCION: Conecte a tierra el equipo de pruebas (osciloscopio) utilizado en la
producirse lesiones personales.

Consulte estas tablas de resolucién de problemas para identificar fallos, causas
potenciales y acciones apropiadas para resolverlos. Si el fallo persiste tras intentar
resolver los problemas del sistema, comuniquese con su representante de ventas de
Rockwell Automation para obtener ayuda.
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Interface de pantalla

La pantalla LCD ofrece mensajes de fallo e informacidn para resolucién de
problemas si se utilizan los elementos de menu del software y los botones de
navegacién. Si desea mds informacién consulte el documento Explicacion de

indicadores y de la pantalla del PowerFlex 527 en la pigina 42.

Cuando el variador entra en un caso
de fallo o inhibicién, la informacién |N|T‘F|.T M1 2“|NVA|.|D FPGA REV‘
sobre el fallo aparece y circula, si es Lr‘

; \
necesario, en la pantalla LCD. Tipo de fallo

Descripcion del fallo
(6digo de fallo

Codigos de fallo

Las tablas con c6digos de fallo han sido disefiadas para ayudarle a determinar el
origen del fallo o de la excepcion. Cuando se detecta una condicién de fallo, el
variador lleva a cabo la accién adecuada ante el fallo, y este se anade a un registro
de fallos persistentes (junto con datos de diagnéstico). Los fallos que se producen
primero tienen mds prioridad al mostrarse.

El variador retira el texto del fallo de la pantalla cuando se envia un servicio Fault
Reset desde el controlador y el fallo ya no se estd produciendo. Si un fallo sigue
estando presente tras un servicio Fault Reset, se muestra de nuevo en la pantallay
se vuelve a escribir en el registro de fallos.

Resumen de cédigos de fallo

Tipo de codigo de fallo | Descripcion

FLT Sxx Excepciones estandar de tiempo de ejecucidn en los ejes.

FLT Mxx

INIT FLT Sxx Excepciones que evitan el funcionamiento normal y que se producen durante el proceso de

INIT FLT Mxx inicializacion.

INHIBIT Sxx Excepciones que evitan el funcionamiento normal y que se indican siempre que el variador

INHIBIT Mxx estd activo.

NODE FLTxx Excepciones que evitan el funcionamiento normal del variador.

NODE ALARM xx Excepciones que evitan el funcionamiento normal del variador, pero que no provocan
ninguna otra accién que la generacion del informe hacia el controlador.

Consulte Resolucién de problemas de la funcién de desconexién de par segura en
la pagina 96 para obtener més informacién sobre los cédigos de fallo de SAFE

FLT de resolucién de problemas.

SUGERENCIA  Los cddigos de fallo activados por condiciones que caen fuera de los limites
establecidos en la planta se identifican con FL al final del mensaje.
Por ejemplo, FLT SO07 — MTR OVERLOAD FL.

Los cédigos de fallo activados por condiciones que caen fuera de los limites
establecidos por el usuario se identifican con UL al final del mensaje.
Por ejemplo, FLT SO8 — MTR OVERLOAD UL.
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Codigos de fallo FLT Sxx

Codigo de excepcion en la pantalla

Texto de la excepcion

Problema

Posibles soluciones

FLT S03 — MTR OVERSPEED FL

Motor Overspeed Factory Limit Fault

El motor ha superado la velocidad de 590 Hz.

Compruebe el ajuste del lazo de control.

FLT S04 — MTR OVERSPEED UL

Motor Overspeed User Limit Fault

El motor ha superado la velocidad limite
definida por el usuario en Motor Overspeed
User Limit.

Compruebe el ajuste del lazo de control.

FLT SO7 — MTR OVERLOAD FL

Motor Thermal Overload Factory Limit Fault

El modelo térmico del motor ha superado el
limite de capacidad de planta en 110%.

Modifique el perfil de comandos para reducir
la velocidad 0 aumentar el tiempo.

FLT S08 — MTR OVERLOAD UL

Motor Thermal Overload User Limit Fault

El modelo térmico del motor ha superado el
limite de capacidad térmica establecido en
Motor Thermal Overload User Limit.

« Modifique el perfil de comandos.
Aumente el valor del atributo Motor
Thermal Overload UL.

FLT S10 — INV OVERCURRENT

Inverter Overcurrent Fault

La corriente del inversor ha excedido el
limite de corriente instantanea
(determinado por el hardware).

Compruebe si hay algln puente en el

cable de alimentacién del motor.

« Compruebe que las bobinas del motor no
estén puenteadas.

« Compruebe el calibre del cable de
alimentacién del motor.

+ Opere en una clasificacién de potencia
continua.

+ Reduzca los tiempos de aceleracion.

FLT S11— INV OVERTEMP FL

Inverter Overtemperature Factory Limit
Fault

La temperatura medida del inversor ha
excedido el limite de temperatura
establecido en la planta.

+ Modifique el perfil de comandos para
reducir la velocidad o aumentar el
tiempo.

» Reduzca la temperatura ambiente del
variador.

« Compruebe que el flujo de aire no esté
obstruido en el variador.

FLT $13 — INV OVERLOAD FL

Inverter Thermal Overload Factory Limit
Fault

El modelo térmico de los transistores de
alimentacion eléctrica indica que la
temperatura ha llegado al 110% de la
capacidad térmica fijada en la planta.

Modifique el perfil de comandos para reducir
la velocidad o aumentar el tiempo.

FLT S16 — GROUND CURRENT

Ground Current Factory Limit Fault

Los circuitos de deteccidn en la etapa de
alimentacion eléctrica han detectado una
corriente a tierra excesiva.

Compruebe el cableado de alimentacién
eléctrica del motor; compruebe si existe

alguin puente en el cable de alimentacién
del motor.

« Cambie el motor si persiste el fallo.

FLT S23 — ACPHASE LOSS

ACSingle Phase Loss Fault

Una fase de entrada de CA se ha perdido
mientras el variador estaba activado.

Compruebe el voltaje de entrada de CA en
todas las fases.

FLT S25 — PRECHARGE FAILURE

Pre-charge Failure Fault

El algoritmo de supervision de circuitos en
precarga ha detectado que, tras cargar
durante un periodo de tiempo, el bus de (C
no ha alcanzado el nivel de voltaje
establecido en la planta.

Compruebe el voltaje de entrada de CA
en todas las fases.

Revise el cableado de alimentacion
eléctrica.

« (ambie el variador si el fallo persiste.

FLT S29 — BUS OVERLOAD FL

Bus Regulator Thermal Overload Factory
Limit Fault

El modelo térmico de derivacién ha
superado el limite de capacidad establecido
en la planta.

+ Modifique el ciclo de servicio de la
aplicacion.

» Afiada una derivacién externa para
conseguir capacidad adicional.

» Afiada un médulo de condensadores si es
necesario.

FLT $34 — BUS UNDERVOLT UL

Bus Undervoltage User Limit Fault

El nivel de voltaje de bus de CC estd por
debajo del limite establecido por el usuario
en Bus Undervoltage User Limit.

Compruebe el nivel de voltaje de la CA de

entrada.

« Supervise la fuente de alimentacion de
CA en busca de fallos o atenuaciones de
respuesta.

+ Instale una UPS en la entrada de CA.

+ Disminuya el valor del atributo Bus

Undervoltage UL.

FLT $35 — BUS OVERVOLT FL

Bus Overvoltage Factory Limit Fault

El nivel de voltaje de bus de CCesté por
encima del limite fijado en la planta, tal y
como determina el voltaje de entrada
configurado.

Cambie el perfil de movimiento o

desaceleracion de todos los variadores

conectados al bus de CC.

+ Desenchufe el conector de derivacién y
mida la resistencia del variador.

« (ambie el variador si la resistencia de

derivacion esta abierta.

FLT $37 — BUS POWER LOSS

Bus Power Loss

El nivel de voltaje de bus de CCestd por
debajo del Bus Power Loss Threshold
durante un periodo superior al tiempo de
espera especificado en el valor Bus Power
Loss Time.

Compruebe el nivel de voltaje de la CA de
entrada.

Supervise la fuente de alimentacion de
CA en busca de fallos o atenuaciones de
respuesta en la linea.

+ Instale una UPS en la entrada de CA.
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Codigos de fallo FLT Sxx

Codigo de excepcion en la pantalla

Texto de la excepcion

Problema

Posibles soluciones

FLT 541 — FDBK SIGNAL NOISE FL

Feedback Signal Noise Fault

El variador ha detectado cambios de estado
en el canal A/B inducidos por el ruido
(estados ilegales) en un dispositivo de
retroalimentacion. Concretamente, el
niimero de estos eventos de ruido que se
han producido ha superado el Feedback
Noise Factory Limit. El nimero de canal de
retroalimentacion que ha provocado el ruido
estd codificado en el sub cddigo asociado de
fallo/alarma.

Compruebe el cable y el conector de

retroalimentacion del motor.

« Desconecte y vuelva a conectar la
alimentacion eléctrica.

« Compruebe la conexién blindada de la
retroalimentacion.

+ Reduzca los choques y las vibraciones del

motor.

Cambie el motor si el fallo persiste.

FLT S45 — FDBK COMM FL

Motor Feedback Data Loss Factory Limit
Fault

El nimero de paquetes de datos seriales
consecutivos perdidos o alterados del
dispositivo de retroalimentacién inteligente
ha superado el limite establecido en la
planta.

Compruebe el cable y el conector de
retroalimentacion del motor.
Compruebe si el cable de alimentacion
eléctrica del motor y los blindajes de los
cables de retroalimentacion estan
correctamente fijados.

« Compruebe si la estructura del motor
estd correctamente conectada a tierra.

FLT S50 — HARDWARE OVERTRAVEL POSITIVE

Hardware Overtravel Positive

El eje se ha movido mds alld de los fines de
carrera fisicos en direccién positiva y se ha
activado el final de carrera Negative
Overtravel.

Revise el cableado.

Compruebe el perfil de movimiento.
Compruebe la configuracion del eje en el
software.

FLT S51 — HARDWARE OVERTRAVEL
NEGATIVE

Hardware Overtravel Negative

El eje se ha movido mas alld de los fines de
carrera fisicos en direccién positiva, y se ha
activado el final de carrera Negative
Overtravel.

Revise el cableado.

Compruebe el perfil de movimiento.

« Compruebe la configuracién del eje en el
software.

FLT S54 — POSN ERROR

Excessive Position Error Fault

El error de posicion del lazo de control de
posicion ha superado el valor proporcionado
en Position Error Tolerance durante un
periodo de tiempo establecido en Position
Error Tolerance Time.

Compruebe el ajuste del lazo de posicién.

Aumente la ganancia anticipativa.

« Compruebe el dimensionamiento del
variador y del motor.

+ Revise el cableado de alimentacion
eléctrica del motor.

+ Aumente los valores de los atributos

Position Error Tolerance y/o Position Error

Tolerance Time.

FLT $55 — VEL ERROR

Excessive Velocity Error Fault

El error de velocidad del lazo de control de
velocidad ha superado el valor
proporcionado en Velocity Error Tolerance
durante un periodo de tiempo establecido
en Velocity Error Tolerance Time.

Compruebe el ajuste fino del bucle de

velocidad.

+ Reduzca la aceleracién.

« Compruebe el dimensionamiento del
variador y del motor.

« Revise el cableado de alimentacion
eléctrica del motor.

« Aumente los valores de los atributos

Velocity Error Tolerance y/o Velocity Error

Tolerance Time.

FLT $56 — OVERTORQUE LIMIT

Overtorque Limit Fault

El par del motor ha superado el mdximo
nivel de par definido por el usuario en
Overtorque Limit durante un periodo de
tiempo establecido en Overtorque Limit
Time.

Verifique el valor de Torque Trim.

« Compruebe el perfil de movimiento.
Compruebe el dimensionamiento del
variador y del motor.

+ Aumente los valores de los atributos
Overtorque Limit y/o Overtorque Limit
Time.

FLT S57 — UNDERTORQUE LIMIT

Undertorque Limit Fault

El par del motor ha caido por debajo del
minimo nivel de par definido por el usuario
en Undertorque Limit durante un periodo de
tiempo establecido en Undertorque Limit
Time.

Compruebe el perfil de movimiento.

« Compruebe el dimensionamiento del
variador y del motor.

+ Disminuya los valores de los atributos

Undertorque Limit y/o Undertorque

Limit Time.

FLT S61 — ENABLE INPUT DEACTIVATED

Enable Input Deactivated

Habilitar entrada, Enable Input, se ha
desactivado mientras la estructura de
alimentacion del eje estaba en estado de
marcha, activada y suministrando corriente
al bus de CC o al motor.

«Compruebe el nivel de habilitar entrada,
Enable Input.

« (Compruebe el cableado de habilitar
entrada.
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Codigos de fallo FLT Mxx

Codigo de excepcion en la pantalla

Texto de la excepcion

Problema

Posibles soluciones

FLT M10 — CONTROL MODULE
OVERTEMPERATURE FL

Control Module Overtemperature Fault

El sensor de temperatura del tablero de
control principal ha detectado
calentamiento excesivo.

» Reduzca la temperatura ambiente del
variador.

« Compruebe que el flujo de aire no esté
obstruido en el variador.

« Compruebe el ventilador interno del
mddulo de control. Cambie si el error
persiste.

FLT M19 — DECEL OVERRIDE

Decel Override

El variador no esté siguiendo el comando de
desaceleracion porque estd tratando de
limitar el voltaje del bus.

Reprograme la accion del regulador del
bus para eliminar las selecciones
“Adjustable Freq"

+ Reprograme la accion del regulador del
bus hacia el requlador de derivacién y
afiada un derivador externo.

» (orrijalainestabilidad de la linea de CA o
afada un transformador de aislamiento.

+ Restablezca el variador.

FLT M21 — MOTOR TEST FAILURE

Motor Test Failure

El procedimiento de prueba del motor ha
fallado.

« Compruebe el dimensionamiento del
variador y del motor.

+ Verifique los datos del motor.

+ Revise el cableado de alimentacién
eléctrica del motor.

FLT M26 — RUNTIME ERROR

Runtime Error

El firmware del variador ha encontrado un
error en tiempo de ejecucién irrecuperable.

« Desconecte y vuelva a conectar la
alimentacion eléctrica.

+ Restablezca el variador.

+ Devuelva el variador si se sigue
produciendo el fallo.

FLT M28 — SAFETY MODULE COM ERROR

Safety Module Communication Error

Error en la comunicacion con el médulo de
seguridad.

» Desconecte y vuelva a conectar la
alimentacién eléctrica.
« (ambie el modulo.

Codigos de fallo INIT FLT

Codigo de excepcion en la pantalla

Texto de la excepcion

Problema

Posibles soluciones

INIT FLT S03 — NVMEM CHKSUM

Nonvolatile memory checksum error

Los datos en la memoria no volatil tienen un
error de suma de comprobacion.

« Desconecte y vuelva a conectar la
alimentacion eléctrica.

+ Restablezca el variador.

« Devuelva el variador si se sigue
produciendo el fallo.

INIT FLT M14 — INVALID SAFETY FIRMWARE

Invalid Safety Firmware

El firmware de seguridad no es compatible
con el firmware del variador o no existe
firmware de sequridad principal.

« Desconecte y vuelva a conectar la
alimentacion eléctrica.

« Actualice el firmware del variador.
« Devuelva el variador si se sigue
produciendo el fallo.

INIT FLT M15 — POWER BOARD

Power Board Checksum Error

La placa de alimentacion tiene un error de
suma de comprobacion.

« Desconecte y vuelva a conectar la
alimentacion eléctrica.

« Restablezca el variador.

« Devuelva el variador si se sigue
produciendo el fallo.

Codigos de fallo INHIBIT

Cddigo de excepcion en la pantalla

Texto de la excepcion

Problema

Posibles soluciones

INHIBIT SO1 — AXIS ENABLE INPUT

Axis Enable Input

Habilitar entrada de eje no estd activo.

« Compruebe el nivel de habilitar entrada,
Enable Input.

« Compruebe el cableado de habilitar
entrada.

INHIBIT 502 — MOTOR NOT CONFIGURED

Motor Not Configured

El motor no ha sido configurado
adecuadamente para ser usado.

Compruebe la configuracion del motor en la
aplicacién Logix Designer.

INHIBIT MO05 — SAFE TORQUE OFF

Start Inhibit — Safe Torque Off

La funcién de sequridad ha desactivado la
estructura de alimentacion eléctrica.

« (Compruebe el cableado de la entrada de
seguridad.

« Compruebe el estado de los dispositivos
de seguridad.
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Codigos de fallo NODE FLT

Codigo de excepcion en la pantalla

Texto de la excepcion

Problema

Posibles soluciones

NODE FLT 01 — LATE CTRL UPDATE

Control Connection Update Fault

Se han perdido varias actualizaciones
consecutivas del controlador.

« Elimine los dispositivos de red
innecesarios de la red de movimiento.

+ (ambie la topologia de la red para que
existan menos dispositivos que
compartan rutas comunes.

« Utilice equipamiento de red de alto
rendimiento.

+ Utilice cables blindados.

« Separe el cableado de sefalizacion del
cableado de alimentacién eléctrica.

NODE FLT 02 — PROC WATCHDOG nn

Processor Watchdog Fault

El procesador de la placa de alimentacidn
eléctrica o del tablero de control ha fallado
su actualizacion durante cierto tiempo.

Los subcédigos nn 00....05 son internos y se
aplica la misma posible solucién a todos.

» Desconecte y vuelva a conectar la
alimentacion eléctrica.

+ Actualice el firmware del variador.

+ Devuelva el variador si se sigue
produciendo el fallo.

NODE FLT 03 — HARDWARE 00

Hardware Fault -PwrlF

No se ha podido establecer comunicacién
con la placa de alimentacion eléctrica.

» Desconecte y vuelva a conectar la
alimentacién eléctrica.

+ Actualice el firmware del variador.

« Devuelva el variador si se sigue
produciendo el fallo.

NODE FLT 03 — HARDWARE 01

Hardware Fault — Piccolo HW

Fallo del chip DSP en la placa de
alimentacion eléctrica.

» Desconecte y vuelva a conectar la
alimentacién eléctrica.

« Devuelva el motor si se sigue
produciendo el fallo.

NODE FLT 03 — HARDWARE 02

Hardware Fault — DSL

No se ha podido establecer comunicacidn
con el encoder.

« El cableado de retroalimentacion DSL es
incorrecto (compruebe de nuevo el
diagrama de cableado).

+ El cableado de retroalimentacion DSL
estd puenteado o abierto.

+ El cable de retroalimentacion DSL esta
defectuoso.

« El dispositivo de retroalimentacion
boletin VPL estd defectuoso.

« Desconecte y vuelva a conectar la
alimentacion eléctrica.

« Devuelva el variador si se sigue
produciendo el fallo.

NODE FLT 03 — HARDWARE 03

DSL External Memory Interface Fault

Los errores fueron detectados por la
interface de memoria externa DSL.

«Compruebe el dispositivo de
retroalimentacion DSL, el cableado y el
cable.

» Desconecte y vuelva a conectar la
alimentacion eléctrica.

» Devuelva el variador si se sigue
produciendo el fallo.

NODE FLT 05 — CLOCK SKEW FLT

Clock Skew Fault

La hora del controlador y la hora del sistema
del variador no son la misma.

Desconecte y vuelva a conectar la
alimentacion eléctrica.

« Compruebe el controlador y el
funcionamiento del switch Ethernet.

NODE FLT 06 — LOST CTRL CONN

Lost Controller Connection Fault

Se ha perdido la comunicacién con el
controlador.

« Compruebe la conexion Ethernet.
« Compruebe el controlador y el
funcionamiento del switch Ethernet.

NODE FLT 07 — CLOCK SYNC

Clock Sync Fault

El reloj local del variador ha perdido la
sincronizacién con el reloj del controlador, y
no ha podido resincronizarse en el tiempo
asignado.

Compruebe la conexion Ethernet.
Compruebe el controlador y el
funcionamiento del switch Ethernet.

NODE FLT 09 — DUPLICATE IP ADDRESS

Duplicate IP Address Fault

Se han perdido varias actualizaciones
consecutivas del controlador.

Seleccione una direccion IP que no esté en
uso en la red.
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Codigos de fallo NODE ALARM

Codigo de excepcion en la pantalla

Texto de la excepcion

Problema

Posibles soluciones

NODE ALARM 01 — LATE CTRL UPDATE

Control Connection Update Alarm

Las actualizaciones del controlador han
llegado tarde.

Elimine los dispositivos de red
innecesarios de la red de movimiento.
Cambie la topologia de la red para que
haya menos dispositivos que compartan
rutas comunes.

Utilice equipamiento de red de alto
rendimiento.

Utilice cables blindados.

Separe el cableado de sefializacion del
cableado de alimentacidn eléctrica.

NODE ALARM 03 — CLOCK JITTER Clock Jitter Alarm La variacién sincrona ha superado el umbral |+ Compruebe la conexion Ethernet.
sincrono mientras el dispositivo esta « Compruebe el controlador y el
funcionando en modo sincrono. funcionamiento del switch Ethernet.

NODE ALARM 04 — CLOCK SKEW ALARM Clock Skew Alarm La hora del controlador y la hora del sistema |+ Compruebe la conexién Ethernet.
del variador no son la misma. « Compruebe el controlador y el

funcionamiento del switch Ethernet.

NODE ALARM 05 — CLOCK SYNC ALARM Clock Sync Alarm El reloj local del variador ha perdido la « Compruebe la conexion Ethernet.

sincronizacion con el reloj del controlador

durante un corto periodo de tiempo durante

el funcionamiento sincrono.

.

Compruebe el controlador y el
funcionamiento del switch Ethernet.

Indicadores de estado del variador PowerFlex 527

El indicador de estado de fallo esta ubicado entre la pantalla LCD vy el teclado.
También hay cuatro indicadores de estado ubicados en la parte inferior derecha
del variador, que pueden verse a través de la cubierta frontal del médulo de

control.
[ e |
Allen-Bradley A A A
MENET ILIINIKJ = . u
EtherNet/P: F AU LT O

Estado de fallo
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MOD OG——— Estado del mddulo

NET O—— Estadodered

LINK AG——— Estado Link A (Ethernet puerto 1)
LINK B G—— Estado Link B (Ethernet puerto 2)
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Indicador de estado de fallo

Condicion Estado de Safety Supervisor | Estado de eje CIP Motion Objeto rector Estado de identidad

Rojo fijo Cualquier estado'”) (ancelando Eje de movimiento Mayor recuperable o
Mayor irrecuperable

Rojo fijo Cualquier estado!” Fallo mayor Eje de movimiento Mayor recuperable o
Mayor irrecuperable

Rojo fijo Cancelar Cualquier estado(” Supervisor de sequridad Mayor recuperable

Rojo fijo Fallo critico Cualquier estado” Supervisor de seguridad Mayor irrecuperable

(1) “Cualquier estado” significa cualquier estado con precedencia menor.

Indicador de estado del médulo

Condicion Estado de Safety Supervisor | Estado de eje CIP Motion Objeto rector Estado de identidad

Rojo/verde parpadeante Autoprueba Cualquier estado Supervisor de seguridad Autocomprobacion del dispositivo

Rojo/verde parpadeante

Cualquier estado?

Autoprueba

Eje de movimiento

Autocomprobacion del dispositivo

Rojo fijo Excepcion de autoprueba Cualquier estado™ Supervisor de seguridad Mayor irrecuperable
Rojo/verde parpadeante En espera de TUNID? Cualquier estado(” Supervisor de sequridad En espera
Rojo/verde parpadeante Configurando Cualquier estado” Supervisor de seguridad En espera
Verde parpadeante En reposo Cualquier estado” Supervisor de sequridad En espera
Verde parpadeante » Enesperade TUNIDconpar |« Inicializando Eje de movimiento En espera
permitido + Precarga
» Enejecucion « (Cierre
« Enejecucién con par + Iniciar inhibicién
Verde fijo permitido « Stopped Eje de movimiento Operativo
+ Parando
« Starting
+ Enmarcha
+ Probando
Rojo parpadeante o rojo fijo Cualquier estado’? (Cancelando Eje de movimiento Mayor recuperable o
Mayor irrecuperable
Rojo parpadeante Cualquier estado(” Fallo mayor Eje de movimiento Mayor recuperable o
Mayor irrecuperable
Rojo parpadeante Cancelar Cualquier estado(” Supervisor de seguridad Mayor recuperable
Rojo fijo Fallo critico Cualquier estado(” Supervisor de sequridad Mayor irrecuperable

(1) “Cualquier estado” significa cualquier estado con precedencia menor.

(2) Tras la solicitud del servicio Propose_TUNID, el indicador de estado de red parpadea en verde/rojo (parpadeo rapido) hasta que Apply_TUNID finaliza con éxito.

(3) Adiferencia de muchos dispositivos de E/S de sequridad, el variador de seguridad CIP Motion estd listo para operar en estado original. Este comportamiento se hace explicito por el estado concreto Safety
Supervisor, Waiting for TUNID with Torque Permitted. En este estado original, el funcionamiento del variador de seguridad CIP Motion es el mismo que el variador CIP Motion Drive para facilitar la puesta

en marcha.

(4) Adiferencia de otros dispositivos de E/S de sequridad, un variador de sequridad CIP Motion puede operarse cuando la salida de sequridad establece el bit Run/Idle a Idle. En el estado Executing, el bit the
Run/Idle se fija a Idle y el dispositivo se fuerza para estar en estado de sequridad. No obstante, si estd en esta condicidn, el controlador de sequridad envia una solicitud de servicio Mode_Change con
Torque Permitted al objeto Safety Stop Functions y se permite el funcionamiento del variador siempre que el bit Run/Idle esté establecido en Idle. Si desea mas detalles sobre el servicio Mode_Change,
consulte el objeto Safety Stop Function.
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Indicador de estado de red

Condicion Estado

Apagado No se ha aplicado alimentacion eléctrica al variador o no se ha configurado la
direccion IP.

Verde parpadeante No se ha establecido la conexion con el variador, pero se ha obtenido una direccién IP.

Verde fijo El variador estd en linea y ha establecido sus conexiones.

Rojo parpadeante Una o més conexiones Exclusive Owner han sobrepasado el tiempo de espera.

Rojo fijo Direccién IP duplicada. La direccién IP especificada ya esté en uso.

Rojo/verde parpadeante El variador realizar una autocomprobacion durante el encendido.

(parpadeo lento)

Rojo/verde parpadeante El supervisor de seguridad esté esperando una solicitud de servicio “Apply TUNID".

(parpadeo rdpido)
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Resolucion de problemas

generales

Indicador de estado Link A (Ethernet puerto 1)

Condicion Estado

Apagado El variador no estd conectado a la red.

Verde fijo El variador esta conectado a la red pero no transmite datos.
Verde parpadeante El variador estd conectado a la red y transmite datos.

Indicador de estado Link A (Ethernet puerto 2)

Condicion Estado

Apagado El variador no estd conectado a la red.

Verde fijo El variador esta conectado a la red pero no transmite datos.
Verde parpadeante El variador estd conectado a la red y transmite datos.

Estas condiciones no siempre producen un cédigo de fallo pero pueden necesitar

de resolucion de problemas para mejorar el rendimiento.

Resolucion de problemas generales

Condicion

Causa potencial

Posible resolucion

El eje o el sistema son inestables.

El dispositivo de retroalimentacion de posicién es incorrecto o estd abierto.

Revise el cableado.

Los limites de ajuste fino del motor son demasiado altos.

Ejecute el ajuste fino, Tune, en la aplicacion Logix Designer.

La ganancia de lazo de posicidn o la tasa de aceleracién/desaceleracion del
controlador de posicion no estan establecidas correctamente.

Ejecute el ajuste fino, Tune, en la aplicacion Logix Designer.

Una conexidn a tierra o un blindaje inadecuados esta generando ruido que se
transmite a las lineas de comandos de velocidad o de retroalimentacion de
posicion, lo que provoca movimientos erraticos del eje.

Compruebe el cableado y la conexidn a tierra.

Los datos del motor se han establecido incorrectamente (el motor de
induccién no estd igualado al médulo del eje).

» (Compruebe la instalacion.
+ Ejecute la comprobacién del motor, Motor Test, en la
aplicacion Logix Designer.

Resonancia mecdnica.

Pueden ser necesarios un filtro de muesca o uno de salida
(consulte el cuadro de didlogo Axis Properties, pestafia Output
en la aplicacion Logix Designer).

No se consigue la aceleracién/
desaceleracion del motor que se
desea.

Los limites de par se han establecido a valores demasiado bajos.

Compruebe que los limites del par se hayan establecido
correctamente.

Motor incorrecto seleccionado en la configuracion.

Seleccione el motor correcto y ejecute el ajuste fino, Tune, de
nuevo en la aplicacion Logix Designer.

La inercia del sistema es excesiva.

« Compruebe si el tamafio del motor es el necesario para su
aplicacion.
» Revise el dimensionamiento del sistema de induccidn.

El par de friccion del sistema es excesivo.

Compruebe si el tamafio del motor es el necesario para su
aplicacion.

La corriente disponible no es suficiente para consequir la velocidad de
aceleracién/desaceleracion correcta.

« Compruebe si el tamafio del motor es el necesario para su
aplicacion.
+ Revise el dimensionamiento del sistema de induccion.

El limite de aceleracin es incorrecto.

Compruebe los valores limite y corrijalos si es necesario.

Los limites de velocidad son incorrectos.

Compruebe los valores limite y corrijalos si es necesario.

El motor no responde a un comando.

El cableado del motor esta abierto.

Revise el cableado.

La conexion blindada del cable del motor no es adecuada.

« Compruebe las conexiones de retroalimentacién.
» Compruebe las conexiones blindadas del cable.

El motor ha tenido mal funcionamiento.

Repare o cambie el motor.

El acoplamiento entre el motor y la maquina se ha roto (por ejemplo, el motor
se mueve pero la carga/mdquina no lo hace).

Compruebe y corrija la mecdnica.

El modo de funcionamiento primario se ha establecido de forma incorrecta.

Compruebe y establezca el limite de forma apropiada.

Los limites de par o de velocidad son incorrectos.

Compruebe y establezca los limites de forma apropiada.

El conector de freno no estd cableado

Revise el cableado de freno
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Resolucion de problemas generales

Condicion Causa potencial Posible resolucion
Presencia de ruido en comando o en | Las recomendaciones para conectar a tierra la alimentacion no se han « Compruebe la conexién a tierra.
los cables de sefiales de sequido. + Aleje el cable de las fuentes de ruido.
retroalimentacién del motor. « Consulte el documento System Design for the Control of
Electrical Noise, publicacion GMC-RMO001.
Es posible que haya frecuencia de linea presente. + Compruebe la conexién a tierra.

+ Aleje el cable de las fuentes de ruido.

La frecuencia variable puede ser una fluctuacion de la retroalimentacion de la [+ Desacople el motor para revisarlo.

velocidad o una perturbacién causada por los dientes de los engranajes, los Revise y mejore el rendimiento mecanico, por ejemplo, la
tornillos de bolas, etc.. La frecuencia puede ser un multiplo de las velocidades | caja de cambios o el mecanismo de los tornillos de bolas.
de los tornillos de bolas o de los componentes de transmisién de potencia al
motor, lo que produce una perturbacién en la velocidad.

No hay rotacién Las conexiones del motor estdn sueltas o abiertas. Compruebe el cableado y las conexiones del motor.
Hay materia extrafia alojada en el motor. Retire la materia extrafia.
La carga del motor es excesiva. Compruebe el dimensionado del sistema de induccién.
Los cojinetes estan desgastados. Lleve el motor a reparar.
El freno del motor se ha trabado (si se ha suministrado). » Revise el cableado y el funcionamiento del freno.
+ Lleve el motor a reparar.
El motor no estd conectado a la carga. Compruebe el acoplamiento.
Sobrecalentamiento del motor El ciclo de servicio es excesivo. Modifique el perfil de comandos para aumentar el tiempo de

aceleracion/desaceleracion.

El rotor esté parcialmente desmagnetizado y provoca una corriente de motor | Lleve el motor a reparar.

excesiva.
Ruido anormal Los limites de ajuste fino del motor son demasiado altos. Ejecute el ajuste fino, Tune, en la aplicacion Logix Designer.

Existen piezas sueltas en el motor. + Retire las piezas sueltas.
+ Lleve el motor a reparar.
« (ambie el motor.

Los pernos transversales o el acoplamiento estan sueltos. Apriete los pernos.

Los cojinetes estan desgastados. Lleve el motor a reparar.

Resonancia mecdnica. Puede ser necesario un filtro de muesca (consulte el cuadro de
didlogo Axis Properties, pestafia Output en la aplicacion Logix
Designer).

Funcionamiento errdtico — el motor |LafasesUyV,UyW, o VyW de alimentacion del motor estdn revertidas. Revise y corrija el cableado de alimentacion eléctrica del motor.
se bloguea en una posicidn, funciona
sin control 0 a un par reducido.

Controlador Log|x5000 y Con la aplicacién Logix Designer, puede configurar la respuesta de los variadores
comp ortamiento del PowerFlex 527 cuando se produce un error o una excepcion.
variador SUGERENCIA  Los fallos INIT FLT xxx siempre se generan tras el encendido, pero antes de que

el variador esté activo, por lo que no se puede aplicar un paro.

Los fallos NODE ALARM xxx no aplican ya que no disparan un comportamiento
de paro.

El variador es compatible con acciones ante fallo para Ignore, Alarm, Minor Fault
y major Fault, tal y como se definen en Definiciones de acciones ante excepciones

del variador PowerFlex 527 en la pdgina 131. Consulte las tablas sobre

comportamiento del variador que comienzan en la pdgina 132 si desea obtener
mas informacién sobre cdmo se aplican las acciones de paro y de fallo ante cada
uno de los cédigos de fallo.

El variador es compatible con estas acciones de paro configurables:
e Desactivar e inercia
o Desaceleracion y desactivacién de corriente

o Desaceleracion y desactivacién incremental
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Comportamiento del variador PowerFlex 527 ante excepciones

Se puede configurar el comportamiento ante excepciones de los variadores
PowerFlex 527 en la aplicacion Logix Designer, en el cuadro de didlogo
Axis Properties, categoria Actions.

Definiciones de acciones ante excepciones del variador PowerFlex 527

Accion ante excepcion

Definicion

Ignorar, El controlador ignora por completo la condicién de excepcion. En algunas

Ignore excepciones, que resultan fundamentales para el funcionamiento del planificador,
esta opcion no estd disponible.

Alarma, El controlador fija el bit correspondiente en la palabra Motion Alarm Status, pero el

Alarm comportamiento del eje no se ve afectado de ninguna otra forma. Como en el caso

de ignorar, si la excepcion es esencial para el variador, esta opcién no esta
disponible. Cuando una excepcion se vincula con este estado, la alarma desaparece
cuando la condicion de excepcion desaparece.

Solo estado de fallo — Fallo menor,
Fault Status Only — Minor Fault

Como en el caso de alarma, este estado indica al controlador que fije el bit
correspondiente en la palabra Motion Alarm Status pero el comportamiento del eje
no se ve afectado de ninguna otra forma. No obstante, a diferencia de alarma, es
necesario un restablecimiento de fallo, Fault Reset, explicito para eliminar el fallo
una vez que desaparezca la condicién que lo ha generado.

Como en el caso de ignorar y de alarma, si la excepcion es esencial para el variador,
esta opcion no esta disponible.

Detener planificador — Fallo menor,
Stop Planner — Minor Fault

El controlador fija el bit asociado en la palabra Motion Fault Status e indica a
Motion Planner que realice un paro controlado de todo el movimiento planificado a
la velocidad méxima de desaceleracion configurada y espera a velocidad cero.

Es necesario un restablecimiento de fallo, Fault Reset, explicito para eliminar el
fallo una vez que desaparezca la condicion que lo ha generado. Si la excepcion es
esencial para el variador, esta opcion no esta disponible.

Detener el variador — Fallo mayor,
Stop Drive — Major Fault

Cuando se produce la excepcion, se fija el bit asociado en la palabra Fault Status y el
eje comienza a detenerse mediante la accién de paro definido por el variador para
este tipo concreto de excepcién. No existe ninguna configuracion basada en el
controlador para especificar cudl es la accion de paro, esta accion depende del
dispositivo.

Cierre — Fallo mayor,
Shutdown — Major Fault

Cuando se produce la excepcidn, el variador Ileva el motor a paro mediante la
accion de paro definido por el variador (como en Stop Drive) y se inhabilita el
maddulo de alimentacion eléctrica. Para restablecer el funcionamiento del variador,
es necesario un Shutdown Reset explicito.

Solo las excepciones de los variadores seleccionados son configurables. En las
tablas de comportamiento ante fallos, se ofrece un atributo de control para las
acciones programables ante fallos.
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Axis Properties de Logix Designer — Categoria Actions

@ Auxis Properties - Axis 1

Categories:

General -
Motor

Analyzer
----- Motor Feedback

Actions to Take Upon Conditions

Stop Action:

Cument Decel & Disable =

Inverter Overoad Action: | <none -

Exceptions

o o]
Parameters...
: DANGER: Madifying Exception

%, Action settings may require

programmatically stopping or
disabling the ads to protect
personnel, machine, and property.

Exception Condition Action -
Bus Overvoitage Factory Limit StopDrive JE.3| Refer to user manual for additional
----- Posttion Loop Bus Power Leakage StopDrive >l information.
----- Velocity Loop Bus Power Sharing StopDrive |
----- Acceleration Loop | Bus Failure StopDrive |
----- Torque/Cument Lo Bus Thermal Overload Factory Limit | StopDrive |
----- Planner | Bus Thermal Overload User Limit | StopDrive |
----- Homing Bus Undervoltage Factory Limit StopDrive >l
* i Bus Undervoltage User Limit StopDrive L]
..... Drive P Controller Inftiated Exception StopDrive L=
----- Parameter List Converter AC Single Phase Loss StopDrive |
----- Status Converter Ground Current Factory Limit StopDrive >l
- Faults & Alarms 7 Converter Overcurrent StopDrive | ™
4 Ll 3
Manual Tune... [ QK | | Cancel | | Apply | | Help
Comportamiento del variador, codigos de fallo FLT Sxx
Codigo de fallo de excepcion |Texto de la excepcion Motor g:l’e Accion ante fallo N!ejor qccién dg paro
induccion Ignorar |Alarma | Fallo Fallo ;hilpomble (apl)lcable a
menor | mayor allos mayores
FLT S03 — MTROVERSPEED FL | Motor Overspeed Factory Limit Fault X Desactivar e inercia
FLT S04 — MTR OVERSPEED UL | Motor Overspeed User Limit Fault X X X X Desactivar e inercia
FLT S07 — MTR OVERLOAD FL Motor Thermal Overload Factory Limit Fault X Desaceleracion y
desactivacion de corriente
FLTS08 — MTROVERLOAD UL | Motor Thermal OverLoad User Limit Fault X X X X X Desaceleracién y
desactivacion incremental
FLTS10 - INV OVERCURRENT  |Inverter Overcurrent Fault X X Desactivar e inercia
FLT S11 - INV OVERTEMP FL Inverter Overtemperature Factory Limit Fault X X Desactivar e inercia
FLT $13 — INV OVERLOAD FL Inverter Thermal Overload Factory Limit Fault X X Desactivar e inercia
FLTS16 — GROUND CURRENT | Ground Current Factory Limit Fault X X Desactivar e inercia
FLT $23 — AC PHASE LOSS ACSingle Phase Loss Fault X X X X X Desactivar e inercia
FLT S25 — PRECHARGE FAILURE | Pre-charge Failure Fault X X Desactivar e inercia
FLT S29 — BUS OVERLOAD FL Bus Regulator Thermal OverLoad Factory Limit Fault (X X Desactivar e inercia
FLT S34 — BUS UNDERVOLT UL | Bus Undervoltage User Limit Fault X X X X X Desactivar e inercia
FLT S35 - BUS OVERVOLT FL Bus Overvoltage Factory Limit Fault X X Desactivar e inercia
FLT $37 — BUS POWER LOSS Bus Power Loss X X X X X Desactivar e inercia
FLT S41 — FDBK SIGNAL NOISE FL | Feedback Signal Noise Fault X X X X X Desactivar e inercia
FLT S45 — MTR FDBK COMM FL | Motor Feedback Data Loss Factory Limit Fault X X Desactivar e inercia
FLT S50 — HARDWARE Hardware Overtravel Positive X X X X X Desaceleracion y
OVERTRAVEL POSITIVE desactivacion de corriente
FLT S51 — HARDWARE Hardware Overtravel Negative X X X X X Desaceleracion y
OVERTRAVEL NEGATIVE desactivacion de corriente
FLT S54 — POSN ERROR Excessive Position Error Fault X X X X X Desactivar e inercia
FLT S55 - VEL ERROR Excessive Velocity Error Fault X X X X X Desactivar e inercia
FLT S56 — OVERTORQUE LIMIT | Overtorque Limit Fault X X X X X Desactivar e inercia
FLT S57 — UNDERTORQUE LIMIT | Undertorque Limit Fault X X X X X Desactivar e inercia
FLT S61 — ENABLE INPUT Enable Input Deactivated X X X X X Desactivar e inercia
DEACTIVATED
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Comportamiento del variador, cddigos de fallo FLT Mxx
Codigo de fallo de excepcion |Texto de la excepcion Motor de |Accion ante fallo Mejor accion de paro
induccidn Ignorar |Alarma |Fallo Fallo ;iaiiﬁ;;nr;baljo(:egl)icable a
menor | mayor
FLT M10 — CONTROL MODULE | Control Module Overtemperature Fault X X Desactivar e inercia
OVERTEMPERATURE FL
FLT M19 — DECEL OVERRIDE Decel Override X X X X X Desactivar e inercia
FLT M21 — MOTOR TEST FAILURE | Motor Test Failure X X Desactivar e inercia
FLT M26 — RUNTIME ERROR Runtime Error X X Desactivar e inercia
FLT M28 — SAFETY COMM Safety Module Communication Error X X Desactivar e inercia
Comportamiento del variador, cédigos de fallo NODE FLT xx
Codigo de fallo de excepcion |Texto de la excepcion Motor de |Accion ante fallo Mejor accion de paro
induccion lgnorar |Alarma | Fallo Fallo disponible (aplicable a
menor | mayor fallos mayores)
NODE FLT 01— Control Connection Update Fault X X Desaceleracion y
LATE CTRL UPDATE desactivacion de corriente
NODE FLT 02 — PROC WATCHDOG | Processor Watchdog Fault X X Desactivar e inercia
NODE FLT 03 — HARDWARE Hardware Fault X X Desactivar e inercia
NODE FLT 05 — CLOCK SKEW FLT | Clock Skew Fault X X Desactivar e inercia
NODE FLT 06 — LOST CTRL CONN | Lost Controller Connection Fault X X Desaceleracion y
desactivacion de corriente
NODE FLT 07 — CLOCK SYNC Clock Sync Fault X X Desactivar e inercia
NODE FLT 09 - Duplicate IP Address Fault X X Desactivar e inercia

DUPLICATE IP ADDRESS
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Notas:
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Certificaciones

Informacion adicional sobre variadores

Para obtener informacion sobre. .. Veala pdgina...
Certificaciones 135
Especificaciones ambientales 136
Especificaciones técnicas 137
Especificaciones de potencia 140

Certificaciones PowerFlex 527
c-UL-us En lista de UL508C y CAN/CSA-(22.2 n.0 14-05.
cus
LISTED
RCM Autoridad Australiana de Medios y Comunicaciones

Segun:

Ley de radiocomunicaciones: 1992

Norma de radiocomunicaciones: 2008

Aviso de identificacion de radiocomunicaciones: 2008
Normas aplicadas:

EN 61800-3:2004+A1:2012

C €

Segun las siguientes directivas europeas:
Directiva de bajo voltaje (2006/95/EC): 61800-5-1
Directiva EMC2004/108/EC: EN 61800-3
Directiva de maquinaria 2006/42/EC: EN 60261

Tlv

. Functional

www.tuv.com
1D 0600000000

TOV Rheinland
Normas aplicadas:
EN1S0 13849-1:2008+A(:2009
EN 61800-5-2:2007
EN 62061:2005+A1:2013
EN 60204-1:2006+A1:2009
IEC 61508 Part 1-7:2010
Certificacion 1S0 13849-1 SIL3/PLe con funcién de desconexidn de par sequra incorporada

Certificacion 1S0 61800-5 -2 y EN 62061 SIL3/PLe con funcién de desconexién de par segura
incorporada

Cumple las especificaciones de sequridad funcional (FS) cuando se usa con la funcién de
desconexion de par segura incorporada

KCC

Registro Coreano de equipos de difusién y comunicaciones
Cumplimiento con las siguientes normas:
Articulo 58-2 de la Ley de ondas de radio, cldusula 3

il

Unién Aduanera:
Bajo voltaje TR CU 004/2011
EMCTR CU 020/2011

AC156

Probado por Trentec para verificar el cumplimiento con los criterios de aceptacion de AC156 para
pruebas de calificacion sismica de componentes no estructurales, y el C4digo de Construccion
Internacional de 2003 para nivel sismico en EE.UU. en el peor de los casos, excepto sitios de
clase F

EPRI

SEMI W:’ :

Instituto de Investigacion de Energia Eléctrica
Certificado segun las siguientes normas:

SEMI F47
IEC61000-4-34

0DVA
EtherNot/IE"

Cumplimiento de la normativa ODVA probada con especificaciones EtherNet/IP
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Especificaciones ambientales

Certificaciones PowerFlex 527

Lloyd’s Register Certificado de aprobacion legal de tipo Lloyd's Register 15/80016(E1)

IEEE P1668 El producto cumple los requisitos de IEEE P1668

Restriccion de Cumple con la directiva europea sobre “restriccién de sustancias peligrosas”
sustancias

peligrosas

El variador también estd disefiado para cumplir las porciones apropiadas de las siguientes especificaciones:
NFPA 70 — Cédigo Eléctrico Nacional de EE.UU. (NEC)

NEMAI1CS 7.1 — Normas de sequridad para la construccion y guia para la seleccin, instalacion y operacion de sistemas
de variadores de velocidad ajustable.

Especificaciones PowerFlex 527
Altitud: Vea Curvas de reduccién de régimen nominal de corriente en la pagina 13 para

Sin reduccion del régimen
nominal:
Con reduccion del régimen
nominal:

obtener las pautas de reduccion de régimen nominal.
1000 m (3300 pies) mdx.

Hasta 4000 m (13.200 pies méx., excepto variadores de 600 V a 2000 m (6600 pies)
max.

Temperatura del aire
circundante méx.
Sin reduccion del régimen
nominal:

Con reduccion del régimen
nominal:

Vea Curvas de reduccién de régimen nominal de corriente en la pégina 13 para
obtener las pautas de reduccién de régimen nominal.

-20...50 °C(-4...122°F)

-20...60 °C (-4...140 °F) 0 -20...70 °C (-4...158 °F) con conjunto opcional de ventilador
de mddulo de control.

Temperatura de
almacenamiento:

EstructuraA...D:
Estructura E:

-40...85 °C(-40...185°F)
-40...70 °C (-40...158 °F)

Atmésfera:

IMPORTANTE  Elvariador no debe instalarse en dreas donde el aire contenga gases volatiles o corrosivos,
vapores 0 polvo. Si no se planea instalar el variador durante algtin tiempo, debe almacenarse
en un drea donde no quede expuesto a un ambiente corrosivo.

Humedad relativa: 0% ... 95% sin condensacién
Choque: Cumple con IEC 60068-2-27
Vibracion: Cumple con IEC 60068-2-6:2007
En funcionamiento y fuera de funcionamiento |Fuera de funcionamiento (transporte)

Tamafio de |Fuerza Fuerza

estructura |(choque/vibracion) Tipo de montaje | (choque/vibracién) Tipo de montaje

A 159/2¢ Riel DIN o tornillo 309/25¢ Tornillo solamente

B 159/2¢ Riel DIN o tornillo 309/25¢ Tornillo solamente

C 159/2¢ Riel DIN o tornillo 309/25¢ Tornillo solamente

D 159/2¢ Tornillo solamente ~ {309/2.5¢ Tornillo solamente

E 159/1.5¢ Tornillo solamente ~ {309/2.5¢ Tornillo solamente

Revestimiento de conformacion:

Cumple con:
IEC60721-3-3 hasta el nivel 3C2 (productos quimicos y gases solamente)

Grado de contaminacion de
ambiente circundante

Grado de contaminacion
1y2:

Vea las descripciones en Clasificaciones de grado de contaminacion segin
EN 61800-5-1 en la pdgina 34.

Todos los envolventes son aceptables.

Nivel de presién de sonido
(A-ponderado)
Estructura A & B:
Estructura C:
Estructura D:
Estructura E:

Mediciones tomadas a 1 m del variador.

Méximo 53 dBA
Méximo 57 dBA
Méximo 64 dBA
Méximo 68 dBA
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Especificaciones técnicas

Proteccion

Especificaciones

PowerFlex 527

Disparo por sobrevoltaje de bus
Entrada de 100...120 VCA:
Entrada de 200...240 VCA:
Entrada de 380...480 VCA:
Entrada de 525...600 VCA:

Bus de 405 VCC (equivalente a linea de entrada de 150 VCA)
Bus de 405 VCC (equivalente a linea de entrada de 290 VCA)
Bus de 810 VCC (equivalente a linea de entrada de 575 VCA)
Bus de 1005 VCC (equivalente a linea de entrada de 711 VCA)

Disparo por voltaje insuficiente
de bus

Entrada de 100...120 VCA:
Entrada de 200. ..240 VCA:
Entrada de 380...480 VCA:
Entrada de 525...600 VCA

Bus de 190 VCC (equivalente a linea de entrada de 75 VCA)

Bus de 190 VCC (equivalente a linea de entrada de 150 VCA)
Bus de 390 VCC (equivalente a linea de entrada de 275 VCA)
Bus de 487 V(C (equivalente a linea de entrada de 344 V(A)

Periodo de autonomia de
alimentacion eléctrica:

100 ms

Periodo de autonomia de control
de logica:

0.5 s minimo, 2 s tipico

Proteccion electrdnica contra
sobrecarga del motor:

Proporciona proteccion contra sobrecarga de motor clase 10 segun el articulo 430 del
NECy proteccion contra temperatura excesiva de motor segun el articulo 430.126 (A)
(2) del NEC.

UL 508C Archivo 29572.

Sobrecorriente:

200% limite del hardware, 300% fallo instantaneo

Disparo por fallo de tierra:

Fase a tierra en la salida del variador

Disparo por cortocircuito:

Fase a fase en la salida del variador

Especificaciones eléctricas

Especificaciones PowerFlex 527

Tolerancia de voltaje: -15% / +10%

Tolerancia de frecuencia: 47...63Hz

Fases de entrada: La entrada trifdsica proporciona clasificacion total. La entrada trifdsica proporciona
clasificacion de 35% en los variadores trifésicos.

Factor de potencia de 0.98 en todo el rango de velocidades

desplazamiento:

(apacidad nominal méxima de
cortocircuito:

100,000 amperes simétricos

(apacidad nominal real de
cortocircuito:

Determinada por clasificacion AIC del fusible/disyuntor instalado

Tipo de transistor:

Transistor bipolar de puerta aislada (IGBT)

Regulador de bus de (Cinterno
Entrada de 200. ..240 VCA:
Entrada de 380...480 VCA:
Entrada de 525...600 VCA:

Solo para clasificaciones de variadores con estructura E
1TkW (15 HP)

15...18.5kW, 20...25 Hp — Aplicaciones severas
15...18.5kW, 20...25 Hp — Aplicaciones severas

Control
Especificaciones PowerFlex 527
Método « (ontrol de frecuencia:
— Volts por Hercios (V/Hz)

— (Control vectorial sin sensores (SVC)

— Control vectorial sin sensores (SVC) economizador
« Lazo de posicion:

- (Control vectorial de posicion de bucle cerrado (con tarjeta encoder opcional)
« Lazo de velocidad:

— (Control vectorial de velocidad de bucle cerrado (con tarjeta encoder opcional)

Frecuencia portadora

2...8kHz, clasificacion de variador basada en 4 kHz

Precision de frecuencia
Entrada digital:
Entrada analdgica:
Salida analdgica:

Dentro de +0.05% de la frecuencia de salida establecida
Dentro del 0.5% de la maxima frecuencia de salida, resolucion de 10 bits
+2% de plena escala, resolucién de 10 bits
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Especificaciones PowerFlex 527
Rendimiento
V/Hz (volts por hercio): +1% de la velocidad base dentro de un rango de velocidades de 60:1
SVC (vectorial sin sensores): | +0.5% de la velocidad base dentro de un rango de velocidades de 100:1
SVC Economizer: +0.5% de la velocidad base dentro de un rango de velocidades de 100:1
Rendimiento con encoder
Control vectorial de velocidad
de bucle cerrado: +0.1% de la velocidad base dentro de un rango de velocidades de 100:1
Rango de voltajes de salida: 0V al voltaje nominal del motor
Rango de frecuencia de salida:  |0...500 Hz (programable)
Eficiencia: 97.5% (tipica)
Modos de paro: Varios modos de paro programables, entre ellos inhabilitar e inercia, desaceleracién e
inhabilitacién y deceleracién de rampa y retencién
Aceleracion/Desaceleracion: Tag “REAL” programable con instrucciones de movimiento de Studio 5000.
Si desea més informacidn consulte el documento Logix5000 Motion Controllers
Instructions Reference Manual, publicacion MOTION-RM002.
Sobrecarga intermitente
Servicio normal: (apacidad de sobrecarga de 110% hasta 60's, 150% hasta 3 s
Solo aplicable a clasificaciones de potencia por encima de 15 kW (20 HP).
En base a la capacidad nominal del variador de 480V
Aplicaciones severas: (apacidad de sobrecarga de 150% por hasta 60 s, 180% por hasta 3 s
(200% programable)
Entradas de control
Especificaciones PowerFlex 527
Digital Ancho de banda: 10 Rad/s para lazo abierto y cerrado
(antidad: (4) programables
Corriente: 6mA
Tipo
Modo surtidor (SRC): 18...24V = Activado, 0...6 V = Desactivado
Modo drenador (SNK): 0...6V=Activado, 18...24V = Desactivado
Analdgico |Cantidad: (2) Aisladas, £10Vy 4-20 mA
Especificacién
Resolucion: 10 bits
Analégica £10...VCC:  |Impedancia de entrada de 100 k ohms
4-20 mA analégicas: Impedancia de entrada de 250 ohms
Pot. externo: 1...10 kohm, 2 W minimo
Sequridad | Corriente de entrada: <10mA
(por canal) Voltaje ON de entrada, mdx.: |18...26.4 V(C
Voltaje OFF de entrada, max.: |5 V(C
Corriente ON de entrada: 10mA
Corriente OFF de entrada: 500 pA
Anchura de rechazo de 700 ps
impulso:
Fuente de alimentacion SELV/PELV
eléctrica externa:
Tipo de entrada: Aislada épticamente y protegida contra voltajes de retroceso
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Salidas de control
Especificaciones PowerFlex 527
Relé (antidad: (2) 1formato A programable y 1 formato B programable
Especificacién
Clasificacion resistiva:  {3.0Aa30VCC,3.0Aa125V,3.0Aa240VCA
Clasificacion inductiva: [0.5Aa30VCC 0.5Aa125V,0.5Aa240VCA

Optoaco- |Cantidad: (2) programables

plador Especificacion: 30 VCC, 50 mA no inductivas

Analdgico |Cantidad: (1) no aislada, 0-10 V 0 0-20 mA

Consulte el documento Salida analégica en la pdgina 33, si desea instrucciones
para fijar el puente.
Consulte el documento Configuracién del atributo ACO/AVO en la pagina 168,
si desea instrucciones para establecer el atributo.
Especificacién

Resolucion: 10 bits

0-10 VCCanaldgicas: |1k ohm minimo

0-20 mA analdgicas: | 525 ohms mdximo

Encoder

Especificaciones | PowerFlex 527

Tipo: Incremental, doble canal

Suministro: 5V,12V,250 mA

Cuadratura: 90°, +27°a 25 °C

Ciclo de servicio: 50%, +10%

Requisitos: Los encoders deben ser del tipo que incorpora impulsor en linea, en cuadratura (doble canal) o de
impulsos (un solo canal), salida de 3.5...26 VCC, unipolares o diferenciales, y capaces de
suministrar un minimo de 10 mA por canal.

La entrada permitida es de CC hasta una frecuencia maxima de 250 kHz. La E/S de encoder
automaticamente realiza el escalado para permitir voltajes nominales de 5V, 12 Vy 24 V(C.
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Especificaciones de potencia  Pérdida enwatts

Célculo de pérdida en watts del PowerFlex 527 (PWM, velocidad y carga nominales)

Voltaje Corriente de salida (A) |Pérdida total en watts
100...120V, 25 27.0
50/60 Hz monofasico 48 53.0
6.0 67.0
200...240V, 25 29.0
50/60 Hz monofésico 48 50.0
8.0 81.0
11.0 11.0
200...240V, B 25 29.0
8.0 84.0
11.0 116.0
200...240V, 25 29.0
50/60 Hz trifasico 50 500
8.0 79.0
1.0 107.0
17.5 148.0
24.0 259.0
32.2 323.0
483 584.0
62.1 708.0
380...480V, 14 27.0
50/60 Hz trifasico 23 370
4.0 62.0
6.0 86.0
10.5 129.0
13.0 170.0
17.0 221.0
24.0 303.0
30.0 387.0
380...480 .V,, ) 1.4 27.0
4.0 63.0
6.0 88.0
10.5 133.0
13.0 175.0
17.0 230.0
24.0 313.0
30.0 402.0
37.0 602.0
43.0 697.0
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Célculo de pérdida en watts del PowerFlex 527 (PWM, velocidad y carga nominales)

Voltaje Corriente de salida (A) |Pérdida total en watts

525...600V, 0.9 220

50/60 Hz trifasico 17 320
3.0 50.0
42 65.0
6.6 95.0
9.9 138.0
12.0 164.0
19.0 290.0
220 336.0
27.0 466.0
320 562.0

Escalado de corriente de entrada

Corriente de entrada del PowerFlex 527 escalada por corriente del motor

Nimero de catalogo | Salida Entrada

1 2 3 4 5 6 |7 E
100...120 VCA (-15%, +10%) — Entrada monofasica, salida trifasica de 0...230V
25C-V2P5N104 25 2.0 1.6 13 9.6 7.7 6.2 4.8
25C-V4P8N104 4.8 3.8 3.1 24 19.2 15.4 125 9.6
25C-V6PON104 6.0 4.8 3.9 3.0 24.0 19.2 15.6 120
200...240 VCA (-15%, +10%) — Entrada monofasica, salida trifasica de 0...230 V
25C-A2P5N104 2.5 2.0 1.6 13 6.5 52 42 33
25C-A4P8N104 48 3.8 3.1 24 10.7 8.6 7.0 54
25C-A8PON104 8.0 6.4 52 4.0 18.0 14.4 1.7 9.0
25C-A0T1N104 11.0 8.8 7.2 5.5 229 183 14.9 1.5
200...240 VCA (-15%, +10%) — Entrada monofasica con filtro EMC, salida trifasica de 0...230V
25C-A2P5N114 25 2.0 1.6 13 6.5 5.2 42 33
25C-A4P8N114 438 3.8 3.1 24 10.7 8.6 7.0 54
25C-A8PON114 8.0 6.4 52 4.0 18.0 14.4 1.7 9.0
25C-A0TIN114 11.0 8.8 7.2 5.5 229 183 14.9 1.5
200...240 VCA (-15%, +10%) — Entrada trifasica, salida trifasica de 0...230V
25C-B2P5N104 2.5 2.0 1.6 13 2.7 22 1.8 1.4
25C-B5PON104 5.0 4.0 3.2 2.5 5.8 4.6 3.8 2.9
25C-B8PON104 8.0 6.4 5.2 4.0 9.5 7.6 6.2 438
25C-B0O11N104 11.0 8.8 7.2 5.5 138 1.0 9.0 6.9
25C-B017N104 175 14.0 1.4 8.8 211 16.9 137 10.6
25C-B024N104 24.0 19.2 15.6 120 26.6 213 173 133
25C-B032N104 322 258 20.9 16.1 348 27.8 226 17.4
25C-B048N104 483 38.6 314 24.2 4.0 35.2 28.6 220
25C-B062N104 62.1 49.7 40.4 311 56.0 448 36.4 28.0
380...480 VCA (-15%, +10%) — Entrada trifasica, salida trifasica de 0...460 V
25C-D1P4N104 1.4 1.1 0.9 0.7 1.9 1.5 1.2 1.0
25C-D2P3N104 23 1.8 1.5 1.2 3.2 2.6 2.1 1.6
25C-D4PON104 4.0 3.2 2.6 2.0 57 4.6 3.7 2.9
25C-D6PON104 6.0 438 3.9 3.0 7.5 6.0 49 3.8
25C-DOT0N104 10.5 84 6.8 53 13.8 1.0 9.0 6.9
25C-D013N104 13.0 10.4 8.5 6.5 15.4 123 10.0 7.7
25C-D017N104 17.0 13.6 1.1 8.5 18.4 14.7 120 9.2
25C-D024N104 24.0 19.2 15.6 120 26.4 211 17.2 13.2
25C-D030N104 30.0 24.0 19.5 15.0 33.0 26.4 21.5 16.5
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Corriente de entrada del PowerFlex 527 escalada por corriente del motor
Numero de catalogo |Salida Entrada
1 2 3 4 5 |6 |7 E

380...480 VCA (-15%, +10%) — Entrada trifsica con filtro EM, salida trifasica de 0...460 V
25C-D1PANT14 1.4 1.1 0.9 0.7 1.9 15 1.2 1.0
25C-D2P3N114 23 1.8 15 1.2 32 26 21 1.6
25C-D4PON114 4.0 3.2 26 2.0 5.7 4.6 3.7 29
25C-D6PON114 6.0 48 3.9 3.0 15 6.0 49 38
25C-DOT0N114 10.5 8.4 6.8 53 13.8 11.0 9.0 6.9
25C-D013N114 13.0 10.4 85 6.5 154 123 10.0 7.1
25C-D017N114 17.0 13.6 ni 85 18.4 14.7 12.0 9.2
25C-D024N114 24.0 19.2 15.6 12.0 264 21.1 17.2 3.2
25C-DO30N114 30.0 24.0 19.5 15.0 33.0 26.4 215 16.5
25C-D037N114 37.0 29.6 241 18.5 33.7 27.0 219 16.9
25C-D043N114 43.0 344 28.0 215 389 311 253 19.5
525...600 VCA (-15%, +10%) — Entrada trifasica, salida trifasica de 0...575V

25C-EOPIN104 0.9 0.7 0.6 0.5 1.2 1.0 0.8 0.6
25C-E1P7N104 1.7 1.4 1.1 0.9 23 1.8 1.5 1.2
25C-E3PON104 3.0 24 2.0 15 38 3.0 2.5 1.9
25C-E4P2N104 4.2 34 2.7 2.1 53 4.2 34 2.7
25C-E6P6N104 6.6 53 43 33 8.0 6.4 5.2 4.0
25C-E9PIN104 9.9 79 6.4 5.0 1.2 9.0 73 5.6
25C-E012N104 12.0 9.6 78 6.0 135 10.8 838 6.8
25C-E019N104 19.0 15.2 124 9.5 24.0 19.2 15.6 12.0
25C-E022N104 22.0 17.6 143 11.0 273 21.8 17.7 13.7
25C-E027N104 27.0 21.6 17.6 13.5 24.7 19.8 16.1 12.4
25C-E032N104 320 256 208 16.0 29.2 234 19.0 14.6
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Seleccion de productos

Accesorios y dimensiones

Descripcion de nimero de catalogo

25C | - ) 2P5 N 1 0 4
Variador (lasificacién de voltaje | Clasificacion | Envolvente HIM (lase de emision Version

Clasificaciones de variadores PowerFlex 527

Clasificaciones de salida

Servicio normal Aplicaciones severas Coni Rango ; = .

orriente devoltajesde |Tamaiio de | Ntim.

Hp | kw Hp | kw desalida (A) |entrada estructura |de catalogo
100...120 VCA (-15%, +10%) — Entrada monofasica, salida trifasica de 0...230V

0.5 0.4 0.5 0.4 25 85..132 A 25C-V2P5N104
1.0 0.75 1.0 0.75 438 85..132 B 25C-V4P8N104
15 1.1 15 1.1 6.0 85...132 B 25C-V6PON104
200...240 VCA (-15%, +10%) — Entrada monofasica, salida trifasica de 0...230 V

0.5 0.4 0.5 0.4 25 170...264 A 25C-A2P5N104
1.0 0.75 1.0 0.75 48 170...264 A 25C-A4P8N104
2.0 15 2.0 1.5 8.0 170...264 B 25C-A8PON104
3.0 2.2 3.0 2.2 1.0 170...264 B 25C-A011N104
200...240 VCA (-15%, +10%) — Entrada monofasica con filtro EMC, salida trifasica de 0...230V

0.5 0.4 0.5 0.4 25 170...264 A 25C-A2P5N114
1.0 0.75 1.0 0.75 48 170...264 A 25C-A4P8N114
2.0 1.5 2.0 1.5 8.0 170...264 B 25C-A8PON114
3.0 2.2 3.0 2.2 11.0 170...264 B 25C-A011N114
200...240 VCA (-15%, +10%) - Entrada trifasica, salida trifasica de 0...230V

0.5 0.4 0.5 0.4 25 170...264 A 25C-B2P5N104
1.0 0.75 1.0 0.75 5.0 170...264 A 25C-B5PON104
2.0 15 2.0 15 8.0 170...264 A 25C-B8PON104
3.0 2.2 3.0 2.2 1.0 170...264 A 25C-B01IN104
5.0 4.0 5.0 4.0 17.5 170...264 B 25C-B017N104
7.5 55 7.5 55 24.0 170...264 C 25C-B024N104
10.0 7.5 10.0 7.5 322 170...264 D 25C-B032N104
15.0 1.0 10.0 7.5 483 170...264 E 25C-B048N104
20.0 15.0 15.0 11.0 62.1 170...264 E 25C-B062N104
380...480 VCA (-15%, +10%) — Entrada trifasica, salida trifasica de 0...460 V"

0.5 0.4 0.5 0.4 14 323..528 A 25C-D1P4N104
1.0 0.75 1.0 0.75 23 323..528 A 25C-D2P3N104
2.0 1.5 2.0 1.5 4.0 323..528 A 25C-D4PON104
3.0 2.2 3.0 2.2 6.0 323..528 A 25C-D6PON104
5.0 4.0 5.0 4.0 10.5 323..528 B 25C-DOTON104
7.5 5.5 7.5 5.5 13.0 323..528 C 25C-D013N104
10.0 7.5 10.0 7.5 17.0 323..528 C 25C-D017N104
15.0 11.0 15.0 11.0 24.0 323..528 D 25C-D024N104
20.0 15.0 15.0 11.0 30.0 323..528 D 25C-DO30N104

380...480 VCA (-15%, +10%) — Entrada trifasica con filtro EMC, salida trifasica de 0...460 V

0.5

04

o5 [o4

[14

323..528 A

25C-D1PANT14
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Clasificaciones de variadores PowerFlex 527

(lasificaciones de salida

Rango

Servicio normal Aplicaciones severas Corriente devoltajesde |Tamaiio de | Ntim.

Hp kw Hp kw desalida (A) |entrada estructura |de catalogo
1.0 0.75 1.0 0.75 23 323..528 A 25C-D2P3N114
20 15 20 15 4.0 323..528 A 25C-D4PON114
3.0 22 3.0 22 6.0 323..528 A 25C-D6PON114
5.0 4.0 5.0 4.0 10.5 323..528 B 25C-DO10N114
75 55 75 55 13.0 323..528 C 25C-D013N114
10.0 75 10.0 75 17.0 323..528 C 25C-D017N114
15.0 1.0 15.0 1.0 24.0 323..528 D 25C-D024N114
20.0 15.0 15.0 1.0 30.0 323..528 D 25C-D030N114
250 185 20.0 15.0 37.0 323..528 E 25C-D037N114
30.0 220 25.0 18.5 43.0 323..528 E 25C-D043N114
525...600 VCA (-15%, +10%) — Entrada trifésica, salida trifasica de 0...575V

0.5 0.4 0.5 0.4 0.9 446...660 A 25C-E0PIN104
1.0 0.75 1.0 0.75 17 446...660 A 25C-E1P7N104
20 15 20 15 3.0 446...660 A 25C-E3PON104
3.0 22 3.0 2.2 42 446...660 A 25C-E4P2N104
5.0 4.0 5.0 4.0 6.6 446...660 B 25C-E6P6N104
75 55 75 55 9.9 446...660 C 25C-E9PIN104
10.0 75 10.0 75 12.0 446...660 C 25C-E012N104
15.0 1.0 15.0 1.0 19.0 446...660 D 25C-E019N104
20.0 15.0 15.0 11.0 22,0 446...660 D 25C-E022N104
25.0 18.5 20.0 15.0 27.0 446...660 E 25C-E027N104
30.0 220 250 18.5 32,0 446...660 E 25C-E032N104

(1) No hay un variador sin filtro disponible para clasificaciones de 380. ..480 VCA 25 HP (18.5 kW) y 30 HP (22.0 kW). Hay variadores
con filtro disponibles, pero se debe verificar que la aplicacidn los acepte.

Resistencias de freno dinamico

Clasifigacién Resistendia
de variadores minima Resistencia Nim.
Voltaje de entrada Hp [kW |[Q+10% Q+5% de catalogo™@
100...120V 025 02 |56 91 AK-R2-091P500
50/60 Hz 05 |04 |56 91 AK-R2-091P500
monofasico
10 [075 [56 91 AK-R2-091P500
15 |11 |4 91 AK-R2-091P500
200...240V 025 02 |56 91 AK-R2-091P500
50/60 Hz 05 |04 |56 91 AK-R2-091P500
monofésico
10 [075 [56 91 AK-R2-091P500
20 15 & 91 AK-R2-091P500
30 |22 [» 47 AK-R2-047P500
200...240V 025 102 |56 91 AK-R2-091P500
50/60 Hz 05 |04 |56 91 AK-R2-091P500
trifasico
10 [075 [56 91 AK-R2-091P500
20 15 & 91 AK-R2-091P500
30 |22 [» 47 AK-R2-047P500
50 |40 |18 47 AK-R2-047P500
75 155 |6 30 AK-R2-030P1K2
100 |75 |14 30 AK-R2-030P1K2
150 [11.0 |14 15 AK-R2-030P1K20)
200 [150 |10 15 AK-R2-030P1K20)
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Resistencias de freno dinamico

Clasificacion Resistencia

de variadores minima Resistencia Nim.

Voltaje de entrada Hp kW | Q£10% Q+5% de cata’logom(z)

380...480V 05 |04 |89 360 AK-R2-360P500

fr(l’f/fs?ct')z 10 [075 |89 360 AK-R2-360P500
200 [15 |89 360 AK-R2-360P500
30 22 |89 120 AK-R2-120P1K2
50 |40 |47 120 AK-R2-120P1K2
75 |55 |47 120 AK-R2-120P1K2
100 |75 |47 120 AK-R2-120P1K2
150 (110 |43 60 AK-R2-120P1K20)
200 (150 |43 60 AK-R2-120P1K2°)
50 (185 |27 40 AK-R2-120P1K2™
300 (220 |27 40 AK-R2-120P1K2™

525...600V 05 o4 |2 360 AK-R2-360P500

fr(l)f/:s?cgz 10 |o75s |12 360 AK-R2-360P500
200 15 |m 360 AK-R2-360P500
30 22 |m 120 AK-R2-120P1K2
50 |40 |86 120 AK-R2-120P1K2
75 |55 |59 120 AK-R2-120P1K2
100 |75 [59 120 AK-R2-120P1K2
150 [11.0 |59 60 AK-R2-120P1K20)
200 (150 |59 60 AK-R2-120P1K2®)
250 [185 |53 60 AK-R2-120P1K2°)
300 (220 |34 40 AK-R2-120P1K2™

(1) Las resistencias listadas en estas tablas tienen una clasificacion para ciclo de servicio del 5%.

(2) Siempre se recomienda usar resistencias de Rockwell Automation. Las resistencias listadas se han seleccionado cuidadosamente
para optimizar el rendimiento en una amplia variedad de aplicaciones. Pueden usarse otras resistencias; sin embargo, se debe tener
cuidado al hacer la seleccion. Consulte el documento PowerFlex Dynamic Braking Resistor Calculator, publicacion PFLEX-AT001.

(3) Requiere dos resistencias conectadas en paralelo.

(4)  Requiere tres resistencias conectadas en paralelo.

Filtros de linea EMC
Clasificacion
de variadores Tamaiio de Nim. de
Voltaje de entrada Hp kW  |Corriente () |estructura catalogo
100...120V 025 0.2 1.6 A 25-RF011-AL
50/60 Hz 05 |04 |25 A 25-RFOT1-AL
monofasico
1.0 0.75 |48 B 25-RF023-BL
1.5 1.1 6.0 B 25-RF023-BL
200...240V 025 0.2 1.6 A 25-RF011-AL
50/60 Hz 05 |04 |25 A 25-RFOT1AL
monofésico
1.0 0.75 |48 A 25-RFO11-AL
2.0 1.5 8.0 B 25-RF023-BL
3.0 2.2 11.0 B 25-RF023-BL
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Filtros de linea EMC
Clasificacion
de variadores Tamaiio de Nim. de
Voltaje de entrada Hp kW  |Corriente (A) estructura catalogo
200...240V 025 [02 |16 A 25-RFO14-AL
fr(l’f/:s?ct')z 05 |04 |25 A 25-RFOT4-AL
10 075 |50 A 25-RFO14-AL
20 [15 (80 A 25-RFO14-AL
30 [22 |10 A 25-RFO14-AL
50 (40 [175 B 25-RF021-BL
75 |55 |20 C 25-RF027-CL
100 |75 (322 D 25-RF035-DL
150 (110 [483 E 25-RFO56-EL
200 [150 [62.1 E 25-RFO56-EL
380...480V 05 |04 |14 A 25-RF7P5-AL
fr‘l)f/fs?cﬂz 10 [075 |23 A 25-RF7P5-AL
20 (15 [40 A 25-RF7P5-AL
30 (22 |60 A 25-RF7P5-AL
50 (40 [105 B 25-RFO14-BL
75 |55 [130 C 25-RF018-CL
100 |75 [17.0 C 25-RF018-CL
150 [11.0 [240 D 25-RF033-DL
200 (150 (300 D 25-RF033-DL
250 (185 [37.0 E 25-RF039-EL
300 (220 [430 E 25-RF039-ELT
525...600V 05 |04 |09 A 25-RF8PO-BLY
fr‘l)f/fs‘fc'gz 10 |075 |17 A 25-RF8PO-BL?
200 [15 [30 A 25-RF8P0-BL?
30 (22 |42 A 25-RF8P0-BL?
50 (40 |66 B 25-RF8P0-BL
75 |55 |99 C 25-RFO14-CL
100 |75 [120 C 25-RFO14-CL
150 [11.0 [19.0 D 25-RF027-DL
200 [150 [220 D 25-RF027-DL
250 (185 [27.0 E 25-RF029-EL
300 (220 (320 E 25-RF029-ELT)

(1) Eltamanio del filtro de linea EMC se basa en la corriente de entrada del variador. Consulte mas informacidn en las tablas en la

pégina 21 y pagina 22 para obtener mds informacién.
(2) Esta dasificacion de variadores de 600 V necesita estar acompaada de un filtro de linea EMC para estructura B.

Placas EMC
i Tamafiode |Nim.de
Item Descripcion estructura | catalogo
Placa EMC Placa de puesta a tierra opcional para cables blindados. A 25-EMC1-FA
B 25-EMC1-FB
C 25-EMC1-FC
D 25-EMC1-FD
E 25-EMC1-FE
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Kit IP 30/NEMA 1/UL tipo 1
i Tamaiiode | Nim. de
Item Descripcion estructura | catalogo
Kit IP 30/NEMA 1/UL tipo 1 {Kit instalado en el campo. Convierte el variador a A 25-JBAA
envolvente [P 30/NEMA 1/UL tipo 1. Incluye caja de
A - . X B 25-JBAB
derivacion con tornillos de montaje y panel superior de
plastico. C 25-JBAC
D 25-JBAD
E 25-JBAE
Kit de ventilador de médulo de control
. Tamaiio de | Nim. de
Item Descripcion estructura |catalogo
Kit de ventilador de mddulo | Para usar con variadores en entornos con temperatura A...D 25-FAN1-70C
de control ambiente de hasta 70 °C o con montaje horizontal. E
Opcion de entrada de encoder incremental
item Descripcion Nim. de
catalogo
Placa de encoder Interface a un encoder incremental externo. 25-ENC-2
incremental
Placa adaptadora de montaje de Boletin 160 a PowerFlex Serie 527
Tamafio de
i estructura |Num. de
Item Descripcion B160 catalogo
Placa adaptadora de Para uso con el variador al reemplazar variadores Boletin | A 25-MAP-FA
montaje 160 en instalaciones existentes con un variador PowerFlex B 25-MAP-FB
serie 520. Seleccione el nimero de catdlogo basado en el Rkl
tamafio de estructura de su variador Boletin 160.
Piezas de repuesto

Modulo de control PowerFlex 527

item

Descripcion

Mddulo de control
PowerFlex 527

Incluye:

« Mddulo de alimentacion eléctrica

« (ubierta frontal del médulo de alimentacion eléctrica
« Guarda de terminal de alimentacién eléctrica

» Ventilador disipador térmico

Médulo de alimentacin eléctrica de repuesto para uso con variadores PowerFlex 527.

Clasificaciones de salida

Servicio normal Aplicaciones severas Coni Rango : = .

orriente  |devoltajes |Tamaiiode |Num.de
Hp | kw Hp | kw desalida (A) [de entrada |estructura |catdlogo
100...120 VCA (-15%, +10%) — Entrada monofasica, salida trifasica de 0...230V
0.5 0.4 05 0.4 25 85..132 A 25-PM1-V2P5
1.0 0.75 1.0 0.75 48 85..132 B 25-PM1-V4P8
15 1.1 15 11 6.0 85..132 B 25-PM1-V6PO
200...240 VCA (-15%, +10%) — Entrada monofasica, salida trifasicade0...230V
0.5 0.4 0.5 0.4 25 170...264 A 25-PM1-A2P5
1.0 0.75 1.0 0.75 438 170...264 A 25-PM1-A4P8
20 15 20 15 8.0 170...264 B 25-PM1-A8PO
3.0 22 3.0 22 11.0 170...264 B 25-PM1-A0T
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Clasificaciones de salida
Servicio normal Aplicaciones severas Coni Rango . = .

orriente  |devoltajes |Tamaiiode |Num. de
Hp | kW Hp | kW de salida (A) |de entrada | estructura |catalogo
200...240 VCA (-15%, +10%) — Entrada monofasica con filtro EMC, salida trifasica de 0...230V
0.5 0.4 0.5 0.4 2.5 170...264 A 25-PM2-A2P5
1.0 0.75 1.0 0.75 4.8 170...264 A 25-PM2-A4P8
2.0 15 2.0 15 8.0 170...264 B 25-PM2-A8PO
3.0 2.2 3.0 2.2 1.0 170...264 B 25-PM2-A011
200...240 VCA (-15%, +10%) — Entrada trifasica, salida trifasica de0...230V
0.5 0.4 0.5 0.4 2.5 170...264 A 25-PM1-B2P5
1.0 0.75 1.0 0.75 5.0 170...264 A 25-PM1-B5P0
2.0 15 20 15 8.0 170...264 A 25-PM1-B8PO
3.0 2.2 3.0 2.2 1.0 170...264 A 25-PM1-B011
5.0 4.0 50 4.0 175 170...264 B 25-PM1-B017
75 55 75 5.5 24.0 170...264 C 25-PM1-B024
10.0 7.5 10.0 7.5 322 170...264 D 25-PM1-B032
15.0 1.0 10.0 7.5 483 170...264 E 25-PM1-B048
20.0 15.0 15.0 1.0 62.1 170...264 E 25-PM1-B062
380...480 VCA (-15%, +10%) — Entrada trifasica, salida trifasica de 0...460 V
0.5 0.4 0.5 0.4 14 323..528 A 25-PM1-D1P4
1.0 0.75 1.0 0.75 23 323..528 A 25-PM1-D2P3
2.0 15 2.0 15 4.0 323..528 A 25-PM1-D4P0
3.0 22 3.0 2.2 6.0 323..528 A 25-PM1-D6PO
5.0 4.0 5.0 4.0 10.5 323..528 B 25-PM1-D010
7.5 55 7.5 55 13.0 323..528 C 25-PM1-D013
10.0 7.5 10.0 7.5 17.0 323..528 C 25-PM1-D017
15.0 1.0 15.0 11.0 24.0 323..528 D 25-PM1-D024
20.0 15.0 15.0 1.0 30.0 323..528 D 25-PM1-D030
380...480 VCA (-15%, +10%) — Entrada trifasica con filtro EMC, salida trifasica de 0...460 V
0.5 0.4 0.5 0.4 14 323..528 A 25-PM2-D1P4
1.0 0.75 1.0 0.75 23 323..528 A 25-PM2-D2P3
2.0 15 2.0 15 4.0 323..528 A 25-PM2-D4P0
3.0 22 3.0 2.2 6.0 323..528 A 25-PM2-D6P0O
5.0 4.0 50 4.0 10.5 323..528 B 25-PM2-D010
7.5 55 7.5 5.5 13.0 323..528 C 25-PM2-D013
10.0 7.5 10.0 7.5 17.0 323..528 C 25-PM2-D017
15.0 1.0 15.0 1.0 24.0 323..528 D 25-PM2-D024
20.0 15.0 15.0 1.0 30.0 323..528 D 25-PM2-D030
25.0 185 20.0 15.0 37.0 323..528 E 25-PM2-D037
30.0 220 25.0 185 43.0 323..528 E 25-PM2-D043
525...600 VCA (-15%, +10%) — Entrada trifasica, salida trifasica de0...575V
0.5 0.4 0.5 0.4 0.9 446...660 A 25-PM1-E0P9
1.0 0.75 1.0 0.75 17 446...660 A 25-PM1-E1P7
2.0 15 20 15 3.0 446...660 A 25-PM1-E3P0
3.0 2.2 3.0 2.2 42 446...660 A 25-PM1-E4P2
5.0 4.0 5.0 4.0 6.6 446...660 B 25-PM1-E6P6
7.5 55 7.5 55 9.9 446...660 C 25-PM1-E9P9
10.0 7.5 10.0 7.5 120 446...660 C 25-PM1-E012
15.0 1.0 15.0 1.0 19.0 446...660 D 25-PM1-E019
20.0 15.0 15.0 1.0 22.0 446...660 D 25-PM1-E022
25.0 185 20.0 15.0 27.0 446...660 3 25-PM1-E027
30.0 22,0 25.0 18.5 32.0 446...660 3 25-PM1-E032
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Mddulo de control PowerFlex 527
3 Tamafio de |Num. de
Item Descripcion estructura |catalogo
Méddulo de control Médulo de control de repuesto para uso con A...E 25C-CTM1
PowerFlex 527 variadores PowerFlex 527. Incluye:
+Médulo de control
+ (ubierta frontal del médulo de control
Otras piezas
3 Tamaifio de |Nim. de
Item Descripcion estructura |catalogo
Cubierta frontal del médulo | Cubierta de repuesto para terminales de E/S del médulo de |A...E 25C-CTMFCT
de control PowerFlex 527 | control y puertos EtherNet/IP.
Cubierta frontal del modulo | Cubierta de repuesto para el médulo de alimentacidn B 25-PMFC-FB
de alimentacion eléctrica | eléctrica PowerFlex serie 520.
) C 25-PMFC-FC
PowerFlex serie 520
D 25-PMFC-FD
E 25-PMFC-FE
Guarda de terminal de Guarda de proteccion para dedos de repuesto para A 25-PTG1-FA
alimentacion eléctrica terminales de alimentacion eléctrica. B 25-PTG1-FB
PowerFlex serie 520
C 25-PTG1-FC
D 25-PTG1-FD
E 25-PTG1-FE
Juego de bloques de Bloques de terminales de repuesto para cableado de A...E 25C-RCTB
terminales extraibles control.
PowerFlex 527
Juego de ventilador interno | Ventilador interno de repuesto para el médulo de control. |A...E 25C-FAN2-INT
del modulo de control
PowerFlex 527
Kit de ventilador de Ventilador de repuesto para mddulo de alimentacidn A 25-FAN1-FA
disipador térmico de eléctrica del variador. B 25-FAN1-FB
PowerFlex serie 520
C 25-FAN1-FC
D 25-FAN1-FD
E 25-FAN1-FE

Reactores de linea en serie Boletin 1321-3R

Clasificaciones de salida'”

Reactor de linea de entrada®/®)

Reactor de linea de salida®'®

Servicio Aplicaciones |IP00 P11 1P00 1P11

normal severas (estilo abierto) | (NEMA/ULTipo 1) |(estilo abierto) |(NEMA/UL Tipo 1)
Hp (kW (Hp | kW | Nim. de catdlogo | Nim. de catalogo | Num. de catalogo | Num. de catalogo
200...240V, 50/60 Hz monofasico'?)

025 0.2 0.25 0.2 1321-3R4-A 1321-3RA4-A 1321-3R2-D 1321-3RA2-D

05 |04 (05 |04 [1321-3R8-A 1321-3RA8-A 1321-3R2-D 1321-3RA2-D

1.0 1075 |1.0 [0.75 |1321-3R8-A 1321-3RA8-A 1321-3R4-A 1321-3RA4-A

20 |15 {20 |15 1321-3R18-A 1321-3RA18-A 1321-3R8-A 1321-3RA8-A

30 |22 (3.0 |22 [1321-3R18-A 1321-3RA18-A 1321-3R12-A 1321-3RA12-A
200...240 V 50/60 Hz trifasico

0.25 0.2 0.25 0.2 1321-3R2-D 1321-3RA2-D 1321-3R2-D 1321-3RA2-D

05 |04 (05 |04 [1321-3R2-D 1321-3RA2-D 1321-3R2-D 1321-3RA2-D

1.0 1075 |1.0 [0.75 |1321-3R4-A 1321-3RA4-A 1321-3R4-A 1321-3RA4-A

20 |15 {20 |15 1321-3R8-A 1321-3RA8-A 1321-3R8-A 1321-3RA8-A

30 |22 (3.0 |22 [1321-3R12-A 1321-3RA12-A 1321-3R12-A 1321-3RA12-A

50 |40 (50 |40 [1321-3R18-A 1321-3RA18-A 1321-3R18-A 1321-3RA18-A

75 |55 (75 |55  [1321-3R25-A 1321-3RA25-A 1321-3R25-A 1321-3RA25-A
100 |75 |10.0 |75 |1321-3R35-A 1321-3RA35-A 1321-3R35-A 1321-3RA35-A
150 |11.0 |10.0 [7.5 |1321-3R45-A 1321-3RA45-A 1321-3R45-A 1321-3RA45-A
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Reactores de linea en serie Boletin 1321-3R

Clasificaciones de salida'"

Reactor de linea de entrada®'®

Reactor de linea de salida®'®

Servicio Aplicaciones |1P00 IP11 1P00 IP11

normal severas (estilo abierto) |(NEMA/UL Tipo 1) |(estilo abierto) |(NEMA/UL Tipo 1)

Hp (kW |[Hp [kW |Num.de catdlogo|Num. de catalogo | Num. de catalogo | Num. de catalogo

200 [150 [150 [11.0 [1321-3R55-A(ND) |1321-3RA55-A (ND)|1321-3R55-A (ND) |1321-3RA55-A (ND)
1321-3R45-A (HD) |1321-3RA45-A (HD) | 1321-3R45-A (HD) |1321-3RA45-A (HD)

380...480 V 50/60 Hz trifasico

0.5 04 |05 04  |1321-3R2-B 1321-3RA2-B 1321-3R2-B 1321-3RA2-B

1.0 1075 |1.0 [0.75 |1321-3R4-C 1321-3RA4-C 1321-3R4-C 1321-3RA4-C

20 15 20 15 1321-3R4-B 1321-3RA4-B 1321-3R4-B 1321-3RA4-B

30 |22 (30 |22 1321-3R8-C 1321-3RA8-C 1321-3R8-C 1321-3RA8-C

50 |40 |50 |40 1321-3R12-B 1321-3RA12-B 1321-3R12-B 1321-3RA12-B

7.5 5.5 7.5 5.5 1321-3R12-B 1321-3RA12-B 1321-3R12-B 1321-3RA12-B

100 |75 100 |75 1321-3R18-B 1321-3RA18-B 1321-3R18-B 1321-3RA18-B

150 |11.0 |15.0 |[11.0 |1321-3R25-B 1321-3RA25-B 1321-3R25-B 1321-3RA25-B

200 |15.0 (150 |11.0 [1321-3R35-B(ND) |1321-3RA35-B (ND)|1321-3R35-B (ND) |1321-3RA35-B (ND)
1321-3R25-B (HD) |1321-3RA25-B (HD) [ 1321-3R25-B (HD) |1321-3RA25-B (HD)

250 |185 (200 |15.0 [1321-3R35-B 1321-3RA35-B 1321-3R35-B 1321-3RA35-B

300 220 (250 |185 [1321-3R45-B(ND) |1321-3RA45-B (ND)|1321-3R45-B (ND) |1321-3RA45-B (ND)
1321-3R35-B (HD) |1321-3RA35-B (HD) [1321-3R35-B (HD) |1321-3RA35-B (HD)

525...600 V 50/60 Hz trifasico

0.5 04 |05 04  |1321-3R1-C 1321-3RA1-C 1321-3R1-C 1321-3RA1-C

1.0 (075 (1.0 [0.75 |1321-3R2-B 1321-3RA2-B 1321-3R2-B 1321-3RA2-B

20 15 20 15 1321-3R4-C 1321-3RA4-C 1321-3R4-C 1321-3RA4-C

30 |22 30 |22 1321-3R4-B 1321-3RA4-B 1321-3R4-B 1321-3RA4-B

50 |40 (50 |40 1321-3R8-C 1321-3RA8-C 1321-3R8-C 1321-3RA8-C

7.5 55 75 55 1321-3R12-B 1321-3RA12-B 1321-3R12-B 1321-3RA12-B

100 |75 100 |75 1321-3R12-B 1321-3RA12-B 1321-3R12-B 1321-3RA12-B

150 |11.0 |15.0 [11.0 |1321-3R18-B 1321-3RA18-B 1321-3R18-B 1321-3RA18-B

200 |15.0 (150 |11.0 [1321-3R25-B(ND) |1321-3RA25-B (ND)|1321-3R25-B (ND) |1321-3RA25-B (ND)
1321-3R18-B (HD) |1321-3RA18-B (HD) [ 1321-3R18-B (HD) |1321-3RA18-B (HD)

250 |185 (200 |15.0 [1321-3R35-C(ND) |1321-3RA35-C(ND) [1321-3R35-C(ND) |1321-3RA35-C(ND)
1321-3R25-C(HD) |1321-3RA25-C(HD) [ 1321-3R25-C(HD) |1321-3RA25-C(HD)

300 |220 (250 |185 [1321-3R35-C(ND) |1321-3RA35-C(ND) [1321-3R35-C(ND) |1321-3RA35-C(ND)
1321-3R25-B (HD) |1321-3RA25-B (HD) [ 1321-3R25-B (HD) |1321-3RA25-B (HD)

(1) Las clasificaciones de servicio normal y de aplicaciones severas para 15 HP (11 kW) y valores inferiores son idénticas excepto para el
variador de 15 HP (11 kW) de 200...240 V trifasico.
(2)  Los reactores trifasicos estandar pueden utilizarse para aplicaciones monofasicas si se encaminan los dos conductores de suministro
hacia una bobina externa y se deja abierto el centro.
(3)  Los nimeros de catdlogo incluidos tienen impedancia del 3% a 60 Hz. También tenemos disponibles tipos de reactor con impedancia
del 5%. Vea la publicacion 1321-TD001.
(4) Los reactores de linea de entrada han sido dimensionados seguin los amperes fundamentales NEC al motor. Los reactores de linea de
salida han sido dimensionados segun la corriente nominal de salida VFD.
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Dimensiones del producto

El variador PowerFlex 527 estd disponible en cinco tamafios de estructura.
Consulte informacion sobre las clasificaciones de potencia en Clasificaciones de

variadores PowerFlex 527 en la pagina 143.

Peso de variadores PowerFlex 527

Tamaiode |Peso (kg/lb)
estructura

A 1.1/24

B 1.6/3.5

C 23/5.0

D 3.9/86

E 12.9/28.4

IP 20/tipo abierto — Estructura A

Las dimensiones se dan en milimetros y (pulgadas)

72.0(2.83) 172.0 (6.77)
‘ 57.5(2.26
i

= —v T

&P Ay

=

140.0 (5.51)
152.0 (5.98)
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IP 20/tipo abierto — Estructura B

Las dimensiones se dan en milimetros y (pulgadas)

87.0(3.43)

72.5(2.85)

172.0(6.77)

- —7

@ Ay

=TI

e —

ANA

la¥alalala)
LTV

!

168.0 (6.61)
180.0 (7.09)

i
@ B AlenBrsdley
i

]

@)

92.7 (3.65)

IP 20/tipo abierto — Estructura C

Las dimensiones se dan en milimetros y (pulgadas)

109.0 (4.29)

90.5 (3.56)

@ Allsn-Braly
0

207.0(8.15)

T

220.0 (8.66)

184.0 (7.24)

6.0(0.24)

92.7 (3.65)
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IP 20/tipo abierto — Estructura D

Las dimensiones se dan en milimetros y (pulgadas)

130.0(5.12) 212.0(8.35)
116.0 (4.57)
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IP 20/tipo abierto — Estructura E

Las dimensiones se dan en milimetros y (pulgadas)
185.0(7.28) 279.0(10.98)
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Juego de ventilador de médulo de control

25-FAN2-70C

Especificaciones 25-FAN1-70C 25-FAN2-70C
Voltaje nominal 24V(C

Voltaje de funcionamiento 14..27.6 V(C

Corriente de entrada 0.1A 0.15A
Velocidad (referencia) 7000 rpm 4500 £ 10% rpm
Circulacion de aire méxima (a presion estatica cero) |0.575 m>/min. 1.574 m’/min.
Presién de aire méxima (a circulacién de aire cero) |7.70 mmH,0 9.598 mmH,0
Ruido actstico 40.5dB-A 46.0 dB-A
Tipo de aislamiento (lase A de UL

Tamafio de estructura EstructuraA...D | Estructura E
(alibre de cable 0.32mm? (22 AWG)

Par 0.29...0.39Nm (2.6...3.47 Ib-pulg.)

IP 20/tipo abierto con juego de ventilador de médulo de control — Estructura A...C

Las dimensiones se dan en milimetros y (pulgadas)

Estructura A Estructura B Estructura C
g g g
—720028)—— <= 87.0 3.43) S 109.0 (4.29) )
—— 57.5(2.26) — S —— 725(2.85) —— 2 90.5(3.56) 3
My ,;um\_ﬁf AN i
@) Alen-Bredisy '@ Arsmdy sl " Afsn-Bredisy P s
m FALTO § ‘m FAULTO i g w FALTO T %.\
3&0) 5 580 3 320 2
DT n (&S i n (&S i ™
= ja I = @a A = ﬁﬁ A
L w i o g =)
Hedl = HH =Y HHE =
LT (=) uin [==] ninmin ~
s = =
P@W@Fﬁ% s P@W@Fn@gg s P@W@VF[%X 5
gannaanaaam OAAA0aaAGAR ARAANE6HT
g) Allen-Bradley
IMPORTANTE  Serequiere una fu.ente de a.Ilmentaaon’ externa de 24V (C @ AllenBradisy 1
cuando se usa el kit de ventilador de médulo de control con £ ]

estructuras de variador A, By C.
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IP 20/tipo abierto con juego de ventilador de médulo de control — Estructura D...E

Las dimensiones se dan en milimetros y (pulgadas)

Estructura D Estructura E
196.0(7.72)
185.0(7.28)
130.0(5.12) < 160.0 (6.30)
116.0 (4.57) E
; =
o~
/ \ S
AL O AR
'@ atonrds R = { (&B) Alen-Braciey JR o
e FALTO . .
SA g 5
o) 2 =
@O@ o =Y U =
j g g
UU =3 Uu b=
P Mo o = oo o —
[Powvel fiex =8 = P@W@[?’Fi&){ S §
~
RERIRARNRLSR AN RNREA) AAARAGH
0
Allen-Bradley
i ,‘/Nl [

Allen-Bradley @

1<

L
i
UOOOULL

IMPORTANTE  Retire la etiqueta para acceder a la fuente de alimentacion incorporada de 24 V en las
estructuras de variador D y E para uso con el kit de ventilador de mddulo de control.

o

Publicacién de Rockwell Automation 520-UM002A-ES-E — Mayo 2015 155



Apéndice B Accesorios y dimensiones

IP 30/NEMA 1/UL Tipo 1 - Estructura A

Las dimensiones se dan en milimetros y (pulgadas)

N
~—72.0(2.83) —~ 5 [P 30/NEMA 1/UL Tipo 1, panel superior
()
—57.5(2.26) — 2 172.0 (6.77)
| | 550000000
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IP 30/NEMA 1/UL Tipo 1 - Estructura B

Las dimensiones se dan en milimetros y (pulgadas)

[P 30/NEMA 1/UL Tipo 1, panel superior
172.0 (6.77)

-—— 87.0(3.43) —
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IP 30/NEMA 1/UL Tipo 1 - Estructura C

Las dimensiones se dan en milimetros y (pulgadas)

IP 30/NEMA 1/UL Tipo 1, panel superior
109.0 (4.29)

——90.5 (3.56) —

184.0 (7.24)
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Apéndice B

IP 30/NEMA 1/UL Tipo 1 - Estructura D

Las dimensiones se dan en milimetros y (pulgadas)

IP 30/NEMA 1/UL Tipo 1, panel superior

212.0(8.35)

&

]

130.0(5.12) s
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IP 30/NEMA 1/UL Tipo 1 - Estructura E
Las dimensiones se dan en milimetros y (pulgadas)
IP 30/NEMA 1/UL Tipo 1, panel superior

185.0(7.28)
160.0 (6.30)

15.0 (0.59)

279.0 (10.98)

sl
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Accesorios y dimensiones  Apéndice B

Filtro de linea EMC — Estructura A

Las dimensiones se dan en milimetros y (pulgadas) El filtro puede montarse en la parte trasera del variador.
55.0(2.17) 72.0 (2.83)
30.0(1.18) ‘ 54.0 (2.13) | os5 (©0.22)

234.0
223.0 (9.21) 223.0
(8.78) (8.78)

Ny

20.0(0.79) 23.0(0.91)

L
J 5.5 (0.22)
54.0(2.13)

Filtro de linea EMC — Estructura B

Las dimensiones se dan en milimetros y (pulgadas) El filtro puede montarse en la parte trasera del variador.

70.0 (2.76) 87.0(3.43)
35.0(1.38) 58.0(2.28
‘ ‘ /05.5 (20.22)
[=] — —
j e e
2700
(10.63)
° 2580 258.0
(10.16) (10.16)
7 i O ] o e =
25.0 (0.98) ‘ ‘2440 (0.94) |1L55022)
58.0 (2.28)
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Filtro de linea EMC — Estructura C

Las dimensiones se dan en milimetros y (pulgadas) El filtro puede montarse en la parte trasera del variador.
70.0 (2.76) 109.0 (4.29)
37.0(1.46) 76.0 (2.99

| -85.5 (20.22)

]
(10.83)

o) 263.0 263.0

(10.35)

(10.35)

I © ©
o] — MEEe)
— e
25.0 (0.98) 280 (1.10) J‘ 5.5(022)
76.0 (2.99)
Filtro de linea EMC — Estructura D
Las dimensiones se dan en milimetros y (pulgadas) El filtro puede montarse en la parte trasera del variador.
80.0 (3.15) 130.0 (5.12)
33.0(1.30) 28.0(1.10) 90.0 (3.54) || esseon

\
o] 7@ FEEEEE) 6
o

] o
310.0
(12.20)
298.0 298.0
(11.73) (11.73)
o]
O O
%
7 il

28.0(1.10)

33.0 (1.30),

90.0 (3.54)
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Filtro de linea EMC — Estructura E

Las dimensiones se dan en milimetros y (pulgadas)

80.0(3.15) 155.0 (6.10)
33.0(1.30) 28.0(1.10) ‘ 110.0 (4.33) l | 055 (20.22)
AN O =
o]
390.0
(15.35)
375.0 375.0
E (14.76) (14.76)
<]
C J
33.0(1.30) ‘ ‘28.0(1.10) _1]1.5.5(0.22)
110.0 (4.33)

Sustitucion del juego de ventilador interno del madulo de control
PowerFlex 527

Para sustituir el ventilador interno es necesario separar el médulo de control del
modulo de alimentacidn eléctrica. No realice esta operacion si el variador estd en
funcionamiento. Si desea conocer el procedimiento en detalle, consulte el
documento PowerFlex 527 Control Module Internal Fan Kit Installation

Instructions, publicaciéon 520-IN014.

80 °C (176 °F) si el ventilador interno no esta funcionando. Espere a que el

2 ATENCION: La temperatura interna del médulo de control podria superar los
médulo de control se enfrie antes de sustituir el ventilador interno.

ATENCION: Sea precavido al sustituir el ventilador interno, ya que la estética
podria dafiar los componentes mas sensibles del interior del variador.
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Notas:
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Apéndice C

Valores originales

recomendados

Configuracion original

Esta seccion describe los valores recomendados para configurar su variador
PowerFlex 527 y obtener el mejor rendimiento posible. Debe aplicar estos valores

originales antes de configurar su aplicacion.

Valores en Logix Designer

Ejemplo

Configuracion recomendada

Limites de velocidad de rampa

% Auis Properties - al

=1oix|

Manual Tune.

Categories:
Generl
5 Mator
Miidel Gﬂax\mum Speedt 22 665656 Posiion lelx/s) Paameters.. |
3 Mmﬁ:g;:;ck Masimun Acceleralion: 827.47554 Pasition Unils/s"2
Sealing Masin.m Deceleraton 627 47534 Posion Uiits/s"2
Hookup Tests
 Polaity Masinum Acceleraion Jerk:  [30208.035 Posiion Uiits/s™3 = 1007% of Max Accel Tine Caleulsle
Autotune
5 Load Masinum Deceleration Jeiki  [30208.035 Posiion Units/s™3 =100% of Ma# Desel Tine. Calowlate
Compiiance
Velocity Loop
- Torque/Currert Loop
Homing
-~ Actions
Drive Parameters
Parameter List
Statug
Fauls & Alarms
~Tag
Aais State: Safety State:

o | Cancel | Hep |

120% de la velocidad nominal del motor
para motores de induccidn

Limite del vector de corriente

S Axis Properties - CD1

g |=1 3]

Categories:
[~ Gereral
- Motor
Madel Parameter Group: gl Ra M‘
Analyzer
- Motor Feerhack hlame o[ value Unt -
[* - Scaling AccelerationFeedforwardGain 0.0%
Hookup Tests ActustorDismeter 10
- Polaity ActuatorDiameterlrit ilimeter
Autotune Actustor_ead
- Load Actustorl sadUnt Millmeter/Res
+ Compliance ActustorType =none=|
Weloeiy Loop Awverageveiocity Tmebase 075 s
I* ' Torque/Cunent Loop CommandUpdateDelayOffset alus
- Planner et 0L bigfion Coumich
Horiing =| currertvictorLimit 1800 % Motor Rated )
* . Actions =t o
-~ Drive Parameters FeedbackiUnf Rey
I* - Parameter List HomeDirection Forward Bi-directional
Stalus HomeLimitSvitch Normally Open
- Faults & Alams Homehlade Active
Tag HomeOffset 0.0 rev
HomePostion 0.0 rev
HomeReturnSpeed 00 revis
Immediate
| |HomeSpeed 00 revis =l
s State: Safety State:

Manual Tune.

OK. I Cancel Apply Help

180% de la intensidad nominal del motor
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Apéndice C

Configuracion original

Valores en Logix Designer

Ejemplo

Configuracion recomendada

Limites de par

Properties - (D

Categories:
[ General
Maotor
i+ Model
Andyzer
Motor Feedback
- Scaling
Hookup Tests
Polariy
- Butotune
Laad
- Compliance
- Velacity Laop
* © Torque/Cunent Loop
Planner
- Homing
¥ Actions
Drive: Parameters
- Parameter List
Status
Fauls & Alaims
Tag

tent Loop

Gains

=lolx]|

Bandwidth:

0.0 Hertz

Limits

Parameters.

Peak Tarue Limit Postive:  [200
Peak Toique Linit Negative: [200

% Rated
% Rated

Ay State:

tanual Tune.

Safely State

o]

Cancel Ao | Heb |

200% del par nominal del motor

Axis Properties - (D1

=lolx]

Categoriss:
Gerad jons to Take Upon Conditions
- Mator
L Madel Stop Action: Curent Decel & Disable = Parameters.
Analyzer
i :':;;;Emb“k Invetter Ovetload Actiors [crone> 7]
Hookup Tests Power Loss Action: Disable & Coast ol
- Polarity
Atkotine DANGER: Modiying Exception
Load ﬁctmn settings map 1=quire
“... Compliance = stapping or
Velociy Loop disabling the axis to pratect
Toim Cunort Lo Exception Condltion acton Bl personnel, machine, and property:
. . - Planner Bus Regulator Thermal Overload Factary Limit | StapDrive - . .2
Tolerancia a errores de velocidad i e ot 1 el s (Cambie la accion a alarma
It Actions Control Module Overtemperature Factory Limit | StopOrive B
- Drive Parameters. Converter AC Single Phase Loss StopDrive -l
Parameter List Converter Ground Current Factory Limit StopDrive d
Status Converter Pre-Charge Failure StopDrive B
- Faults & Alaims Decel Override StopDrive -
Tag Enable Input Deactivated StopDrive d
( Excessive Velocity Error
Feedback Signal Moise Factory Limit StopDrive
Agis Stater Safety State:
Manual Tun 0K | Concel ooy | Hep |
% asproperties—cor ol
Categories:
~~ Gemenl
Motor
Model Parameter Group: Al & Agsociated Page..
- fanalyzer
Moteor Feedback: MName o | Value Unit
Sealing Feedbacki Type Digital A58
“ Hookup Tests Feedbackl Unit Rev|
Polaiity Feedback] 13315420 b
Autotune 16 [# of Delay Taps
Load [Fomeorecton Trwvard Brarecuona!
Compliance HomeLimitSwitch Narrmally Open)
Welocity Loop HomeMoede: Active]|
- Torgue/Current Loop HomeOffset 00 rev
Toma de retroalimentacion Rereer HofePestin SoliEs 16
Homing HomeReturnSpeed 0.0 revis
- Actions Immediste —
Diive Parameters Homezpesd 0.0 |revis =l
urrent 014 | Amps (RMS)
Status orRatedFrequency B0.0 |HZ
Faults & Alarms {SlipSpeed 200.0 |RPM
Tag 149.8 |Ohms
149.3 |Ohms
164.5 |Ohms
nigur ation First Order|
|__|interpolatedCommandPostionConfiguration Secand Order|
s State: Safety State:
Manusl Tune oK I Cancel Apply Help

166
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Configuracién original

Apéndice C

Valores en Logix Designer

Ejemplo

Configuracion recomendada

Valor de Application Type en
Velocity Loop

Axis Proper 1

=loi x|

Categoiies:
[ General Tune Control Loop by Measuring Load Characteristics
Matar
f ‘Application = Perform Tune
- Mogel s [Constant speed |
L Bnslyzer ” Stat Stop
Motor Feedback R Medium =
esnonse:
Scaling Time Status:
- Hookup Tests Eﬁ\mg- Figid - Loop Parameters Tuned
Polarity Name: Current Tuned Units| 4
o Customize Gains to Tune e i
- Loac = Pasiion Integrator Bandwidth “elocitylntegratorBand, Hz
s Et”"’llp“me ¥ Velncity Inteprator B andwicth accelerationF esdiorw, Ea |
elocy Loop Advanced
- Torque/Current Loop ¥ elosiy Fesdfowad ] Ay
e = Load Parameters Tuned
et Aeceleration Feediomard = e — e ﬂ
Actions | Torgue Lo Fass Filier hadmumAcceleration Fo
Drive Parameters MaxmumDeceleration Po
Parameter List I Measure [nertia using Tune Profile Systemnertia % | =]
ootz ¢ hotor it Load) e | O
Fauils & Alaims
Ta s oo « Pasiion Units
Lirnit:
Speed [220 « Postion Urits/s
Torque: [1000 © %Rated
Ditection: [Faward Unidiectional =] €
Avis Stale: Safely State
el e o | Cancel | Hep |

Constant Speed

Tasa de actualizacion base del
grupo de movimiento

% Axis Properties - CD1

Categories
= Motor
- Madel Axiz Configuration: Velocity Loop =
Analyzer Feedback Configuration: Motor Feedback. i
- Motor Feedback E e P —
it pRlication Type: Basic
Hookup Tests Loop Response: Medium 2
- Polarity
- Autatune igned Group
- Load
¥ Compliance Motion Group: mgl i J New Group |
- elocity Loop ( Update Perind 4.0 o | )
Torgque/Current Loop
i Rlanner Associated Module
- Homing -
Actions Hodule drivel E
- Drive Parameters Module Type: PowerFlex 527-570 CIP Safsty
y zarametel — Pawer Structure: 25C-A-2P5
tatus
- Faults & Alarms Azis Mumber: 1 i
- Tag
Aiz State: Safety State:

Manual Tun I

o]

Cancel Al

Help

4ms
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Apéndice C  Configuracion original

c°nfiguraci6n del atributo El atributo ACO/AVO (salida de corriente analédgica/salida de voltaje analégico)
ACO/AVO puede utilizarse para fijar la salida analdgica del variador PowerFlex 527 a
corriente (mA) o a voltaje (V).

Asegurese de que el puente de salida analdgica (J2) también se fije al mismo valor.

Consulte las instrucciones en el documento Salida analégica en la pégina 33.
=

Configuration® |Eommunication| Tag I

tMeszage Type: CIP Generic
Service  |sar aktribute Single v Source Element: ACOAYD o
et 9 H | =

Source Length: m {Bytes)
Service I_ ,
Code: L frisch Lt I +2 (Hex) Destination I LI

lnstance=|1 Attribute: |.c\54 {Hex EeR Mew Tag |

3 Enable < Enable ‘Waiting () Start ) Done Dore Length: 0
i) Enar Code: Extended Error Code: [ Timed Out &
Errar Path:
Error Test:

ak I Cancel | Apply | Help

ACO/AVO: Mensaje

Parametro Valor Descripcion

Service Code 0x10 Tomar atributo como sencillo
Class 0x42 Salida analdgica

Instance 1 -

Atributo 0xA64 Voltaje/Modo de corriente
Data Type SINT Entero corto sin signo
ACO/AVO: Valores

Valor  |Definicion

0 Voltaje (V)

1 Corriente (mA)
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Apéndice D

Instalacion de tarjeta
opcional de encoder

Uso de tarjetas opcionales de encoder

Para instalar la tarjeta opcional de encoder:

1. Separe el médulo de alimentacién eléctrica y el mdédulo de control.
Consulte las instrucciones en el documento Separacién del médulo de

alimentacién eléctrica v del médulo de control en la pdgina 23.

2. Sitte la tarjeta opcional de encoder en la parte trasera del médulo de
control. Asegurese de que las pestafas en la tarjeta opcional de encoder
queden alineadas con las ranuras del médulo de control.

3. Presione con firmeza sobre la tarjeta opcional de encoder hasta que encaje
con el médulo de control.

7 e ""‘/‘
& £/
3 Y4

oA

\
Sl
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Apéndice D  Uso de tarjetas opcionales de encoder

Extraccion dela tarjeta Para retirar la tarjeta opcional de encoder:
opcional de encoder

1. Sujete la parte superior de la tarjeta opcional de encoder, tal y como se
muestra debajo, y tire de ella para retirarla.

IMPORTANTE  Noretire la tarjeta opcional de encoder desde la parte inferior, ya que podria
dafiar la tarjeta y el mecanismo de bloqueo del mddulo de control.

Uso de ta rjetas opcionales Los variadores PowerFlex 527 también aceptan una tarjeta de encoder opcional.
de encoder El encoder acepta doble canal de hasta 250 kHz a 5, 12 0 24 V, y requiere que se

instale la tarjeta de encoder opcional.

Cuando la configuracién del eje se ha establecido a Position o a Velocity loop, se
activa el campo de configuracién de retroalimentacion, Feedback Configuration.

% Axis Properties - CD1 I ;Iglll
Categories:
. General T —
Aziz Configuration: Position Loop
= Analyzer Feedback Configuration: IMotor Feedback i
----- Motor Feedback S -
e Scaling Application Type: IBasm j
----- Hookup Tests Loop Response: IMedium j
----- Polarity
""" Autotune Assigned Group
- Load X
_____ Backlash I otion Group: Img1 j e Graup |
- Compliance Update Period: 30
o Position Loop
""" }r‘fe'DC't}:}I&DDD i Associated Module
----- orque/Current Loop
_____ Plariner Module: I drivel j
""" Haming Module Type: PowerFlex 527-5T0 CIP 5afety
* o Actions
: Pawer Structure: 25C-A-2P5
----- Crive Parameters
----- Parameter List Axis Mumnber: I‘I j
----- Statug
----- Faults & Alarmns
..... Taa

170 Publicacién de Rockwell Automation 520-UM002A-ES-E — Mayo 2015



Uso de tarjetas opcionales de encoder

Apéndice D

En la configuracién de Motor Feedback, introduzca la resolucion del encoder

utilizado.
is Propetties - CD1 _1al =l
Categories:
* ... General Motor Feedback Device Specification
[ Mpt-o;\dodel Device Function: Motor Mounted Feedback B b |
- Ainalyzer Feedback Channel: Feedback 1
* - Motor Feedback T i
ype: -
* .. Scaling : IDlgltaI AnB l
----- Hookup Tests Units: Rev -
----- Polarity Digital AqB
- Autatune ;
- Load Cycle Resolution: |1 024 Feedback Cycles/Rev
i Backlash Cycle Interpolation: |4 Feedback Counts per Cycle
y Compliance Effective Resalution: 4096 Feedback Counts per Few
. Position Loop
_____ Velosity Loop Startup Method:
----- Torgque/Current Loop
----- Flanner
Homing
* L Actions
----- Crive Parameters
----- Parameter List
----- Statug
----- Faults & Alarms
..... Tag
Axiz State: Safetu State:
Interface de encoder

La tarjeta opcional de encoder incremental puede surtir alimentacién de 5 o
12 voltios y aceptar entradas unipolares o diferenciales de 5, 12 0 24 voltios. Vea el
documento ApéndiceB para obtener mds informacién.

N.o |Senal Descripcion
+V +V | Alimentacion
o des...12vN@ . R ~
(m C F— Fuente de alimentacion eléctrica interna de 250 mA (aislada).
7 m |Retorno de
7 alimentacion eléctrica
Z-  |Marcacion Z (NO
B- I T Z( ) Impulso de marcacién
B arcacion
- B-  [Encoder B (NOT
2 B Encod B( ) Entrada en cuadratura B.
ncoder
A-  |Encoder A (NOT) o
. o o R Encoder A (anal individual, entrada de cuadratura A.
1 ncoder
O |Salida El microinterruptor selecciona alimentacion de 12 o 5 voltios
suministrados en los terminales “+V”y “Cm” para el encoder.

(1) Cuando se usa alimentacion de encoder de 12V, alimentacion de E/S de 24V, la corriente maxima de salida en el
terminal de E/S 11 es 50 mA.

(2) Sielencoder requiere alimentacion eléctrica de 24 V, esta debe suministrarla una fuente de alimentacion eléctrica
externa.
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Apéndice D  Uso de tarjetas opcionales de encoder

IMPORTANTE  Un encoder de cuadratura proporciona velocidad y direccién de rotor. Por lo
tanto, el encoder debe cablearse de manera que la direccién de avance coincida
con la direccion de avance del motor. Si el variador estd leyendo la velocidad
del encoder, pero el requlador de posicién u otra funcion del encoder no esta
funcionando correctamente, desconecte la alimentacion eléctrica del variador
e intercambie los canales de encoder Ay A (NOT), o intercambie dos
conductores del motor.

Ejemplos de cableado de encoder
E/S Ejemplo de conexion E/S Ejemplo de conexion
Alimentacion +12V ¢ Alimentacion
eléctricade +v [[@Bum eléctrica de
encoder - o 4 S Gommon 7 encoder —
Alimentacion | ; Fuente de *)
P to SHLD N . s

eléctrica B alimentacién Extermal

interna del ﬁ eléctrica Supply

variador A externa °

Interna (variador)

12VCC, 250 mA

Senal de to P(ower Supply Sefial de toSHLD

encoder — + e encoder —

Unipolar, (n [} ©| Marker Diferencial,

doble canal r g WarkerZ doble canal

B- 1O

B [ O

A-

A [1®

1
to SHLD
Notas sobre el cableado La tarjeta de opcién de encoder puede suministrar alimentaciéonde 5Vo 12V

(250 mA miximo) para un encoder. Asegtirese de que el microinterruptor esté
correctamente establecido para el encoder. En general, 12 V proporciona mayor
inmunidad al ruido.
El encoder puede manejar entradas de 5V, 12V, 0 24 V. Las entradas se ajustan
automdticamente al voltaje aplicado y no se requiere ningtin ajuste adicional al
variador.

IMPORTANTE  Un encoder de cuadratura proporciona velocidad y direccién de rotor. Por lo
tanto, el encoder debe cablearse de manera que la direccion de avance coincida
con la direccion de avance del motor. Si el variador estd leyendo la velocidad
del encoder, pero el regulador de posicién u otra funcion del encoder no estd
funcionando correctamente, desconecte la alimentacién eléctrica del variador
e intercambie los canales de encoder Ay A (NOT), o intercambie dos
conductores del motor.
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Indice

A

alimentacion eléctrica

entradas, 16
almacenamiento

ambiente, 14
ambiente

almacenamiento, 14
arranque

motor, 30

blindado
cableado, 28
blindaje
tierra, 17

C

cableado
blindado, 28
encoder, 172
inmunidad al ruido, 32
recomendado, 31
reflejos de voltaje, 29
sin blindaje, 28
temperatura, 28
clasificacion
fusibles, 18
clasificaciones
disyuntores, 18
c6mo prevenir
dafios al variador, 15
contacto auxiliar

variador, 30

D

dafios al variador
c6mo prevenir, 15
sistemas de distribucion sin conexién a tierra, 15
desconectar
salida, 30
dimensiones
montaje, 12, 151
disyuntores
clasificaciones, 18
entradas, 18

encoder

cableado, 172
entradas

alimentacion eléctrica, 16
disyuntores, 18

filtro RFI

tierra, 17
fusibles

clasificacion, 18

herramientas
programacion, 47

inmunidad al ruido
cableado, 32

M

médulo de alimentacion eléctrica y de control
separacion, 23
monitoreo de fallos

tierra, 17
montaje
dimensiones, 12, 151
variador, 11
motor
arranque, 30
paro, 30
tierra, 17

0

obtener acceso a

terminales de alimentacion eléctrica, 26
terminales de control, 26

operacion basica
variador, 42
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paro
motor, 30

programacion
herramientas, 47
variador, 47

proteccién contra onda

reflejado, 29

recomendado

cableado, 31
reduccién del régimen nominal

temperatura, 13
reflejado

proteccion contra onda, 29
reflejos de voltaje

cableado, 29

salida
desconectar, 30
sequridad

tierra, 17
separacion

mddulo de alimentacion eléctrica y de control, 23

sin blindaje
cableado, 28

T

temperatura
cableado, 28
reduccion del régimen nominal, 13
terminales de alimentacion eléctrica
obtener acceso a, 26
terminales de control

obtener acceso a, 26
tierra

blindaje, 17

filtro RFI, 17

monitoreo de fallos, 17

motor, 17

seguridad, 17

v

variador

contacto auxiliar, 30
montaje, 11
operacion bésica, 42
programacion, 47
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Servicio de asistencia técnica de Rockwell Automation

Rockwell Automation brinda informacion técnica en la web para ayudarlo a utilizar sus productos.

En http://www.rockwellautomation.com/support/ puede encontrar manuales técnicos, una base de conocimientos con

respuestas a preguntas frecuentes, notas técnicas y de aplicacion, ejemplos de cédigos y vinculos a service packs de software,
ademds de la funcién MySupport que puede personalizar para aprovechar al maximo estas herramientas.

Para obtener un nivel adicional de asistencia técnica por teléfono para instalacién, configuracion y resolucién de problemas,
ofrecemos los programas TechConnect Support. Para obtener més informacién comuniquese con su distribuidor local o

con el representante de Rockwell Automation, o visite http://www.rockwellautomation.com/support/.

Asistencia para la instalacion

Si tiene algin problema en las primeras 24 horas después de la instalacion, repase la informacién del presente manual.
También puede comunicarse con el servicio de asistencia al cliente para recibir ayuda inicial de instalacién y puesta en
marcha de su producto.

Estados Unidos o Canada 1.440.646.3434
Fuera de los Estados Unidos o Utilice el Worldwide Locator en http://www.rockwellautomation.com/support/americas/phone_en.html, o comuniquese con su
(anada representante local de Rockwell Automation.

Devolucion de productos nuevos

Rockwell Automation verifica todos sus productos antes de que salgan de la fébrica para garantizar que funcionen
correctamente. No obstante, si su producto no funciona correctamente y necesita devolverlo, siga el procedimiento descrito
a continuacion.

Estados Unidos Péngase en contacto con su distribuidor. Debe indicar al distribuidor un niimero de caso de asistencia técnica al cliente (llame al nimero
de teléfono anterior para obtener uno) a fin de completar el proceso de devolucién.

Fuera de Estados Unidos Comuniquese con su representante local de Rockwell Automation para obtener informacidn sobre el procedimiento de devolucién.

Comentarios sobre la documentacion

Sus comentarios nos ayudan a atender mejor sus necesidades de documentacidn. Si tiene sugerencias sobre como mejorar
este documento llene este formulario, publicacion RA-DU002, disponible en http://www.rockwellautomation.com/
literature/.

www.rockwellautomation.com

Oficinas corporativas de soluciones de potencia, control e informacién

Américas: Rockwell Automation, 1201 South Second Street, Milwaukee, W1 53204-2496 USA, Tel: (1) 414.382.2000, Fax: (1) 414.382.4444
Europa/Medio Oriente/Africa: Rockwell Automation NV, Pegasus Park, De Kleetlaan 12a, 1831 Diegem, Bélgica, Tel: (32) 2 663 0600, Fax: (32) 2 663 0640
Asia-Pacifico: Rockwell Automation, Level 14, Core F, Cyberport 3, 100 Cyberport Road, Hong Kong, Tel: (852) 2887 4788, Fax: (852) 2508 1846

Argentina: Rockwell Automation S.A., Alem 1050, 5° Piso, CP 1001AAS, Capital Federal, Buenos Aires, Tel.: (54) 11.5554.4000, Fax: (54) 11.5554.4040, www.rockwellautomation.com.ar

Chile: Rockwell Automation Chile S.A., Luis Thayer Ojeda 166, Piso 6, Providencia, Santiago, Tel.: (56) 2.290.0700, Fax: (56) 2.290.0707, www.rockwellautomation.cl

Colombia: Rockwell Automation S.A., Edf. North Point, Carrera 7 N° 156 — 78 Piso 18, PBX: (57) 1.649.96.00 Fax: (57)649.96.15, www.rockwellautomation.com.co

Espaiia: Rockwell Automation S.A., C/ Josep Pl3, 101-105, 08019 Barcelona, Tel.: (34) 932.959.000, Fax: (34) 932.959.001, www.rockwellautomation.cs
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